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1. Instrukcja uruchomienia i konserwacji J-301-258 
centrali SPC-100M 


4. Instrukcja obsługi pulpitu utęzymanio- 


wego cęntrali SPC-100M J-301-295 

3. Instrukcja uruchomienia płyt elektroniki ż 
(sterowniki i przepatrywacze ) J-301-209 

4. Opis badaniowej translacji przyjściowej 0D-6065-8053 


5. is zasady działania i uruchamiania 3 
płyty we/wy pulpitu utrzymaniowego WPU 0D-6065-8532 


6. Ka zasady działania i uruchamiania 
yty klawiatury pulpitu utrzymaniowego KPU 0D-6065-8533 


| 7. opis układu kontroli kierunku prądu KKP 0D-6065-8523 
a 8. Opis odbiornika tonu OT 0D-6065-8524 
i 9. Opis układu odbiornika Só linii OL 0D-6065-8525 
5 10. Opis układu klucza akustycznego KA 0D-6065-8526 
11. Opis transformatora separującego PTS OD-6065-8540 
12. Opis płyty systemu 88-04 0D-6065-8530 
—— 1 | 13. Instrukcja uruchamiania i kontroli * 
|. zespołu sygnałowego J-301-219 
| 14. Instrukcja strojenia układu impulsowania _ J-301-236 
ją 15. Opis przetwornicy PM 0D-5015-0017 


16. Słownik skrótów występujących w dokumen- ; > 
tacji sprzętu SPC J-301-291 |: 
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INSTRUKCJA URUCHOMIENIA I KONSERWACJI 


WYPOSAŻENIA CENTRALI SPC-100M 
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DOKUMENTY ZWIĄZANE - DOKUMENTACJA 


mzoe CENTRALI 
t 


Bane ruchowe ; 


Gia doGwienie centrali w sieci 

Możliwości. łączeniowe "| 

Współpraca z centralami nadrzędnymi 
' System numeracji 


" Wymagania klimatyczne 


POJEMNOŚĆ I WYPOSAŻENIE 


1.4. * PARAMETRY CENTRALI 


JE FosS Napięcia zasilania 

I.6,2. Aparaty telefoniczne, parametry impulsowania 
I.4.3. Parametry łączy 

1.4.3.1. Łącza abonenckie 

1.4.3.2. Łącza międzycentralowe 


1.4.4. Podział abonentów na klasy 
CZĘŚCI SKŁADOWE CENTRALI, KONSTRUKCJA 


Szafa centrali 
Przełącznica 
Urządzenia zasilające 


Centralka sygnalizacji pożaru 
MONTAŻ CENTRALI . 


Montaż zespołów przekaźnikowych 


Moptaż płyt elektroniki 


URUCHOMIENIE CENTRALI 


Pierwsze włączenie po aj Fin TWOJE 


VIT -4: 
TYTUS. 
III.4. 
II1.4.1. 
III.4.2. 
IIr.4,2+b. 
III.4.2.2. 
TTI,4.2-3. 
111.4.3. 
III.5. 


Iv. 
1V.1. 
WAY: 
rv.1.2. 
IV.1.3. 
IV.2. 
Iv.3. 


IVv.3.1. 


IV.3.2. 


v. 


Włączenie zwykłe: 

Wyłączenie centrali 

Badania centrali 

Badania z pulpitu atrżymańiowego 
Badania aparatami telefonicznymi 
uóh wewnętrzny 

Ruch wyjściowy 

Ruch przyjściowy 


Sprawdzenie zdalne z łącznicy probierczej 


Blokowanie zespołów połączeniowych i 


EKSPLOATACJA 


Okresowe kontrole i sprawdzenia 
Baterie 

Prostownik 

Szafa centrali 

Badania okresowe funkcji komutacyjnych 
Alarmy 

Prawidłowa praca centrali 


Wadliwa praca centrali 


SPRAWDZENIE REGULACJI 


Rama wybierakowa 
Wybierak - mostki 
Wybierak - drążki 


Przekaźniki 


BÓR TTTTZEKA 
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Schematy ideowe centrali zgodnie z wykazem 


T2/L-21501 a 


Schematy montażowe centrali zgodnie z wykazem 


T2/L-21502 


Opisy i instrukcje zgodnie z wykazem T2/L-21503. 


CHARAKTERYSTYKA CENTRALI 
Z ZÓZZZŹŹ GENIRALI 


'Centrala.SPC-100M jest centralą miejscową ze stero- 


TELKOM-ZWUT 


waniem programowym i przestrzennym rozdziałem 


dróg rozmównych. 
W części elektromechanicznej wykorzystano elementy 


produkowane w oparciu o technologie PENTACONTĄ, na- 


tomiast zespół sterujący zbudowany jest z elektro- 


nicznych elementów dyskretnych oraz układów scalo- 


nych o różnej skali integracji, w tym układów mikro- 


procesowych serii MCY z polskim mikroprocesorem 


8-mio bitowym MCY 7880. 


Pamięć ROM stanowią układy EPROM 2764 /8 KB/, zaś 


pamięć RAM układy HM 6116 /2 KB/, 


Dane ruchowe- 
== LUchowe 


- Średnie natężenie ruchu przypadające na abonenta 


0,1 Erl > 


- dopuszczalny współczynnik strat 1% 


- stosunek ruchu lokalnego do zewnętrznego 20/80 
+ 


jumiejscowienie centrali w sieci. 


(Centrala jest przeznaczona do zainstalowania w sieci 
miejscowej jako centrala końcowa. 

Centrala umożliwia przyłączenie: 

- aparatów telefonicznych 

- aparatów wrzutowych /max2/ 

- małych central abonenckich /max 6 łączy, max 3 wią- 


zki, max 4 łącza w wiązce/. 


Możliwości łączeniowe 


Centrala realizuje w sposób automatyczny połączenia: 

śż lokalne pomiędzy abonentami centrali 

- wychodzące do abonentów centrali nadrzędnej i 
innych central w łańcuchu komutacyjnym 


- przychodzące z central nadrzędnych lub abonenckich |. 


Współpraca z centralami nadrzędnymi 


Centrala jest przystosowana do współpracy z centra- 
lami syst Btrowger % typu 32AB i 32 AA oraz innymif 
cęntralami o sygnalizacji stałoprądowej po jedno- 
kierunkowych łączach naturalnych, 

Jako "zaproszenie do nadawania numeru" chntrala 
powinna otrzymać od centrali nadrzędnej sygnał 400 Hz. $: 
+ 40 Az. | 


System nemeracji 


Abonenci centrali posiadają numerację skrytą 5-cio, 
6-cio lub 7-mio cyfrową zgodnie z planem numeracji 


w danej strefie numeracyjnej. 


Centrala zapewnia wysyłanie w przód pełnego numeru 


abonenta żądanego. 


1.2.6, : Wymagania klimatyczne 8 (Y 


Centrala wymaga zapewnienia w pomięszczeniu następująq 
cych warunków klimatycznych: 
- temperatura od 0 do 35%6, Aka maksymalna szyb 
kość zmian temperatury nie powinna przekraczać : 
10?C/h. ć 
wilgotność względna powietrza od 40 do 70%, 
Dopuszcza się okresowe przekraczanie temperatury do 4 nA 
oraz krótkotrwałe przekraczanie żony granicy wilgo 
tności względnej do 80% oraz TOP do 30%, przy czy. 
wow czas przekraczania granic wilgotności względnej nie ; 
= T+6ze wyfosidwpięcej "niż: 'preć godzin a; sumarycznie nie '« 


kie 


więcej niż 1% okresu pracy centrali. 


Optymalne warunki pracy denęrai: 
- temperatura od 10 do 2000 , 
= wilgotność względna w:granicach od 50 do 65% /zgodnie 


mę Podee 


* . k " . 


POJEMNOŚĆ I WYPOSAŻENIE. 
PTY TR WRSENESO EIC 


— 96 linii abonenckich A tym aparaty wrzutowe i łącza: 

PBX jak w pkt. 1.2.2.4 ;, a ' * 

Uwaga: wysokoomowe elektroniczne abonenckie zespoły 
liniowe nie zapewniają w stanie spoczynku. 
przepływu prądu o wartości dostatecznej do 
przyciągania przekaźników kontrolnych w zes- 
połach "miejskich" dołączonych do SPC-100M 


małych central abonenckich. Centrale te 
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Korzystanie i udostępnianie 


powinny współpracować z SPC-100M w trybie "bez kontro- 


li linii miejskich w stanie spoczynku". 

8 zespołów połączeniowych wewnętrznych /ZPW/ 

10 zespołów połączeniowych zewnętrznych wyjściowych, 
/ZPzw/ 4 

10 zespołów połączeniowych zewnętrznych przyjściowych 
/%Pzp/ 

1 badaniowa translacja przyjściowa /BTP/ 

96 liczników abonenckich /ZLA, ZLB/ 

40 liczników statystycznych /ZLC/ 


PARAMETRY CENTRALI 


Napięcie zasilania ś 
Zasilanie - napięcie stałe o wartości znamionowej -48V. 
Dopuszczalny zakres zmian 44V - 54V, ś 

Maksymalne psofometryczne napięcie zakłóceń 10mV 
Maksymalny pobór prądu 12A. 


Aparaty telefoniczne aramet. lsow. 


BPE SPC-100M mogą być dotączone aparaty alefoni- 
czne CBa z tarczą numerową typu A,o okresią impulsowania 
100 ms * '15 ms i współczynniku impulsowania 1,6 - 2,4, 
przystosowane do zasilania napięciem 50V. U "lim 
Zespoły połączeniowe wyjściowe odtwarzają impulsy wybier- 
cze ustalając ich parametry następująco: 


- okres —104ms Ż 4 ms 
- wypełnienie nominalne 2, 
- zakres zmian wypełnienia 1,7 - 2,3 przy e waszej 


wartościach napięcia zasilania. e) S 


J-301-258 


Parametry łączy. 


inc za abonenckie 


1 


Największa dopuszczalna rezystancja łącza abonenckiego 
łącznie z aparatem - 1800 om 

Najmniejsza dopuszczalna rezystancja izolacji mierzona 
pomiędzy przewodami łącza lub pomiędzy jednym z prze- 

wodów a ziemią - 20k om 

Największa dopuszczalna pojemność łącza bez aparatu 


telefonicznego - LuF 


Ik Faż. Łącza międzycentralowe 


Największa dopuszczalna rezystancja TAE 


łącza - 1200 om 
Najmniejsza dopuszczalna rezystancja źddiwoji mie- 
rzona pomiędzy obydwoma przewodami lub pomiędzy 
jednym z przewodów a ziemią - 40 k om 


Największa dopuszczalna pojemność łącza 0,5 per. 


Podział abonentów na klasy 


Wyposażenie centrali umożliwia przyporządkowanie 
abonentom następujących klas: 
= śboneńt nieobsadzony 
abonent bez możliwości realizowania połączeń wy- 
chodzących w automatycznym, rychu międzymiastowym 
i międzynarodowym Ą 
abonent uprawniony do jożądzoń wychodzących wszys- 


tkich rodzajów. £ 


Jstnieje możliwość kodowania dodatkowych informacji 


o abonentach takich jak: » 


abonent czasowo wyłączony /w stanie programowego od- 


cięcia/ ps 
: eta ! 

aboneńt. /tącze/ PBX | * 

skągeńik - aparat wrzytowy. | j 


4 
cissdi SKŁADOWE CENTRALI; sójseukcza 


w skład obickóć wchodzą astepojącp urządzenia: 


- wyposażenie komutącyjne i sterujące /szafa centrali 
SPC-100M/ z 

przełącznica 

urządzenia zasilające 


centralka sygnalizacji pożaru. 


Szafa centrali, 


Wyposażenie komutacyjne i sterujące umieszczone jest w 
metalowej dwustronnie otwieranej szafie /rys.4D-6074-015 
zapewniającej łatwy dostęp do elementów i podzespołów. 
Wymiary szafy: wysokość 2350 

szerokość 1000 

głębokość 400 
Masa szafy wraz z wyposażeniem wynosi ok. 400 kg. 
Wybieraki krzyżowe są montowane do konstrukcji szafy na 
stałe, a wyposażenie elektroniczne i przekaźnikowe jako 

' zespoły wymienne. 

Po stronie przedniej szafy nad wybierakami umieszczone 
są bezpieczniki główne, indywidualne oraz przekaźnik 


ST, przez którego zestyk zwierny napięcie -48V 


44-ZWUT 11-4 


, pozycja 


podawane jest do wyposażenia sieci dróg rozmównych. 
Pod wybierakami umieszczono 7 zespołów AZL /" każdym 
po 14 przekaźników odłącznych/ oraz badaniową tran- 
slację przyjściową /BTP/. > h 
W dolnej części duaty zainstalowano przetwornicę 

/ +5V, =SV, +18V/ oraz zespół sygnałowy zawierający 
generator 400 Hz oraz generator prądu dzwonienia 


50 Hz sterowany w rytmie 1 sek/4 sek. 


' Brżwtwornica /lub przetwornice P5V i P3N w serii in- 


formacyjnej central/ jest zasilana napięciem -48V 
zza bezpiecznika głównego z pominięciem zestyku prze- 
kaźnika ST. 

Przetwornica zasila płyty półki /ramy/ elektroniki. 
Półka elektroniki zawiera naśtępujące płyty: 
pozycja 2 System Sterujący S5—04 | 

pozycja 5 Pulpit Utrzymaniowy ' 

pozycja 8 Przepatrywacz Stanu Przekaźników PSP 
pozycja 9 - RARPRINAA Zespołów Abonenckich PZA 
pozycja 10 Sterownik Zespołów Ąbonenckich SZA-1 
pozycja 11 Sterownik Drążków SDR 


pozycja 12 SZA=5 4.35 


SZA-5 


Z lewej strony półki elektroniki umieszczony jest przy 
cisk RESET służący do inicjalizacji pracy systemu 
sterującego, 

Jniejalizacja /"zerowanie" obszarów pamięci RAM oraz 
przerzutników w płytach sterowników/ jest również 
wykonana automatycznie po włączeniu przetwornicy. 


Na płycie SS-04 umieszczono przełącznik, 


danych o numeracji centrali własnej i współpracujących 


w okręgu oraz informacji o klasach abonentów. 


Podczas inicjalizacji /j.w./ i przełączniku w pozycji 


"górnej następuje wyzerowanie pamięci danych. 


Uwaga: Podczas normalnej pracy centrali przełącznik 


ten powinien być ustawiony w dolnej pozycji. 


Połączenia wewnątrz szafy wykonane są kablem sza- 


fowym dostarczanym razem z szafą. 


Pomiędzy okablowaniem półki elektroniki a kablem szafy 


na styku przepatrywaczy i sterowników z wyposażeniem 


sieci dróg rozmównych zastosowano łączówki pośredni- 
czące R16-R24,/rys. D-6074-016 atk. 4-6/, których 


piórka mogą służyć jako punkty pomiarowe. 


Strony 15 - 22 niniejszej instrukcji to wykazy 


sygnałów na piórkach złączy płyt elektroniki. Y to 


złącze górne. 


Dla przykładu: płyta PZA /pozycja 9/ na piórko Y23 


doprowadzony jest sygnał SAZ 70 z AZL abonenta o 


ostatnich cyfrach numeru: 70. 


Strony 23 - 30 niniejszej instrukcji to mapy pamięci 


dla 'poszczególnych płyt: sterowników i przepatrywaczy 


Kolumny "zawartość" wiążą ze sobą: 


p” nazwę sygnału /abonent, przewód, zestyk lub cewka/ 


występująca na schematach ideowych sieci dróg roz- 


mównych lub okablowaniu szafy. 


b/ nazwę sygnału występującą na schematach ideowych 
płyt elektroniki 


c/ piórko złączy X lub Y 


Każda z kolumn, to odpowiedni bit w bajcie danych - z 


prawej strony bit o najniższej wadze /bit "zerowy"/ 


M... LSEBE 1-1 LESS FOT" 


FELKOŃ 
mk] | 3-301-258 de FE 


Rad mapie pamięci przedstawiono heksadecymalnie adresy 


poszczególnych bajtów. 
Dla przykładu: adre$ „EQ 1B to cżytanie dwunastej 


ósemki AZL abonentów o najwyższej numeracji 88-95, 
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1 udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody 


tyłu szafy na ramie otwieranej lewej umieszczono: 


8 Zespołów Połączeniowych Wewnętrznych /ZPW/ 


2 Zespoły liczników abonenckich /ZLA i ZLB po 48 


liczników/ 

1 zespół liczników statystycznych /ZLC zawierający 
40 liczników/ 

10 Zespołów Połączeniowych Zewnętrznych Przyjścio- 


wych ZPzp/ 


10 Zespołów Połączeniowych Zewnętrznych Wyjściowych 
/ZPzw/ 
ZPW służą do zamykania ruchu wewnętrznego. Odbierają 
one impulsowanie jedynie w przypadku awarii /zablo- 
kowania/ wszystkich ZPZw lub łączy do centrali nad- 
rzędnej. W takim przypadku obsługiwane są jedynie 
połączenia wewnętrzne. 
Podczas normalnej pracy centrali abonenci SPC-100M 
uzyskują dostęp do ZPZw, gdzie odbierane jest i ana 
lizowane impulsowanie. 
Poe analizie odpówiednidkskkiiwy serii impulsów wy 
bierczych ZPZw zajmuje łącze międzycentralowe i po 
otrzymaniu potwierdzenia w postaci sygnału 400 Hz 
wydaje odebrane cyfry numeru Ab.B. 
Strojenie układu impulsowania jest opisane w instru- 
kcji: J-301-236 oraz J-301=266 
Jeżeli analiza wykazała, że odbierany numer Ab.B jest 
numerem abonenta „we własńej centrali, następujeprze-— 
łączenie linii Ab.B na stronę A w ZPW i zestawienie 


drogi połączeniowej od strony B tego zespołu w kier 


runku Ab.B. 


cy ETUI Ą 


Podczas instalowania centrali i potem w trakcie jej 
pracy należy zwrócić uwagę na to, czy biegunowość 
zasilania linii międzycentralowej dołączonej do strony 
B zespołu zewnętrznego wyjściowego jest właściwa. 


Prawidłowa biegunowość linii jest kontrolowana w sta- 


nie spoczynku przez układ kontroli kierunku prądu KKP 


/8D-6065-8523/. 

Po zajęciu linii i odebraniu sygnału 400 Hz na płycie 
odbiornika tonu OT powinna się zaświecić czerwona dioda 
elektroluminescencyjna, 

Opis i badanie płytki OT zawarte jest w instrukcji 

nr. 0D-6065-8524, a płytki KKP w instrukcji 0D-6065-8523 |, 


Przełącznica. 


Przełącznica naścienna powinna posiadać zabezpieczenia 
wejść zespołów abonenckich i zespołów połączeniowych 
zewnętrznych przed przepięciami przychodzącymi z linii, 
Przy przełącznicy może być montowany przekaźnik RAE 
lany z bezpiecznika dodatkowego SPC-100M, który umo 
żliwia w przypadku wyłączenia centrali przełączenie 
łączy zewnętrznych wyjściowych na określonych z góry 
abonentów. 


Urządzenia zasilające. 


Napięcie i pobory prądu jąk w pkt. I.4.1. j 
W miejscowościach, w których często następuje wyłączenie | 
napięcia 220V zaleca się stosowanie podwójnego układu 
prostowników /siłowni/ i baterii akumulatorów. 


Szczegółowy opis budowy, działania oraz eksploatacji 


KPK i |: wię <dę INENK wky WS WO OWE NSGŻ DIG ARE: RI TWA O w 


siłowni zawiera dokumentacja techniczno-ruchowa do- 


starczona przez producenta łącznie z siłownią. 
: *..ł 


Centralka sygnalizacji pożaru, j 


Zgodnie z WT i projektem instalacyjnym w pomieszcze 
niu centrali SPC-100M powinna być zainstalowana .cen- : 
tralka sygnalizacji pożaru przekazująca informacje 

o zagrożeniu po wydzielonym łączu do centrali n. 'dxzę- 
dnej. : SG 


MONTAŻ CENTRALI 


4 


MONTAŻ ZESPOŁÓW PRZEKAŻNIKOWYCH 


ż 
io PR torze E y= COM PASA D 
Numery rysunków z0spożów "Bźzekaliąikowych oraz ićh NoE 


sca w szafie podane są na rysunku wyposażeniowyą sza Ł. 
Po rozpakowaniu należy przeprowadzić kontrolę wizua Ę 
2espołów, zwracając uwagę” na to, czy wsporniki tet. | 
'rezystorów, płytki OT nie zostały wykrzywione, sy nić 5 
odpadły kotwice. e (ERA agi 
Sprawdzić wisdwickć iiotówkiia zespołów. 

Przed montażem zespołów w szafie należy sprawdzić,-czy* 
końcówki złącz w szafie nie są pogięte, jeśli tak ka 
„należy je wyprostować. Ż 
Zespół przekaźnikowy montuje się od strony tylnej stach 
szafy /z przeciwnej strony niż dochodzący do złącza 
kabel szafy/. 

Należy wprowadzić prowadnice znajdujące się w dolnej 
części zespołu do otworów prostokątnych. 

Przechytając zespół do przodu i do tyłu sprawdzić, czy 


prowadnice całkowicie weszły w otwory i czy końcówki 


AE WR i sie NŃER SÓW swią TOR WRZ KIW WiK WK SINE NAST TWE RAE DZ 
FELROW 


złącz zespołu znajdują Się naprzeciw złącz szafy. 
Dokręcając następnie śrubę znajdującą się nad złączami 
zespołu spowodować połączenie złączy. 


MONTAŻ PŁYT ELEKTRONIKI. 


Uwaga: Płyty elektroniki nie powtnny być połączone ze 
złączami szafy do czasu oprowdówih napięć za- 
silających. *, 

Pozycje. płyt=podane są na rysunku wyposażeniowym szafy 

oraz w pkt, rk: 


? dh 24 h : 
Nie należy odkręcać z płyt elektroniki kołków ustala- 


jących /kodujących/ hiejsce płyty.w pdłae. 


ac Ą +4 „4w |» i 
URUCHOMIENIE CENTRALI, 


PIERWSZE WŁACZENIE PO ZAINSTALOWANIU. 


Sprawdzić czy przetwornica i zespół sygnałowy są 
umieszczone właściwie i czy są połączone złączami z 
kablem szafy i cży posiadają ykręcone «iaściokk bez- 
pieczniki. ż ŚR 


Przełącznik na przetwornicy powinien być w pozycji, 


| OWYŁ, © 


»ować A: są wsunięte płyty elektroniki | 
/patrz (uwaga pkt. tr. 2./. Płyta SS-04 powinna w ć 
swoim pojemółku postac awa akumulatorki KR$-15/51 
Sprawdzić czy wyjęte są bezpieczniki: główne b 48- 
dywiduąlne i przekaźnik (ST. ? ś . 


Włączyć prostownik i sprawdzić napięcie na wyjściu. 
, " . 4 


Ładować baterie akumulatorów, sprawdzić napięcie. 


NODE" FE "EETTTU CET OE 
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ło pracy 


TU 
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A4-79 


1 AREN ZERRZTRWAWZZWW ZH mat mA EA 


stronie zabezpie- 


ikami główn 


główne, przekaźnik ST oraz 
ik lampki alarmu, powinna zaświecić się 
sygnalizacji alarmu. 
twdzić czy nie ma napięcia na wyjściu do bezpie” 
h 


zników indywidualnych (-N) oraz za nimi /patrz: układ 


icz€ przekaźnika ST, schemat S2D-6065-8063, roz- 


ERZE MOWION MNE WA. LAK WAZY 1 0 Ak I RAS I TRA A 


nieszczenie i przeznaczenie bezpieczników indywi- 


ł 
łualnych SD-6065-8057/.-7 
+ 


włożyć bezpieczniki indywidualne 

yć przetwornicę, powinny na niej zaświecić się 
zielone diody oznaczające właściwe napięcie wyj- 
ściowe. ż 
i 
Sprawdzić napiccie +5V na wewnętrznych szynach za- 
silających w półce elektroniki. 
Sprawdzić napię -5V na zacisku ŁZ4, +12 na ŁZI 
na łączó ŁZ z tyłu półki elektroniki. 
Wyłączyć przetwornicę. 
Włożyć w odpowiednie pozycje płyty elektroniki 
i wciskać ostrożnie w prowadnice sprawdzając, czy 
gniazda łagodnie pływając w mocowaniach pozwalają 

iściwe wsunięcie wtyków płyt. 

SS-04 przełącznik dać w górne położenie. 


17. Włączyć etwornicę r 
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który swoim zestykiem podaje -48V poprzez indy- 


widualne bezpieczniki do zespołów oentdali, 

powinna zgasnąć lampka atańdpiy linie miejskie w. 
dołączone i nie ma alarmu z pulpitu utrz. 

w zespole sygnałowym dioda D3 powinna świecić się 
światłem ciągłym, dioda.D2 w rytmie 1sek/4sek 

Dioda D3 obrazuje właściwą pracę generatora 400 Hz 
Dioda D2 zaświeca się w rytmie pracy generatora 


- 


prądu dzwonienia. 
Wcisnąć RESET w celu sprawdzenia pracy systemu - 
przekąźnik ST podczas przytrzymywania przycisku 
powinien zyć bioiody /alarm/. 

, Zwąlnić RESET | 4 //. TE 
zgodnie z. A OB że okąłygi. Pulpitu Utrzymaniowego 
oś dt do pamięci RAM informacje ó abonen- 
tach, łączach numeracji SPC-100M, numerach służb 
specjalnych do których połączenia są bezpłatne, 
dh ż : zaliczaniem Pycsza i ró Seyięzackąe xa lw tym 
co 30 sek/, „przyporządkowaniu liczników statysty- 
cznych. ; 

Po tych ozypnoSĘTEEN przełącznik na płycie S$S-04 prze- 

chylić w pozycje spoczynkową /pozycja sożna/ 

Uwągą : Przy Gdłądzónych liniach abonenckich i liniach 

- KĘ: * nfedzyentrajowych wszystkie przekaźniki, mostki. 

ł powinny 2yć lewdladoną. Śterowany każ z" 
przekaźnik 8r i i all. : 14 
Przyciąganie | płzekaźników " "od" w lazi i "zajmowanie 
ZPZw ie wzgęi ś na- fstqterie zwarć 4w polu. komuta-: = 


cyjhym. 


€ . 


jt — OISE TT-TEEE TT -T- i 
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Ewentualne zwarcia należy usunąć. 


Po dołączeniu linii międzycentralowych i braku alarmu 
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na Pulpicie Utrzymaniowym centrala jest przygotowana 


do badań funkcjonalnych. 


Włączenie zwykłe centrali. 


1. Sprawdzić, czy płyty elektroniki są włożone w odpo- 
wiednie miejsca. 

2. Sprawdzić, czy przełącznik na płycie SS-04 jest w 
dolnym położeniu. 


3. Sprawdzić, czy są włożone bezpieczniki główne, 


indywidualne oraz przekaźnik ST. 
4. Sprawdzić, czy przetwórnica jest wyłączona. 


5. Włączyć zewnętrzne źródło zasilania -48V i sprawdzić 
na mierniku prostownika poziomy napięć baterii i 
prostownika. 


Włączyć przetwornicę 


a ++. «w 


Wyłączenie centrali. 


- Wyłączyć przetwornicę a w * 


Przekaźnik ST powinien zwolnić i powinna zaświecić się 


lampka alarmu. 


W tej sytuacji meżna również wyłączyć zewnętrzne źródło 
; 3 


» 


zasilania. 


Uwaga: 1. Nie wyjmować płyt z ramy elektroniki przy 
włączonej przetwornicy 


,.,2. Nie wsuwać w półkę płyt przy włączonej 
przetwornicy. 


D : WIELU 
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| siiiwntc *W 1/4 RMIG TANK WIK WT RAT NE WRAK WIE MIAR SA AGE GA GO 
ELKOM 


J-301-258 


III.4. 


BADANIA CENTRALI 


ITF 651, Badania z Ptlpitu Utęzymaniowego 
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Zgodnie z instrukcją obsługi Pulpitu Utrzymaniowego '' 
/3-301-295/ wywołać odpowiednie programy testujące 


sprzęt centrali. 


Zinterpretować wyniki zgodnie z opisami. 


. + : 
III.4.2. Badania aparatami telefonicznymi. 


Dołączyć aparaty do przełącznicy lub złącz szafy /np. 


w AZL/. 


'III.4.2.1. Ruch wewnętrzny. 


Wybierając numery abonentów wewnętrznych sprawdzić 


kolejność zajmowania ZPZw i ZPW i prawidłowość zesta- 
wienia połączeń. 

Dopuszcza się'ł-2 błędne połączenia na 100 prób. Przy 
większej liczbie błędów sprawdzić napięcia zasilania, 


uziemienia sprzętu, aparaty telefoniczne. 


POS 


IIT+ 4.2.2, 


Ruch 


« Wybieranie numerów abonentów zewnętrznych /próBnych/ 


stępnia 


należy poprzedzić sprawdzeniem prawidłowości regula- 

cji układów impulsowania w ZPZw. 

Miernik dołączyć, do piórek 02.4-02.5 /dla obwodu o 

niższym numerze kolejnym/ lub piórek 05.4-05.5 złącza 
PARE „.ZPZźw - patrz etykieta zespołu /D-3001-843/ i sche- 
mat 8D-6065-8062. 


4 


. 


E OPEL 


pea -] 


Zgodnie z instrukcją obsługi Pulpitu Utrzymaniowego 


wywołać program ciągłego impulsowania w zablokowanym 


ZPZw. 


Blokowanie zespołów zgodnie z pkt. III.5. 


Ustawić potęncjometrem wypełnienie na 2:1 / 1/3 wychy- 
L4 


lenia miernika ustawionego na pomiar rezystancji/ 


Po sprawdzeniu regulacji skasować wywołanie programu 


ciągłego impulsowania i wyjąć zwieracze ABBE 


Wybierając numery próbne sprawdzić prawidłowość ze- 


stawiania połączeń do abonentów zewnętrznych. 


Sprawność zależy w tym przypadku od sprawności central 


w łańcuchu połączeniowym. 


Funkcja Odbiornika Tonu i biegunowość linii zostały 


wcześniej opisane na str.31-32. 


Sprawdzić poprawność zaliczania na licznikach abonen- 


ckich wybierając numery abonentów, do których połącze- 


nia mają być zaliczane jednokrotnie , co 30 sek. wielo- 


krotnie lecz inaczej niż co 30 sek. 


Sprawdzić połączenia do służb specjalnych bez zali- 


czania rozmów. 


II11.4.2.3. Ruch przyjściowy. 


i 4 


Zajmując linie z > me wodzą nadrzędnej bezpośrednio 


z przełącznicy iwolaxać numery abonentów SPC-100M 


sprawdzając poprawność zestawiania połączeń. pwie 
A +. 


serie impulsów wybierczych są przyjmowane i analizo- 


wane w centrali SPC, 


PETRO 


173 c ŻE 
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Sprawdzenie zdalne z łącznicy probierczej. 
v j 


o ile Badaniowa Translacja Przyjściowa została dołą- 


czona dę łącznicy probięrczej w centrali nadrzędnej 
można zdalnie sprawdzić zgodnie z opisem BTP :/0D-6065- E 
8053/ łącza abonenckie oraz zestawianie połączeń przez ł 


LJ 
centrale SPC-100M. 


<TRY.54 BLOKOWANIE ZESPOŁÓW POŁACZENIOWYCH 


Blokowanie wyjętych lub nieużywanych aespołów dokonuje | A 
się przez zwieranie zworami par piórek na złączach 
stykówych zespołów od strony kabla osady: 

- dla ZPW  CWl z-R 

dla zpw _ CMI z=R* 

- dla ZPZp CM1 z-R 

Jak to wynika z etykiet zespołów /D-3001-843/ będą to 
piórka: 

dla ZPW: 01.0-02.0 lub 04.0-05.0 lub 07.0-08.0 

dla ZPZw:01.0-02.0 lub 04.0-05.0" 

dla zPZp:01.0-02.0 lub 04.0-05.0 

Badaniowa Trhnslacja Przyjściowa ma przeznaczony do 
blokowania specjalny kołek blokujący. 

Wkładając zdórę w odpowiednie miejsca sprawdzić pra- 
widłowość blokowania zespołów. 

Zespół zablokowany nie powinien być wyznaczany do pracy 
Dotyczy serii informacyjnej /zaliczanie sygnałem 16kHz/ 
w innych centralach ZPZw mają kołek blokujący. 


P ję * 


EKSPLOATACJA 
Okresowe kontrole i sprawdzenia. 


Baterie 


| Beisimki WY | R GRGŁ URE PET: GR MAR BÓG WŚ, AMIE: SKK ZKE BE 


oo [BE 


Iv.1.2. 


A4-ZWUT [l-4 


WUT 


Badania okresowe funkcji komutacyjnych 
Wykonać jak w pkt.III.4 generując po kilka połączeń 
każdego rodzaju. 
Liczniki statystyczne pokazują ile razy były brane do 
pracy poszczególne zespoły połączeniowe. Ostatni licz- 
nik zlicza zerowania /RESET/ centrali. Podział licz- 

ników /nqa grupy zespołów komutacyjnych/ oraz inne ich 
funkcje opisuje instrukcja obsługi Pulpitu Utrzymaniowe- | 
EL Tag 86 7 


Loże] 


Prostownik : A 


napięcia pracy 


Szafa centrali 


- stan połączeń śrubowych na doprowadzeniu zasilania 


- stan bezpieczników 


- poziom elektrolitu, stan zacisków, napięcie 


- stan połączeń śrubowych,stan bezpieczników, 


- poprawności połączeń na złączach zespołów i płyt 


elektroniki 


- stan połączeń śrubowych ram wybierakowych z szafą 


i półki elektroniki z szafą 
- stan pakietów sprężyn przekaźników ' 
- stan zestyków 
- rama wybierakowa 


- zawartość pamięci RAM system SS-04 / sprawdzenie 
z Pulpitu Utrzymaniowego/ zz; . 

Istnieje możliwość dodatkowej obsertacji impulsów licz- 

nikowych dla wybranych /maks.2/ abonentów na łączówce 


R24.3.7 lub R24.3.9./sygnały SKZ1 i SKZ2/. 


Impuls jest identyfikowany pojawieniem się masy na wyjś- 


ciu 12ym8 lub 12Y49 płyty SZA poz.12, po spoląryzowaniu : 
napięciem baterii przez rezystor nie mniejszy niż 1,5 K 
Przypowządkowanie sygnałów SK£1 "1 SKZĄ abonentom dokonu- 


je się pgodnie z J-301-266 p.2.6.2 , ; 
w * 


* 4 
kid R p 


impulsy 
/icznikowe  * 


IV.3.2. 


ALARMY 


Prawidłowa praca centrali 


Podczas bezawaryjnej pracy centrali lampka alarmu 
głównego na szafie centrali jest zdagidzia. W zespole 
sygnałowym zielona dioda /gen. 50 Hz/ miga w rytmie 
1 sek/4 sek. a 

W przetwornicy świecą się diody wskazując właściwe 
poziomy napięć zasilających. 

Na pulpicie utrzyńkniowyń brak sygnalizacji alarmów. 


Wadliwa praca centrali. 


Alarm główny /lampka APF/ może być uruchomiony /6 ile 


istnieje zasilanie -48V z prostownika *lub baterii/ 
w następujących przypadkach: R i 
„ brak napięcia sieci lub alarm prostownika 

przepalony bezpiecznik główny /jeben/ lub indywidu- 
alny, ś ZK 

awaria przetwornicy i ; 

nie pracuje systen nikrokomuterowy i 

wciśnięty RESET na listwie z lewej strony półki 

elektroniki ; 

programowe dczżewónić lampką alarmu w sytuacjach 

wskazujących na wadliwą pracę sprzętu /brak sygn. 

50 Hz, brak sygn. 400 Hz, blokada wybieraków, 

awaria sterowników iEB/. 

Wizualizacja stanu centrali jest dokonywana na Pul- 

picie Utrzymaniowym zgodnie z tnstrukcją J-301-295, 


+ Do eeqtrali nadrzędnej przekazywane są następujące 
alarmy: * 
+ alarm pożarowy, po wydźielonym przewodzie 
- ałarm siłowni po wydzielonym przewodzie 
- alarm pilny /brak zasilania, awaria generatora 50 Hz 
lub 400 Hz/ awaria systemu sterującego, blokada 


44-ZWUT [1-4 


wybieraków/ po wydzielonym łączu /2przew. / 

alarm niepilny /wskazyje na obniżenie się sprawności 

ohsługowej o 20%/. po ielonym łączu /2przew.,/ j.w. 
W zależności od rodzaju fu na przewody a/7/ i b/8/ 
z Badaniowej Translacji yjściowej podany jest po- 
tengjał: | ZŁ 

a/T4 3 D/8/ stan'Al 
alarm pilny izolacja 
lub masa masa 

afłtm niepilny Ov gą ;748V stan AL 1% 
brak alarmu -48V) ia bv /masa/ A1 2? 


» 


4 /748V i OV.przeż ręzyst jóoon / ; 


lacja 


7, 
+ 
_ 


w przypadku awarii kuta, „Ś. /brak - -48V lub niestero- 
wany przęz płytę systemu prz każąik st/ można przełą- 
czyć linie ustalonych wczęśniej: 10 abonentów na łączą 
wychodzące w kięrunku centrali: nadj zędnej. Poniżej przed- 
stawiono schemat okablowania pfzókaźni kówjawary jnych, 
które mogą, być umieszczane w. przełącznicy głównej, : 


e) 


+ m mm woń wa: dob 


PEECGEME 


SPRAWDZENIE REGULACJI 


RAMA WYBIERAKOWA. 


Przed uruchomieniem centrali konieczne jest systema- 
tyczne sprawdzenie regulacji ram wybierakowych, gdyż 
podczas transportu nożbr dię zdarzyć uszkodzenie wy- 

mągające demontażu, a nąstępnie montażu ramy z ko- 


PPCEOORADĘ lub: bez konieczności _ wymiarpj qzęści. 


wybiczak. 


Kotwica mostka 


Kotwica mostka powinna 'obracać się swobodnie 1 ratyo 
powracać do styku ze swym tylnym zderzakiem. 

Po uniesieniu jej góry,powinna ona opaść pod wpły- 
wem swego ciężaru. ; 

Gdy kotwica mostka znajduje się w stanie spoczynkowym 
ruch swobodny nie powinien przekraczać 0,15 mm /na 
nowym mostku luz ten wynosi około 0,05mm/. 

Dla obniżenia luzu należy odblokować śrubę zderzaka 
tylnego /klucz 910.200/, umieścić sprawdzian 0,05 mm 
/sprawdzian płaski 185.630/ między występ zderzaka 

a kotwicę mostka w stanie spoczynku, popchnąć lekko 
zderzak dosuwając go do kotwicy a następnie zablokować 
śrubę. W celu łatwego wyjęcia sprawdzianu doprowadzić 
w razie potrzeby kotwicę do jego położenia roboczego. 
Postąpić w ten sam sposób z zatrzaskiem /klucz 399.394/ | 


Uwaga: 


Przed zamontowaniem kotwicy mostka przesmarować 
lekko oliwą ostrza obrotu dwóch końców i punktu 
wsporczego kotwicy na górnej powierzchni zderzaka. 
Przesunąć natłuszczony kawałek papieru sprasowanego. 


między klockiem sprężyny zwrotnej a zaczepem mostka. 


D 
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Zaźrzask 


4imaą abrola 
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TELKOM -ZWUT 


ody 


me beż 2 


i 
MIEJSCA SMAROWANIA POZCZĄŚ MONTAZU 


) Spkażyny stykowe szyn' stykowych. 


! Prowadnice sprężyn stykowych powinny opierać się na 
(5, łapach szyn ZĘ szczeliny e rowidatóa 
'a Łapa/. ze > 


tanie osobom trzecim zi 


v.1.1.3. "Zespół sprężyn czołowych mostka. 


z 


Rorzusranie f Gdostę 


Klocek sprężyny dwzobudj powiyien być w przybliżeniu vw? 
wycentrowany w stosunku do zaczepu ramienia w taki 
' sposób, aby zaczep nie wystawał z bloków klocka. 
W PSA wyregulowania położenia zespołu sprężyn należy 
„. odblokować nakrętkę mocującą zespół na płytce, 
_wycentrować klocók,ra': pusemia dokręcić nakrętkę 
/klucz 910. 200/. 


4 AK 
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Korzystanie t udostępni 


ł 


DOBRZE 


; 


;, Działanie mostków. 


Skok sprężyn stykowych mostka. 


W celu sprawdzenia skoku towarzszącego sprężynęm styko- 
wym, należy ustawić drążek w położeniu roboczym i 
umieścić sprawdzian 0,5 mm /631.328 B/ pomiędzy kokiesćj 
i rdzeń mostka. Manipulować mostkiem naciskając kotwicę 
i sprawdzić zamykanie się zestyków. 

Tym samym sprawdzianem sprawdzić zamykanie się sprężyn 
dla kilku grup sptężyn /na końcach i w środku mostka/. 
Jeśli kontrola ta da wynik negatywny wówczas ustawić 

w położeniu roboczym drugi drążek /licząc od elektro 
magnesu mostka/, odkręcić pół obrotu śrubę mocującą 
jarzmo /klucz 910.200/ i ustawić kotwicę /przy włożonym 
sprawdzianie/, w taki sposób, aby sprężyny stykały się 


z szynami z lekkim naprężeniem. Zablokować śrubę. 


- Zmienić następnie sprawdzian 0,5 mm na sprawdzian 1,1 mm 


/631.328 D/ i manipulując mostkiem sprawdzić, czy zestyki 
nie zwierają się. 
Posługując się tymi samymi sprawdzianami sprawdzić 
rozwieranie się i zwieranie innych grup sprężyn 


/ na końcach i w śrddku mostka/. 


J-301-258 


USTAWIENIE KOTWICY MOSTKA 


Jeżeli istnieje widoczna różnica w zwieraniu się 
sprężyn położonych przy elektromagnesie i sprężyn 
położonych najdalej, wówczas należy poprawić równo” 
ległość między kotwicą mostka a zespołem szyn 
stykowych zginając za pomocą narzędzia 347.762 łapę 
unoszącą górny koniec kotwicy. Następnie w razie 
potrzeby doregulować położenie kótwicy. 


Korzystanie 1 udostę pniani 
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J=301-258 » 


7/03 


w celu regulacji sprężyn, których styczki po przeprowa- 
dzonej powyższej regulacji, nie zwierają się w przewidzia- 
nych tolerancjach, postępować w sposób następujący 

/za pomocą narzędzia 910.960/: 

a. w celu odsunięcia sprężyn od szyny stykowej należy 
nacisnąć sprężyny długie i krótkie posuwając narzę- 
dzie po stronie - ae! styczkom w celu zg1802A 
końca sprężyny, 

w celu zbliżenia sprężyn do szyny stykowej sa sprężyny 
krótkie i pierwsza sprężyna długa: trzymać koniec 
sprężyny narzędziem 910. 960, zaś drugim narzędziem 

| rys. 919.960 wywierać GLK ną spestnięj. od 
strony, szyczgky ; 
w celu zbiżenia sprężyn do szyny 'stykowej - sprężyny 
długie z wyjątkiem pierwszej: wywierać nacisk 
sprężynę po Stronie styczek, przy. czym sprężyna 
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TELROM - ZWUT 


opiera się na szynie dolnej. 
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Gdy kotwice mostków znajdują się w stanie spoczynkowym, 
odstęp między styczkami sprężyn a zespołem szyn styko- 
wych powinien wynosić minimum 0,20 mm. 

Ww razie potrzeby doregulować końce sprężyn w sposób 
podany powyżej. 


TELROM - ZWUT 
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V.1.1.6. 


w ź ” 

Pierwsza sprężyna zestyku X pówinód opierać się ną 
popychaczu sprężyny zwrotnęj mostka w stanie spoczyn- 
kowym bez ograniczenia nacisku. : | 
Sterowanie sprężynami czołowymi przez mostek: 
wprowadzić między ugięcie kotwicy a rdzeń sprawdzian 
0,5 mm /631.328B/, manipulować kotwicą naciskając zworę 
1, sprawdżić czy wszystkie zestyki T zespołu sprężyn 
są otwarte. Zmienić następnie sprawdzian 0,5 mm na 
0,3 mm /631.328A/'i sprawdzić czy wszystkie zestyki T 

zwierane są zamknięte. 
W celu ewentualnój regulacji skoku prowadnicy zgiąć 
ramię popychaćża mostka posługując się narzędziem 
910.197. 


Luz zaczepu zderzaka tylnego. 


Gdy mostek znajduje się w położeniu roboczym, luz 

między zaczepem zderzaka tylnego, a górną powierzchnią 
zwory powinien się zawierać w granicach 1,7 do 1,6 mm 
/sprawdzian 399.364B/. 

W celu przeprowadzenia regulacji zgiąć zderzak tylny 
narzędziem 399.380. 
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EERWIH 
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Ruch s ręż różnia ch. 


Manipulując drążkami sprawdzić czy sprężyny wyróżnia- 
jące swobodnie wchodzą pod swe prowadnice u razie 
potrzęby doregulować sprężyny wyróżniające, które są 
skręcone. Patrz poniżej "drążki"/.W,razie potrzeby w 
celu ułatwienia ruchu zmienić położenie zderzaka 
tylnego i położenie cewki w granicach opisanych wyżej. 


Wymiana cewki mostka. 
Odkręcić śruby zderzaka tylnego /klucz 910.200/ i 
uchwytu dźwigni kotwicy /klucz 399.394/. Żająć zde- 
rzak tylny i odchylić uchwyt dźwigni kotwicy ku górze. 
Przesunąć dźwignię ku przodowi i w lewo. Wyjąć śrubę 
mocującą cewkę do jarzma, 'a następnie wyjąć cewkę 
skośnie w stosunku do dźwigni kotwic$.wkładając cewkę 
wykonać tę operację w odwrotnej kolejności.Następnie 
wyregulować położenie kotwicy - sposób podany wyżej « 


Drążki. 


Montaż drążków. , 4 i 


Sprężyny wyzóWiŃ Uw zówinay |być w przybliżeniu pro-, 
stoliniowe /wyprostęwać lub ienić wadliwe sprężyny 
wyróżniające/. * 

Każdy amortyzator powinien być lwobóiiie osadzony na 


i sprężynie. W razie potrzeby należy wyprostować jego 


końcówkę, aby uniemożliwić jej odsuwanie się od 
ukośnej części sprężyny wyróżniającej. 

W celu wyjęcia sprężyny wyróżniającej /na drążku 
zdemontowanym/ wyciągnąć ją obrącając w kierunku 
przeciwnym do kierunku ruchu wskazówek zegara. 

Po uprzednim wyrównaniu końców. sprężyn wyróżniających, 
dla umożliwienia montażu drążka umieścić go na 
swoim miejscu sprawdzając, czy każda z jegó sprężyn 
wyróżniających przechodzi -swobodnie między dwoma 
prowadnicami bez opierania się o te prowadnice lub 
o otwór mostka, co mogłoby spowodować odkształcenie 
„sprężyn. 


| iefooeąt ŚBT% (TARN (RDA WR SA <nkĆ MiG PWR ZNAK AK: KAB RWE WARE WARE WAM. 
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Drążki powinny swobodnie obracać się na swoich czo- 
pach /opór przy obrocie może być spowodowany wadliwym 
wyrównaniem śruby czopowej: wyprostować łapę wsporczą 
przyrządem 343.559/. Ą 


UWAGA: 


Przed demontażem drążków oznaczyć je w celu uniknięcia ; 
ponownej regulacji, która byłaby niezbędna jeśli 
drążki nie zostałyby zamontowane na swoich miejscach. 
Przed montażem posmarować otwór łożysk drążka kroplą 
oleju. 
Drążek powinien wykazywać mały luz wzdłużny nie prze- 
kraczający 0,4 mm /luz mierzony sprawdzianem między 
osadzeniem śruby czopowej a łożyskiem drążka/. 
Przy nacisku zagiętej krawędzi kotwicy w kierunku 
wspornika drążków, luz między tą krawędzią a wspor- 
nikiem powinien wynosić 0,7 mm /sprawdzian CGZ0338/. 
W celu wyregulowania położenia wzdłużnego drążka 
„/klucz 399.384 i. 399.385/ należy: 
- odkręcić nieco śrubę czopową po 'strómie przeciw- 
ległej do kotwicy, 

wkręcić śrubę.czopową po stronie kotwicy aż do 

zlikwidowania łuzu wzdłużnego drążka /krawędź za- 

gięta kotwity.powinna stykać się ze:wspornikiem 

drążków/, a'nagtępnie odkręcić ją owówierć obrotu i 

zablokować”ją'przeciwnakrętką. 

- wkręcić śrubątpo stronie przeciwległej do kotwicy 
aż do likwidacji luzu wzdłużnego, *» następnie 
odkręcić.jĄ6 ćwierć obrotu i zablokować ją prze- 
ciwnakretką. 

Może zdażyć si6Gy że wskutek NAPED wielu 

drążków osiąga wartości niewłaściwe: W-tym przypadku 

odblokować śruby mocujące jednego lub dwóch wsporni- 
ków drążków i wyregulować położenie tych wsporników 

w taki sposób, aby doprowadzić do wartości normal- 


nej. 
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7.1.2,25 Skok kotwicy. 


W cęlu wyregulowania skoku kotwicy zgiąć łapę wsporczą 
drążków /Od strony kotwicy/ posługując się narzędziem 
399.379 i doprowadzić ją do takiego położenia, aby 
podwójny sprawdzian 1,1 mm /CHZ 0584Y/ przechodził 
swobodnie między kotwicą a rdzeniem i aby sptawdźian 
1,2 mm przechodził beż wywierania siły. 
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v;1,2,3> Zespół spręż czołowy 
Przed montażem przesmarować lekko punkty: obrotu 
dźwigni wahliwej. RA > ż 
aprawdsić, "dzy nacisk wółokky Aśóit aiiawad: 
mierzopy na kóńcii widdłekwynosi od 50.d0 100 gzamów. | 
przeciicówaeć lekko pońkty styku między dźwignią, 
wahliwą a popychaczem ukazujący 


v.1.2.4. _ Działanie drążków. 
„te | Położenie spoczynkowe drążków. 
y = położenie Pyęosynkowe ky określone przez poła+ 


lekokiatydia | kotwicy jest właściwe jeśli: . 
t L i 

r zestyki T oda spreżyn są sów ob: "= wprowadzęniu 
między kotwicę a zódenie poźwójnega spźańdcłini! 

0, ? mm /619. 369W/. nieżanyć Zotdich elekęronagnosa 
górnego, a następnie elektromagnesur doknego. 

- zestyki T są otwarte, po włożeniu sprawdzianu 

podwójnego 0,6 mm /619.369Ww/. i 
W celu regulacji zginać ku górze lub ku dołowi rinią 


kotwicy /giętką 399.382/. 


TELROM - ZWUT 


Kotwice 


a 


śtętka_ 399382 
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V44.25> Położenie spręż różnia oh. jA 


Wycentrowanie sprężyny wyróżniającej jest właściwe, 

jeśli manipulując drążkiem jeótskajke kotwicę w 

pobliżu zagiętej krawędzi/, a następnie manipulując 

mostkiem: 

- w razie wprowadzenia podwójnego sprawdzianu 0,3 mm 
/619.369X/ do szczeliny powietrznej kotwica - rdzeń, 
następuje zmiana położenia sprężyn stykowych mostka. 


- w razię wprowadzenia podwójnego sprawdzianu 0,8. mm 


E /619.369X/, nie następuje zmiana sprężyn stykowych 
ś mostka. i 

ę Sprężyna wyróżniająca powinna opierać się na nóstku! 
: wywierając bardzo mały nacigk.Podczas ręcznego 

4 manipulowania drążkiem, przesuwanie się sprężyny 

8 wyróżniającej na mostku powinno przebiegać płynnie. 
i s w celu zogólacji centrowania lub nacisku, trzymać 


drążek narzędziem 399.373 i giąć łapę wsporczą ż 


Ą sprężyny wyróżniającej narzędziem 399.372. 
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Korzystanie t udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgod! 


Vv.1.2.6. 


"piania się na wyjścia. Zaczepianie się świadczy, że 


| sprawdzianie 0,3 mm /619.369 w/ wszystkie zestyki T 


Luz popychacz - dźwignia wahliwa. 6 


Luż między popychaczem .a widełkami dźwigni wahliwej 

w stanie spoczynku nie powinien przekracząć 0,15 mm 
/użyć zestawu sprawdzianów płytkowych/. 

W celu regulacji luzu zgiąć ku przodowi lub ku tyłowi 
narzędziem 399.380 ramię zwory. 


Ważna uwaga: ; a 


Gdy drążek znajduje się w położeniu roboczym /górnym 
a następnie dolnym/ nacisnąć dźwignię wahliwą ku NA 
w celu sprawdzenia czy dźwignie nie zakleszczają się w 
ściętym stożku. widełki powinny ślizgać się bez zacze-. 


oś. stożka ściętego nie jest pozioma w stanie spoczyn- 
Kkówym, WRO skracając ramię kotwicy. 


Układy sprężyn. 8: 
Umieścić sprawdzian podwójny 0,6 mm /619.369w/ między 


kotwicą i rdzeniem, Wszystkie zestyki R i T /rożwierne 
i zwierne/ powinny być otwarte, zaś przy podwójnym. 


powinny być zamknięte. 


Giętka _ 399 380 
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ę d s 
PRZEKAŹNIKI 


PRZEKAŹNIKI PENTACONTA: 


Systematyczne sprawdzanie regulacji przekaźników nie 
jest konieczne. Wystarczy upewnić się, czy podczas 
ręcznego uruchomienia kotwicy, zestyki są uruchamiane. 
Jednak jeśli warunki wymagają tego /wskutek demontażu 
lub przy szukaniu uszkodzenia/, konieczne jest nadanie 
odpowiednich wartości regulacyjnych. 

Wartości te podaje się dla przekaźników o regulacji 
standardowej. /skok normalny i skok skrócony/. 3 
Dla przekaźników o regulacji specjalnej /RP/ należy 
posłużyć się specjalnym dokumentem, który podaje 
wszystkie wartości regulacyjne. 


22 hej + © « 
|Vv.2.1.1. Sprawdzenie montażu układów sprężyn. 


Skorygować ewentualnie zamocowanie układów w celu » 
uzyskania szczeliny bocznej między ramieniem kotwicy 

a prowadnicą ruchomą układu sprężyn. A 

Układy sprężyn bez zestyków X 

Luz "minimum" - kotwica powinna poruszać się swobodnie, 
ramię powinno ślizgać się bez tarcia o występ 
prowadnicy ruchomej. 

Luz "maksimum" - sprawdzian 0,45 mm /340.161H/ nie 
powinien przechodzić między ramieniem kotwicy a wystę- 
pem prowadnicy ruchomej. „ 

Układy sprężyn z zestykami X. 

Luz "minimum" - przy kotwicy w stanie przyciągniętym 
sprawdzian 0,25 mm /340.161L/ powinien przechodzić 
między ramieniem a łapą wsporczą prowadnicy rucho- 

mej. ł 

Luz "maksimum" - przy przyciągniętej kotwicy sprawdzian 
0,95 mm /340.161B/ nie powinien przechodzić między 
ramieniem a łapą wsporczą prowadnicy tuchomej. 
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„a—JAŁAD SPR.NORMALNY 


6—UKŁADZ ZESTYKIEM_ X" 


Arowadnrica ze SPrę. "MALTĘ 


v.2.1.2. 


Aamą 
kge ww ża 


Szczelina muejsza0d043__ Szczekina lina 025 do 095 


LJ 
W celu korekcji położenia układu sprężyn należy 
zwolnić śrubę mocującą”/luz występu prowadnity/. 


Ewentualna regulatją tylnego zderzaka. 


Regulację tę przeprowadza sią zginając koniec zderzaka 
tylnego /narzędzie 507.497/. 

Aby nie dopuścić do "dpuszczenia prowadnicy ruchomej, 

w żadnym przypadku ramię uruchamiające układ „sprężyn 
bez zestyku X nie powinno całkowicie odsłonić występu 
prowadnicy niapeej śdy Kotwica jest naciskana na 
zderzak tylny. 


" Układ sprężyn »srokatzki x 


Ramię kotwicy pc nó mieć lekki luz między zderzakiem 
tylnym a powierżeknią popychającą prowadnicy ruchomąj , 
wynoszący maksimóm 0, 61 mm /sprawazian 340.161 M/. 
Układ sprężyn z zestykien X: Powinien być zapewniony 
luz między zestykapi %,: wynoszącymi minimum 0,25 mm. 


. /sprawdzian 340.161 L/. 


Uwaga: 
, j , 
Gdy kotwica ma dwa ramiona uruchamiające dwa układy 


' sprężyn, wówczas wystarczy, gdy tylko ramię sterujące 


układem usytuowanym w pozycji i stykać się będzię 
ze swym zderzakiem tylnym, inny zderzak jest usunięty. 


2 UKŁAD SPRĘZYN NORMALNY 


Wspornik ukt. sprężyn 


-4 


ę nie powirmo_ odsłamać 
całkowicie występu. prowadnicy 


A4-ZWUT 1l 


Prowadnica ruchoma 


Miteznaczna _ szczeliną między. Jeczelina 
zderzakiem 1. prowadnicą ; 


Regulacja układu sprężyn. 


„Ah 
Regulacji układów sprężyn podanych w dałszych punktach 
dokonuje się gnąc łapę wsporczą prowadnicy stałej za 
pomocą narzędzia 340,380A, Może zdarzyć się, że pewne 


TELROM - ZWUT 


zestyki nie mieszczą; się w dopuszczalnych granicach 
regulacji. W tym celtń nałeży:' je indywidualnie wyregulo- 
wać przez gięcie końców sprężyn rg pomocą giętki ;:4 
507.49%. i = : 


Wspormk_aumtadu_ 
Sprężyn j 


V.2.1.3.1, Układ sprężyn posiadający równocześnie zestyki R 

i zestyki T. i 

/oddzielnie lub w zestawie RT/: skok normalny. 

- Po włożeniu sprawdzianu 0,2 mm /340.161K/ między 
koniec prowadnicy ruchomej a łapę wsporczą, 
wszystkie zestyki R powinny być zamknięte. 
Uruchamiając kotwicę, sprawdzić czy wszystkie 
zestyki T zamykają się po „otwarciu wszystkich 
zestyków R. ZA 
Za pomocą sprawdzianu 0,62 mm /340.161T/ sprawdzić, 
Czy wszystkie zestyki T są zamknięte. 

Sprawdzić, czy prowadnica ruchoma styka „się z 
łapą wsporczą. | 


v.2.1.3:2. Układ sprężyn posiadający tylko zestywi: R /skok 
PAY skrócony lub Govysdh 


- Umieścić sprawdzian 0,25 mm /340.161L/ między 
prowadnicę ruchomą a łapą wsporczą i sprawdzić, 
czy wszystkie zestyki są zamknięte. 

Umieścić sprawdzian 0,45 mm /349.161H/ w to samo 
miejsce i sprawdzić, czy wszystkie zestyki R są 
otwarte. 
Sprawdzić, czy prowadnica ruchoma styka się z 
i 'łapą wsporczą. . 
v.2.1.3.3. Układy zawierające tylko zestyki T 
| /skok skrócony lub normalny / 

- W stanie spoczynku dla skoku skróconego odległość 
między styczkami powinna wynosić minimum 0,15 mm, 
a dla skoku normalnego 0,5 mm, 

Umieścić sprawdzian 0,17 mm /340.161 Q/ między 
prowadnicę ruchomą a łapę wsporczą i sprawdzić 
czy zestyki T są otwarte. 

Umieścić sprawdzian 0,35 mm /340.161 I/ w to samo 
miejsce i sprawdzić, czy zestyki są zamknięte. 
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Układy z zestykami TR 
/skok normalny/ 


Zestyki inne niż TR są sprawdzane w sposób opisany 
wyżej zaś zestyki TR w sposób następujący: 


W stanie spoczynku odległość minimalna między 
zestykami T układu TR powinna wynosić 0,15 mm. 
Umieścić ten sam sprawdzian między prowadnicą 
ruchomą a łapą POCCSA i giąć więc s sprężyny 
tak aby: 

zestyk TP układu TR był otwarty przy óóielinie 
o,17 mm /340. 161 Q/, 

zestyk T układu TR był zamknięty przy sprawdzianie 
0,35 mm /340,161 1/. 

zestyk R układu TR ył zamknięty przy „poccddiani e 
0,55 mm /340,161 sł 

zestyk R układu ADR był otwarty przy sprawdzianie 
0,72 mm /340. 161 uł. 


Układ z zestykiem z 


Druga sprężyna. zestyku X powinna wić PEC A o pro” 
wadnicę ruchomą, Jeśli tak nie e” za pomocą 
narzędzia 347. kasty 


- Ba pomocą Wed adókasc narzędzia giąć pierwszą : 
sprężynę zestyku X, tak aby siła. niezbędna do 
zamknięcia zestyków zawierała się między 13 a 20 
gramami. Siłę tę zmierzyć na końcu sprężyny. 

- Uruchamiając kotwicę sprawdzić równocześne ' 
zamykanie się dwóch styczek zestyku X. 


A 
V.2.1.3.6. Regulacja i sprawdzanie siły nacisku prowadnicy 
Ę ruchomej na łapę wsporczą. 

N 

= 

< 


Giąć narzędziem 345.919 i 345.920 prowadnicę 


ruchoma przeciwnie do sprężyny zwrotnej lub w 
kierunku sprężyny zwrotnej tak, aby prowadnica 
ruchoma wywierała odpowiednią siłę mierzoną 
gramomierzem /oprzeć o sprężynę ruchomą/. 
- Przy minimalnej sile prowadnica ruchoma pozostaje 
oparta na łapie. 
Przy maksymalnej sile prowadnica nie dotyka 


łapy. 


Uwaga: 
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Giąć przeciwnie do sprężyny w pobliżu płytki 


układu sprężyn. 


Maksymalnej siły nie należy nadawać prowadnicy, 
jeśli przekaźnik ma odpowiadać warunkom na 


nieprzyciąganie. 


Nopstaie 1 odagiępolenie cosbom trzecia zabeonioną boa zgody 


SE: BEE AG i SERB EM EŃ 25 
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Vv.2,1.3.7. Skok prowadnicy: ruchomej. 
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Kotwica powinna być w stańie przyciągniętym. 

Odpowiedni do skoku minimalnego sprawdzian powinien 
przejść swobodnie pomiędzy prowadnicą i łapą wsporczą, 

a sprawdzian ogpowiadający skokowi maksymalnemu nie. 

W celu wyregulowania. skoku giąć w zależności od potrzeby 
ramię kotwicy narzędziem 399.103 trzymając silnie 
kotwicę s. rdzeniu. 


"Giętka 399103 


idóstępnianie osobo! 


porta PE pa 


Korzystanie | 


Skok RY 4,89 mm /sprawdż. 340.161 o/ 
maksymalny '0,95 mm / " (340.161 B/ 

Skok skrócony/ minimalny 0;61 mm /  * 340.161 M/ 
0 4- „ ufekSymalny 0,66 mm / " 340.161 N/ 
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e ZERWIE, 


Wsrżna uwaqa: 


PA E 


Regel $0 ja układów spra? Żyn powinna być przeprowadzona 
w 'taki sposób, aby minimalna szczelina miedzy powierz= 
chniami nie stykających się dwóch sąsiednich sprężyn, ] 
wynosiła dla zestyku T w stanie spoczynku a dla ze- s BR 


Styku R w stania przyciągniętym minimum 0,2 mm. 


* 


Y.2.1.4. Elektryczne sprawdzanie działania prłekaźnika. 


Wartości podlegające eloktrycznema sprawdzaniu prze- A 
kaźnika podane są na schemacie lub w nomenklaturach 
wyposażeń. Zawierają one: ; I SŻ sę 
—- Prąd działania /sprawdzanie/, który podany jest 8 
w miliamperach i dotyczy w zasadzie pierwszego 
uzwojenia. W wyjątkowych przypadkach wartość ta 
uzupełniona jest drugą wartością, która podaje prąd 
niedziałania /sprawdzania/, qdy ee takie jest 
konieczne. : * 


W przypadku gdy sprawdzanie wymagane jest na innym 
niż na pierwszym uzwojeniu, wartości powyższe uzupeł- 
nione są literą i tak: 


Litera B określa uzwojenie 23 - 3 
Literą C określa uzwojenie 3. 


Uwaga: <=. 
i ł ź 
"Pewne przekaźniki o ściśle okre lonym przeznaczeniu 


mogą pósiAdać regulację specjalrą. Prąd ich działa- 
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nia podany „jest w specjalnej karcie regulacji., 


w o 


Odnośnik do kart regulacyjnych jest podany w kolu- 
mnie "sprawdzanie" za pomocą Lfter "RP" a kąstępnie 


s71ą I niostozmiecie orsbóm trsrełm zabronione bes spody 


numeru określającego regulację,” rą należy wyko- 
nać. | 
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Centrala pra wyposśżona jest © oprogramowanie 
| umożliwiające hew funkcji administracyjnych. Programy 
administracyjne wywożywańe na żądanię obsługi centrali cą 

k| nadzorowi: pr : specjalny progran teńtrolny. Zadańiem tego 
Ż | programu | jest odmierząpie czasu pomiędzy kolejnymi reakcjami 
| operatora. Jeżeli obsługa cehtraji nie wykonuje żadnych czynności 
3] adminis racyjnych przez czas od|4 do 10 minut w zależności od 
, wcześniej aeg ch programu qastępuje samoczynne msg 

j programów admi 3 


Jest 6 programów PERĘ 
$6 - program obsługi alarmów. 
fi - program obsługi abonenta. 
P2 - program wpisu humoru własńego centrali. 
P3 - program ustalenia wyposażenia centrali. 
P4 - program obsługi tabel numerowych. 
PA - program obsługi testów. 
Dla realizacji w/w (fuńkcji centrala SPC-100M została 
|| wypósażona w specjalny pulpit utrzymaniowy, który pozwala 
operatorowi na wprowadżani e polecóń dla programów 
| admini stracyjnych. 


%idok płyty czołowej pulpitu utrzymanicwegó przedstawia 
rysunók 1. 


A4-ZWUT 11-4 


Rys. 1 Widok płyty czołowej pulpitu utrzymaniowego 


W górnej części pulpitu umieszczono zespół 16 lampek 
sygnalizacyjnych (diod elsktroluminescencyjnych). Pod lafipkami / 
zńajduje się wyświetlacz sześciopozycyjny a w dolnej części 
pulpitu zespół 21 przycisków stanowiących klawiaturę pulpitu 
utrzymani owego. 


Funkcje przycisków: 


AC przycisk akceptacji, jego  nacisnięcie je 
polecęniem uaktualnienia danych w pamięci syste 
zgodńie z informacją zobrazowaną na wyświetlacz 
lub wyswietlenia danych z pamięci. 


przycisk kasowania, jego naciśnięcie |, 


poleceniem usunięcia danych z pamięci systemu, 
wyłączenia programy > administracyjnego lub 
skasowania komunikatu or, fiELP lub FULL. 
przycisk kursora, 5 naciśnięcie powoduje 
przeniesienie kur$ora ha następną pozycję „spisw 
informacji. 


przyciski przyrostowe, używane podczas 
przeglądania danych; powodują wyświetlenie danych 
związanych z pozycją 1adb poprzednią, lub | 
ustawienie się nilieru tępnego lub poprzedniego | 


| 


przyciski cyfrowe.. 


przyciski literowe. 


Centrala SPC-100M ma możliwość obsługi 8 rodzajów alarńów 
pozwalających na bieżącą obserwację pracy centrali. Alarmy 
sygnalizowańe są na pulpicie utrzymaniowym przez zespół lampek w 
górnej części płyty czołowej. Brak alarmu danego rodzaju 
sygnalizowany jest świeceniem się lampki koloru żielonógo na 
pozycji odpowiadającej numerowi alarmu. Wystąpienie alarmu 
powoduje zgaśnięcie lampki zielonej i zaświecenie się lampki 
cżerwonej. Lańpka czerwona świeci do czasu ustania przyczyny 
alarmu. 


Lampki sygnalizują zbiorowe alarmy następującego rodzaju: 
ALARM 1 przepalenie bezpiecznika lub awarię zasilania. 


. ALARM 2 brak ciągłości lub złą polaryzację łączy 
wyjściowych. 
awarię wybieraka. 


> asę 
ka IE | 


B.. sd PI 


ALARM 5 
taż © 
atak 7 
ALŃRM 8 


ę 


zablokowanie zespołu lokalnego. 


zablokowanie zespołu wyjści owego. 


zablokowanie zespoł u przyjści owego. 


awarię generatora. 


uszkodzenie pańiecći systemu sterującego. 


Dia lokalizacji przyczyn alarmów służy program PO. Program 
ten tmożliwia obsłudze centrali dokładną lokalizację ześspółu 
ceńtrali powodującego alarm prźez zobrazowanie informacji na 
wyświetlaczu cyfrowym. 

Informacje o alarmach przechowywane są w pamięci systemu i Ę 
wizualizowane na pulpicie utrzymani owym przez przyporządkowanie ; 
zóspołu nadzorowanego jednemu segmentowi wyświetlacza. Świeceńie A 
segnientu ciągłe oznacza brak afarmu, migowe awarię żespołu. ki 

Bia alarmów od £ do 6 konf i gurac ja segmentów odpowiada - 
poźmieszczeniu sprzętu w szafie chntralś. 


* 


Znaczenie segmentów jeak. następujące: 


KO do KS - numer układu 
kontroli łącza 
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Program Pi jest programem Umożliwiającym obsłudze centrali 
"określanie typów łączy, kategorii abonentów itp. Pragram posiada 
© podprogramów które przeznączone są do realizacji określonych 

zadań admini stracyjnych. 


Dostępne są następujące podprogramy administracyjne: 


p1.£ 


dla wyświetlania informacji o abónencie: 
nr sprzętowy, nr katalogowy, kategoria abonenta. 


dla obsługi numerów katalogowych i sprzętowych 
dla obsady abonentów ;cechowania abonentów 
miecbsadzenych. określania kieruńku obsługiwanego 
ruchu Cnp. aparat wrzutowyj. 


dla czasowego wyłączania abonentów. 


Ę 
F 


dla ustalania uprawnień abonentów do generowania 
ruchu: 
- ruch wewnątrzcentralowy. 
| - ruch wewnątrzstrefowy. 
- dyskryminacja kierunków międzynarodowych. 
* ruch bez aoi czen. 


© 
1 
e 
3 


PRAW łączy współ pracujących 
z "ojeta AWS. 
dla ckreślenia taryty zaliczania dla połączeń 


wewnętrznych: 
- zaliczanie co 3 mn. 


4 8 4 
dla określania ięczy z obserwacją ruchu. 
1 


Numer abonenta w centrali SPC-100M składa się ż dwóch 
części, numeru centrali i numóru katalogowego. Minimałna długość 
pełnego numoru abonenta wynosi 3 cyfry , maksymalna 7 cyfr. 


Program P2 umożliwia obsłudze centrali okróślenie nufieru 
eentrali zgodnie z obowiązującą zasadą w miejscu zainstalowania 
centrali. 


CINNEZA KI .Bh. 
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Progran umożliwia indywiduklne wyłączanie z ruchu zespołów 
połączeniowych co późwala na uzyskanie dowolnej konfiguracji. 
sprzętowej centrali. Zespoły wyłączone są niewidoczne przez 
prograńy komitacyjne 1 nie wymagają ustawiania blokad. 
Szczególnie przydatne jest to w przypadku zespołow | 
połączeniowych wyjściowych i przyjściowych których ilość w 
centrali zależna jest od ilości Łączy do ceńtrali nadrzędnej. Ą 

Program możną wykorzystywać także dla wyłączania z ruchu 
zespołów niesprawnych. j 


'0%-4 pódyrograńy uataleniuj wygonaśca. Każdy 2 nich jest 
związany z obsługą saradionago typu zespołów: - 


P3. dla włączania./wyłączania zespołów przyjściowych, - 
dla wtączani a.wyłączania zespołów lokalnych, 
dia włączania.wyłączania zespołów wyjściowych, 
dla włączania.wyłączania zespołu badani owego. 
PROGRAM OBSŁUGI TABEL NUNEROWKCH 2 P4 > 
EEEE EEN 
Program P4 umożliwia obsługę tabel numerowych zawierających 
informacje o numerach kierunków ze specjalną taryfą zaliczania 
6raż numerów podlegających dyskryminacji dla  określóńych 
kategorii aboneńtów. 
Jest 6 podprogramów obsługi tabel numerowych: 
" P4.£ dla tabóli nunerów połączeń bezpłatnych, 


P4. 2 dla tabeli numerów z zaliczaniem jednokrotnym, 


[m -28[%% 4 


<A> 


ą EE « 
Fa. 3 dla tabeli numórów z zaliczanióm co Ś min, 


P4.4 dla .tabeli auzarów z zaliczanióm co 30 sek, 


| ras 40a tabali nero raiażjć gismte - - aiasto, 


P4.6 dla tabeli —— "Z państwo. 


roba vana można zapiekć de 40 eterów o maksyzalnaj 
dł 8 cyfr. 

Rożróżniańne są dwie grupy tsbei numerowych. Pierwsza grupa 
to tabele specjalnych rodzajów zaliczania € Płi do P4.4 ). 
Druga grupa to tabele dyskryminacji C P4,$ i P4.B D. 

Wewnątrz grupy tabel obowiążuje następująca zasada: 

wpisany do jednej tabeli grupy hie może wystąpić w inhój 
tabeli tej samej grupy, a także nie może być prefiksem lub 
rozszerzeniem numeru występującego już w tej lub w innej tabeli 
Grupy. j 


PROGRAM OBSŁUGI TESTÓW +P4Ż 
Są dwa podprograńy obsługi testów: 


PA.1 test ciągłego impulsowania (dotyczy tylko 
centrali SPC-100M z sygnalizącją stałoprądowąj. 


PA.2 test stanu łącza abonenckiego. 


Podrogram PA.1 pozwala na ustawienie cigłego impuisowónia 
przekażnika 'imp* w zezgpołach ZPŹW co Umożliwia jego regulację. 
Warunkiem startu prógramu ciągłógo impulsowania w ŹPŹW jest 
przerwa łącza do centrali nadrzędnej i ustawióńie zespółu w Stan 


blokady. 


Podrogram PA.2 umożliwia obserwację $tahu określonego łącza 
abonancki ego. 
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» =. : — parom op: 
pozd CÓR ACRE 
WIADOMOŚCI OSÓLŃE 
EE 
ł Programy dostępne dla obsługi centrali podżielone Są na 
- sześć programów śówinistrścyjnych. Programy administracyjne 
osiągalne są bezpośrednio po włączeniu pulpitu utrzymąnioyógo. Z 
części programów  adiuntstracyjnych dostępie  S4 również 
' podprogramy w żwiązku z tym tworży się tzw. drzewo programów. 
Obsługą centrali jest informowana na bieżąco z którym 
| programem tub pódprogrźmem aktuatnie współpracuje. Informacje te 
| są wyświetlane na pierwszej pozycji wyświetlacza w polu (40. 

Jeżeli w polu U wyświetląna jest cyfra lub litera bez 
kropki oznacza to że jest aktualnie włączony program - 
administracyjny oznaczony wyświstlanym znakiem. Jeżeli natomiast . 
w polu Wi jest wyświetlana cyfra z kropką to włączony jest 
podprogram dostępny z programu administracyjnógo tego. który 
wywółańy był ostatnie. 

Podczas prący z dowolnym programem lub podprograńiem cały 
czas na diodach elektrolumintscencyjnych wyświetlana jest 
informacja o stanie alariów. Jedynyk wyjątkiem jest tylko 

| podprogran P1., który wykorzystuje diody do zobrezowania 
| kategorii abohóntów. 

W przypadku pojawienia się ha wyświetlaczu komunikatu ERROR 
należy skasować błąd przyciskiem K. Nastąpi wtedy powrót do 

| programu administracyjnego, « następnie powtórzyć wszystkie 

W przypadku pojawienia się na wyświetlaczu komunikatu fiELP 
należy skasować komunikat przyciskiem K. Nastąpi wtędy pówrót do 
programu administracyjnego, a następnie przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systamie stórującym tw górne położenie) 1 
powtórzyć wszystkie operacje. 

W przypadku pojawienia się ha wyswietlaczu komunikatu fiŁ 
należy skasować komunikat przyciskiem K. Nastąpi wtedy pówrót do 


LKQ 


[= - |=), 


programu achi ni stracy Jnego. 


ę 3 
„, Jeżeli przełącznik na enio sterującym PE 
Ą odblokowującyń pańięć tgórne Poł ożeni e) naci śnię w przycisku . 
| RESET w centrali powoduje u$talenie 

j| administracyjnych w pamięci 5% zd 


ących  dańych i 


numer centrali i 
kategoria abonenta 4 
taryfa Łącza i 
obsada tącza i) 
wyposażenie łącza : 
tabele numerowe A 
humory katalogowe 


: aan k 


W stanie normalnej pracy ali wyświetlacz na pulpicie 
utrzynaniowym jest wygaśzony, świecą się jedynie diody 
elektroluminescencyjne sygnalizując stan nadzorowanych zespołów. 

Aby włączyć pulpit utrzyganiowy należy nacisńć dówólny 
przycisk klawiatury. Spowoduje te y posotoyr się na wyswietlaczu 
na 8 ©śk. komunikatu © |zainstalowanego w ceńtróli 
programu. Następnie wyświetli komunikat PROŚR inforfiujący 
obśługę 0 gotowości rate pulpitu utrzymaniowego do 
przyjmowania poleceń. f 

jężeli w ciągu 7 |minut mie zostanie użyta klawiatura 
pulpitu samoczynnie wył się (wyświetlacz gaśnie, a program 
6bsiugujący pulpit przechodzi gp nadżoru włączenia). Zasadą 
taka obowiązuje we wszystkich fTażach realizacji progrsków 
admi ni str acyjnych. 

Operator może również sam wyłączyć pulpit utrzymaniowy 
naciskając przycisk K w czasie gdy na wyświetlaczu występuje 
komunikat PROGR. t 

Ponowne włączenie pulpitu nastąpi po naciśnięciu dowol nego 
przycisku klawiatury. Zaleca się użycie przycisku AC. 

Końiunikat PROGR informuje Operatora pulpitu utrzymńani owego 
że program obsługi pulpitu oczekuje na wybór programu 
administracyjnego. Operator powinien w tym momencie naci snąć 
jeden z przycisków z zakresu od © do % lub A w zależności od- 
tego, który program administracyjny interesuje go w danej 
chwili, Naciśnięcie przycisku K spowoduje  wygasżenie 
(wyświetlacza. Natomiast naciśnięcie każdego innego przycisku hie 
będącego numerem  prograńu  adńinistracyjnego jest błędem 

| syghalizowanym na wyświetlaczu przez komunikat ERRÓR. Końuńikat 
ten należy skasować używając przycisku K. Po skasowaniu błędu na 
wyświetlaczu ponownie pójawia się komunikat PROGR. 


A A A 
y 


OBSERWACJA ALARMÓW 


| on 


wywołać program obserwacji alaruów CH po włączeniu 
puipitu utrzymaniowęgo Cpkt. 2.20 należy nacisnąć przycisk 0. 
Zgłoszenie się programu PÓ jest sygnalizowane przez zaświecónie 
. cyfry © na wyświetlaczu w półu UJ 1 migającej kropki Ckursora) w 
| polu U6. Program administracyjny PO oczekuje wtedy na wybór 
alarmu Cnaciśnięcie jednego z przycisków od i do 6, lub na 
poleceriie wyłączenia program PO 1 powrót do fazy PROGR 
fnaei ęcie przycisku (O. Naciśnięcie innego przycisku niż 
wyżej wymienione jest błędóm i spowoduje ono wyświetlenie się 
|komunikatu ERROR. Komunikat ten należy skasować używając 
przycisku K. Po skasowańiu błędu na wyświetlaczu ponownie 
z się cyfra © w polu (4 i migający kursór w polu (6. 
administracyjny PO znowu: oczekuje na wybór alarmu, lub 
ha wyłączenie go. ; 

"Po zgłoszeniu się programu PO należy przez naciśnięcie 
przycisku 1 do © wybrać rodzaj alarmu do obserwacji. 
Potwierdzeniem przyjęcia i wykonania polecenia jest wyświetlenie 
mumeru alarmu w polu W wraz z kropką. 

NAS 6 GG sky A W GW 
układów podlegających kontroli zgodnie z opisem w pkt. 1.2. 

Skasowanie wyświetlania stanu układów i powrót do programi 
administracyjnego PO następuje po naciśnięciu dowolnego 
przycisku. Zaleca się używanie przycisku K. 


Aby wywołać program obsługi abonenta CP4) po włączeniu 
( pulpitu utrzymaniowego Cpkt. 2.60 należy nacisnąć przycisk 1. 
Zgłoszenie się programu Pi jest sygnalizowańe przez zaświecenie 
cyfry £ na wyświetiaczu w polu (4 i migającego kursora w polu 
U6. Program administracyjny Pił oczekuje wtedy na wybór 
podprogramu obsługi abonenta (naciśnięcie jednego z przycisków 
od £ do 00, lub na polecenie wyłączenia programu Pi 1 powrót do- 
faży PROGR Chaciśnięcie przycisku 0. Naciśnięcie iniego 
przycisku niż wyżej wymieńione jest błędom i spowoduje ono 
wyświetlenie się komunikatu ERRÓR. Komunikat ten należy Skasować 
używając przycisku K. Po skasowaniu błędu na wyświetlaczu . 
ponownię pojawia się cyfra 8 w połu U4 i migający kursor w polu 
U6. Program administracyjny Pi znowu oczekuje na wybór 
podprogramu, lub na wyłączenie go. 


B.4.1 WYŚWIETLANIE INFORMACJI © ABONENTACH 
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Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 2.2) i wywołańiu 
programu obsługi abonenta Pi Cpkt 2.4) należy nacisnąć przycisk 
4 dla wywołania podprogramu wyświetlania informacji o abonencie 
€P1.10. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetleńie 
cyfry 1 z kropką w polu Ul wyświetlacza. Na wyświetlaczu i 
diodach święcących ukaże się również informacja dotycząca 
abonenta o numerze katalogowym 00. Kursor ustawia się w polu (iż. 

| Znaczenie elementów sygnalizacyjnych zilustrowano niżej: 
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e 


5 Di ody czerwone c cechy abonenta dla ruchu wyjściowego ab. A D 


FPEPETYT 


ie = 


eff off ——— kategoria © 
off on ——— kategoria 1 


on off ——— kategoria 2 
en on ——— kategoria 3 


Diody zielone C cechy abonenta dla ruchu przyjściowego ab. BD 


SGRÓRRGG 


| |- off — abonent obsadzony 
— abonent nieobsadzony 


off off —— łącze zwykłe 

off en — łącze PBX z wiązki i 
on off łącze PBX z wiązki 2 
on on ——— łącze PBX z wiązki 3 


abonent włączony 
abonent czasowo wyłączony 


abonent z żaliczaniem 38 min. 
ab. z zalicz. jednokrotnym 


rezerwa 


abonent ni eobser wowany 
ab. obserwowany na LOA1 
ab. obserwowany na LOAZ 
ab. obserwow. na LOA1 i LOAR 


LOA1 - iicznik statystyczny 1 
LOA2 - licznik statystyczny 2 
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Używająć przycisków przyrostowych +/- dokonuje się wyboru 
numeru katalogowego żądanego ane W polach (6 i 6 
automatycznie wyświetla się numer |sprzętowy przyporządkowany 
bieżącejtu numerowi katalogowemu z pozycji UZ i V3, a na diodach 
czerwonych i żielonych informacje o cechach abonenta dla ruchu 
wyjsciowego 1 przyjściowego. Jeżeli w polach WS i V6 brak numeru 


oznacza to że do danego numeru katalogowego nie przypisano 


numeru sprzętowego. 

Szybsze przeglądanie informacji o abonentach możliwe jest 
przy użyciu przycisków cyfrowych © do ©. Naciskając odpowiedni 
przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycję numeru katalogówego 
oznaczoną migającym kursorem. Po wpisie cyfry kursor jest 
automatycznie przesuwahy na sąsiednią pozycję nufier u 
katalogowego. "Istnieje możliwość przemieszczania kursora w 
obrębie pól V2 i V3 przyciskiem —. Podobnie „jak podczas 
używania przycisków przyrostowych numer sprzętowy i inforńacje © 
cechach abonenta dla ruchu wyjściowego i przyjściowego dotyczące 
bieżącego numeru katologówego wyświetlają się automatycznie. 

Aby wyłączyć podprogram Pi.1 należy nacisnąć przycisk K. 
Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego P1. Pońowne 
użycie przycisku K spowoduje powrót do fazy PROGR. 

Podprograń Pi.1 nie reaguje na naciskanie innych przyci sków 
klawiatury niż wyżej wymienione. 

Jest to jedyny podprogram w którym podczas pracy nie jeśt 
wyświetlana informacja o biężącym stanie alarmów. 


2.4.2. OBSŁUGA NUMERÓW KATALOGOWYCH I SPRZĘTOWYCH 


Po włączóniu pulpitu utrzymaniowego Cpkt. 8.40 4 wywołaniu 
programu obsługi abonenta Pi Cpkt 2.40 należy nacisnąć przycisk . 
2 dla wywołania podprogramu obsługi numerów katalógowych i 
sprzętowych (CP1.20. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest. 
wyświetlenie cyfry 2 z kropką w golu Ui wyświetlacza. 

| Na wyświetlaczu w polu (2 i Ua ukaże się również numer 
katalogowy abonenta 00 a w połu WS i UG przypisany śbonentowi 
sprzętowy. Kursor ustawia Się na polu (2. : 


nr sprzętowy 
= 


Używając przycisków przyrostowych *- dokonuje się wyboru 
numeru katalogowego Żżądańego abonenta. W polach (6 i © 
automatycznie wyświetla się nuńer sprzętowy przyporządkowany 
bieżącemu numerówi katałogowemu z pozycji U2 i 63. jeżeli w polu 
US i UG brak numeru oznacza to że do danego numeru katalogówego 
nie przypisano numeru sprzętowego. 

Szybsze przeglądanie przyporządkowania możliwe jest przy 
użyciu przycisków cyfrowych © do 9. Naciskając odpowiedni 
przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycję nufieru katalogowego 
oznaczoną migającym kursorem. Po wpisie cyfry kurser jest 
automatycznie  przesuwany na sąsiednią  pożycję numeru 
katal ogowego. Podobnie jak podczas używania przycisków 
przyrostowych numer sprzętowy przyporządkowany  bieżąceńmu 
numerowi katologowemu wyświetla się automatycznie. 

Jeżeli migający kursor znajduje się na pozycji GŻ lub U3 to 


g A 


wciśnięcie przycisku K umożliwia wyłączenie podprogramu P1.2 i 
powrót do programu administracyjnego P1. Ponowne użycie 
przycisku K powoduje powrót do fazy PROGR. 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
A do F jest operacją błędną 1 spowbduje wyświetlenie cię 
kómunikatu ©RRÓR. Komunikat ten należy skasować naciskając 
przycisk K. Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego 
m. | 

| 
katalogowemu. 


Po ustaleniu numeru kat legowego podobnie jak podczas 
przeglądania przyporządkowania n ów należy używając przycisku 
— przesunąć kursór na pozycję i lub UG$, przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterując w górne położenie i 
nacisnąć przycisk K.  Skasowanie numeru sprzętowego jest 
sygnalizowane przejściem do wyświetlania numeru ' sprzętowego 
przyporządkowanemu numerowi  katalogowemu 00, tak jak po 
wywółańiu podprogramu P1.2. W tym momencie należy zabezpieczyć 
dostęp de pamięci  przestawiając przełącznik na systemie 
sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie jest takie jak 
po wywołaniu podprogramu P1.2. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku K w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje powrót do programu 
admi nistracyjnego P1. 


Uwaga!: Nie jest możliwe skasowanie nuieru sprzętowego 
przypisanego numerowi katalogowemu przed uprzednim 
usunięciem cech: aparatu wrzutowego, łącza z wiązki PBX 
lub obserwacji na itcznikach statystycznych. 


Próba skasowania numer u sprzętowego odpowi ada jącego 
numerowi katalogowemu nacechowanemu jako AWŚ, PBX lub LOA jest 
operacją zabronioną i spowoduje pojawiehie się na wyświetlaczu 
komunikatu ERROR. Komunikat ten należy skasować przyciskiem K. 


Nastąpi wtedy powrót do programu admi ni stracyjnego P1. 

Aby wyłączyć podprogram P1.2 można w dowolnym momencie 
przesunąć kurser przyciskień — na pozycję Uż lub IŻ i naci shąć 
przycisk K. Spowoduje Ło pówrór do sRó "UMRZE. 


Przyporządkowanie nuiieru sprzętowego udiwofi katalogowemu. 


Po ustaleniu numeru katal ogowego Ama jak padotos 
przeglądania przyporządkowania ńómerów w ytkacji gdy pola US i | 
UG są wygaszone fożna dokonać przydziału jaa sprzętowego. 

W celu dokonania przydziażu eży używając przycisku — 
przesunąć kursór na pozycję QÓ) i wpisać starszą cyfrę a; 
następnie na pozycji (Ę młodszą cyfrę wolnego nuiigru 
sprzętowego. Podczas wpisywańia <yfr numeru sprzętowego migający 
kursor jest automatycznie przesuwany na sąsiednią cyfrę numeru 
sprzętowego. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w górne położenie i 
nacisnąć przycisk AC. Wpisanie nowego przyporządkowania jest 
sygnalizowane przejściem do wyświetlania numeru sprzętowego 
przyporządkowanego numerowi katalogowemu 00 tak jak po włączeniu 
podprogramu Pi.2. W tyń momencie należy zabezpieczyć dostęp do 
pamięci przestawiając przełącznik na systemie sterującym w dolne 
położenie. Dalsze postępowanie jest takie jak po wywołaniu 
podprogramu P1.2. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduję wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje  powót do progr amu 
administrącyjnego Pi. 


Uwaga! : Wpisanie nowego przyporządkowania jest możiiwe jedynie 
wtedy, gdy numer katalogowy nie mą już przydzielonego 
ntmóru sprzętowego £ ntisier sprzętowy nie jest przypisany 
innemu numerowi katalogowemu. 


Próba przydzielenia  Łego samego lub innego ńumer u 
sprzętowego numerowi katalogowemu, który ma już  nuńer 


przydzielony, a także próba przypisania tego samego numeru 
sprzętowego drugiemu numerowi  katalogowemu są  cperacjami 
biądnymi i powodują wyświetlenie komunikatu ERROR. Podobną 
sytuację spowoduje próba wpisania numeru sprzętowego większego 
od 06. Komunikat ERROR należy Skasować przyciskiem K. Nastąpi 
vtedy ponowne zgłoszenie się programu administracyjnego P1. 

Aby wyłączyć pódprógram P4.Ż można w dowolnym momeńcie 
przesunąć kursor przyciskiem — na pozycję U2 lub U3 i nacisnąć 
przycisk K. Spowoduje tó pówót do programu administracyjnego ' 
Pi. Ponowne użycie przycisku K powoduje powrót do fazy PRÓGR. 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 8.20 i wywołaniu 
programu obsługi abonenta P41 (pkt 2.4) należy nacisnąć przycisk 
$ dla wywołania podprogramu obsady abonentów  C(P1.30. 
Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetlenie cyfry 3 z 
kropką w polu Wi wyświetlacza. 

Na wyświetlaczu w polu UZ i W3 ukaże się również numer 
katalogowy abonenta Q0 a w polu UG cyfra przyporządkowanego 
abonentowi typu obsady. Kursor ustawia się na polu iż. 


Znaczenie cyfr w polu i6 jest następujące: 
o - abonent nieobsadzony, 
1 - abonśnt obsługuje tylko ruch wyjściowy, 
2 - abonent obsługuje tylko ruch przyjSciowy. 
3 - abonent zwykły. 
Jeżeli w polu U6 brak cyfry oznacza to że dó danego numeru 
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katalogowego nie przypisano numeru sprzętowego. 


Przeglądanie obsady abonentów. 


Używając przycisków przyrostowych w'- dokonuje się wyboru 
numeru katalogowego żądanego abońtenta. W polu UB automatycznie 
wyświetla się cyfra określająca typ obsady przyporządkowany 
bieżącemu numerowi katalogowsemu z pozycji U£ i U3. 

Szybsze przeglądanie typów obsady abonentów możliwę jest 

zy użyciu przycisków cyfrowych © do ©. Naciskając odpowiedni 
przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycje nuńeru katalogowego 
oznaczoną migającym kursorem. Po wpisie cyfry kursor jest 
automatycznie  przesuwany na sąsiednią pozycję numeru 
katalogowego. Podobnie jak podczas używania przycisków 

zyrostowych cyfra określająca typ obsady przyporządkowany 
bieżącemu numerowi katologowemu wyświetla się automatycznie. 

Weiśnięcie przycisku K umożliwia wyłączenie podprogramu 
P1.3 i powrót do' programu administracyjnego P1. Ponowhie użycie 
przycisku K powoduje powrót do fazy PROGR. 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
4 do F jest operacją błędną i spowoduje wyświetlenie się 
komunikatu ERROR. Komunikat ten należy skasować przyciskiem K. 
Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego P1. 


Zmiana typu obsady abonenta. 


Po ustaleniu numęru katalogowego podobnie jak podczas 
przeglądania obsady abonentów należy używając przycisku — 
przesunąć kursor na pozycję UB. Następnie należy wpisać cyfrę z 
zakresu © do 3 (zgodnie z wcześniej podanym żnaczeniem cyfr) w 
zależności od tego w jaki sposób ma być obsługiwany abonent. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w górne położenie i 
nacisnąć przycisk AC. Wpisanie nowego typu obsady abonenta jest 
sygnal i zowanńe przejściem do wyświetlania typu obsady 
przyporządkowanego numerowi  katalogowemu 00, tak jak po 
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zgłoszeniu się podprogramu P1.3. W tym momencie należy 
zabezpieczyć dostęp do pamięci przestawiając przełącznik na 
systemie sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie jest 
takie jak.po wywołaniu podprogranu Pi. 2. 

Nięprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie 1 naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu fiBLP. Po Skasowańiu 
komuni katu przyciskiem K następuje powót do programu 
NS 00 P1. 

ę wpisania typu obsady innego niż wymienione powoduje 
pojąwienić się na wyświetlaczu komunikatu ERROR. Podobną reakcję ' 
s luje próba wpisania poprawnego typu obsady abonentowi który . 
nią ma przydzielonego numeru sprzętowego z tym. że dopiero po 
wolicie przycisku AC. Po skasowaniu błędu następuje powrót 
do =. askimieGnsśn a. 


2.4.4 CZASOWE WYŁĄCZANIE ABOŃENTÓW 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. Ż.20 i wywołaniu 
programu obsługi abonenta 4 Cpkt 2.4) należy nacienąć przycisk ' 
4 dla wywołania podprogramu czasowego wyłączania aboneńtów 
CP). (O. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetienie 
cyfry 6 z kropką w polu Wł wyświetlacza. . 

Na wyświetlaczu w polu U2 i U3 ukaże się również nuwr 
katalogowy abohenta 00 a w polu WG cyfra przyporządkowantgo 
abonentowi typu czasowego wyłączenia. Kursor ustawia się na polu 
ve. 
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Znaczenie cyfr w polu (6 jest następujące: 

o c abonent włączony, 

i - abonent czasowo wyłączony dla ruchu wyjściowego, 

2  '- abonent czasowo wyłączony dla ruchu przyjściowego, 

3 - aboneńt cza$owó Wyłączony. 
Jeżeli w polu 6 brak cyfry ożnacza to że do danógo numeru 
katalogowego nie przypisano numeru sprzętowego. 


Przeglądanie cech czasowego wyłączenia abonentów. 


Używając przycisków przyrostowych + dokonuje się wybóru 
humeru katalógowego żądanego abohenta. W polu (6 automatycznie 
wyświetla się cyfra określająca typ czasowęgo wyłączenia 
przyporządkowany bieżącemu numerowi katalogowemu ż pożycji U2 i 
43. 

Szybsze przeglądanie cech tzasowego wyłączenia abonentów 
możiiwe jest przy użyciu przycisków cyfrowych © do ©. Naciskając 
odpowiedni przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycje numeru 
katalogowego oznaczoną migającym kursorem. Po wpisie cyfry 
kursor jest automatycznie przesuwany na sąsiednią pozycję numeru 
katal ogowego. Podobnie jak podczas używania przycisków 
grzyrostowych cyfra okreslająca typ czasowego wytączenia 
przyporządkowany bieżącsewu numerowi katologowemu wyświetla się 
automatycznie. 

Naciśnięcie przycisku K umożliwia wyłączenie podprogramu 
Pi.4 i powrót do prograńiu głównego Pi. Ponowne użycie przycisku 
K powóduje powrót do fazy PĘŃGR. 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
A do f jest operacją błędną i spowoduje wyświętienie się 
komunikatu ERRÓR. Komunikat ten należy skasować przyciskiem K. 
Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego Pi. 


Zmiana cechy czasowego wyłączenia abonenta. 


Po ustaleniu numeru katalogówego podobnie jak podczas 
przeglądania cech czasowego wyłączenia abonentów należy używając 
przycisku — przesunąć kursor na pozycję U6. Następnie należy 
wpisać cyfrę z zakresu 0 do 3 Czgodnie z wcześniej podanym 
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znaczeniem cyfr w zależności od tego w jaki sposób ma być 
obsługiwany abonent, 

Aby zapisać dańe do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systenię sterującym w górne położenie i 
nacisnąć przycisk AC. Wpisanie nowego typu czasowago wyłączenia 
abońenta jest sygnalizowane przejścien do wyżwietlania typu 
czasowego wyłączenia przyporządkowanego nufierowi katalogowsiu 
00, Łak jak po zgłoszeniu się podprogramu P1.4. W tym momencie 
nalóży zabezpieczyć dostęp do pamięci przestawiając przełącznik 
m systemie sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie 
jest takie jak po wywołaniu podprogramu P1.4. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 

| komanikatu przyciskiem K następuje powrót do programu 
admi nistracyjnego P1. 

Próba wpisania typu czasowego wyłączenia innego niż 
wymienione powoduje pojawienie się na wyświetlaczu komunikatu 
ERROR. Podobną reakcję spowoduje próba wpisania poprawnego typu 
abonentówi który nie ma przydzielonego numeru sprzętowego z tym, 
że dopiero po naciśnięciu przycisku AC. Po Sskasowaniu błędu 
następuje powrót do programu administracyjnego Pi. 


2. 4.5 WPROWADZANIE KATEGORII 


R z czna, 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 2.2) i wywołaniu 
programu obsługi abonenta P1 Cpkt 2.4) należy nacisnąć przycisk 
8 dla wywołania podprogramu wprowadzania kategorii abonentów 
€P1.580. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetlenie 
cyfry $ z kropką w polu Ul wyświetlacza. 

Na wyświetlaczu w polu U2 i U3 ukaże się również numer 
katalogowy abonenta 00 a w polu UG przyporządkowana abonentowi 
katęgoria (Cuprawnienia w przypadku generowańia ruchu przez 
abońenta). Kursor ustawia się na polu U2. 
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Korzystanie | udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody _TELKOM-ZWUT 


AM4-ZWUT II-4 


nr katalogowy 


Cyfry wyświetlane w polu kategorii CU6GD mają następujące 
znaczenie: 


+ abonent uprawniony jedynie do ruchu wewnętrznego, 

- abonent z dyskryminacją numerów, których prefiksy 
wpisane są do tabeli numer ów kierunków 
międzymiastowych, lub do tabeli numerów kierunków 
mi ędzynarodowych, 

— abonent z dyskryminacją numerów, których prefiksy 
wpisane są do tabeli numer ów kierunków 
mi ędzynarodowych, 

3 = abonent bez ograniczeń ruchu. 
jeżeli w polu U6 brak numeru oznacza to że do danego numeru 
katalogowego nie przypisano numeru sprzętowego. 


Przeglądanie kategorii abonentów. 


Używając przycisków przyrostowych +/- dokonuje się wyboru 
numer u katalogowego żądanego abonenta. W polu U6 automatycznie 
wyświetla się cyfra określająca kategorię przyporządkowaną 
bieżącemu numerowi katalogowemu z pozycji U2 i U3. 

Szybsze przeglądanie kategorii abonentów możliwe jest przy 
użyciu przycisków cyfrowych © do 9. Naciskając odpowiedni 
przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycje numeru katalogowego 
oznaczoną migającym kursorem. Po wpisie cyfry kursor jest 
automatycznie przesuwany na sąsiednią pozycję numer u 
katalogowego. Podobnie jak podczas używani a przycisków 
przyrostowych cyfra określająca kategorię przyporządkowaną 
bieżącemu numerowi katologowemu wyświetla się automatycznie. 

Naciśnięcie przycisku K umożliwia wyłączenie podprogramu 
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Pi.5 i powrót do programu administracyjnego Pi. Ponowne użycie 
przycisku K powoduje powrót do fazy PROGR. 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
4 do F jest operacją błędną i spowoduje wyświetlenie się 
komunikatu ERROR. Komunikat ten należy skasować przyciskiem K. 
Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego P1. 


Zmiana kategorii abonenta. 


Po ustaleniu numeru katalogowego podobnie jak podczas 
przeglądania kategorii abonentów należy używając przycisku — 
przesunąć kursor na pozycję U6. Następnie należy wpisać cyfrę z 
zakresu O do 3 Czgodnie z wcześniej podanym znaczeniem cyfr w 
zalężności od tego czy i w jaki sposób ma być dyskryminowany 
ruch wychodzący generowany przeż abonenta. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu ną systemie sterującym w górnę położenie i 
naci snąć przycisk AC. Wpisanie nowej kategorii jest 
sygnalizowane przejściem do wyświetlania kategorii 
przyporządkowanej numerowi katalogowemu ' 0O, tak jak po 
zgłoszeniu się podprogramu  Pi.5. W tym momencie należy 
zabezpieczyć dostęp do pamięci przestawiając przełącznik na 
syst. e sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie jest 
takie jak po wywołaniu podprogramu Pi.5. 

Nieprześtawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie 1 naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 
ka katu/ przyciskiem K następuje powrót do programu 
Asa eoet Pią Pi. 

Próba wpisańia kategorii innej niż wymienione powoduje 
pojawienie się ną wyświetlaczu komunikatu ERROR. Podobną reakcję 
spowoduje próba wpisania poprawnej kategorii abonentowi który 
ńie ma przydzielonego numeru sprzętowego z tym, że dopiero po 
naciśnięciu przycisku AC. Po skasowaniu błędu następuje powrót 
do programu administracyjnego Pi. ; 
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PEZYPORZĄDKOWANIE ŁĄCZA DO PRZYSTAWKI AWS 


= wa, 


Po włączeniu pulpitu utrzymąniowego (pkt. 2.80 i wywołaniu 
programu obsługi abonenta fd cpkt 2.4) należy nacisnąć przycisk 
© dla wywołania podprogramu przyporządkowywania łącza przystawce 

", AWS CP1.60. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetlenie 
1 eyfry © z kropką w polu WH wySwięklacza. 

Na wyświetlaczu w polu YB ukaże się również nuńór AWS i, 

póla 06 1 06 będą wygaszońe. Kursor ustawia się na polu UŚ. 


nr AWS 


Przeglądanie numerów katalogowych przyporządkowanych 
przystawkom AWS 


Aby wyświetlić numer katalogowy aktualnie przyporządkowańy 
przystawce AWS i należy po włączeniu podprogramu P1.6 nacisnąć 
przycisk AC. Jeżeli pola WS i UG wyświetlacza nadal pozostaną 
wygaszene oznacza te, że w centrali nie ma numeru 
przyporządkowanego do AWS i. 

Używając jednego 2 przycisków przyrostowych + lub » 
przechodzi się deo wyświetlania numer u katalogówego 
przyporządkowansgo przystawce AWS 2. Ponowne naciśnięcie 
przycisku przyrostowego powoduje powrót do wyświetląnia numeru 
przyporządkowanego AWS 1. 

jeżeli migający kursor znajduje się w polu W3 te 
naciśnięcie przycisku K spowoduje wyłączenie podprogramu P1.6 i 
powrót do programu administracyjnego Pi. Ponowńe użycie 
przycisku K powoduje powrót do fazy PROGR. 


ka W. 


Przyporządkowanie nufieru katalogowego do określonej 
przystawki AWS 


Aby ckreślić przyporządkowanie hależy używając przycisków 
cyfrowych i lub 8 dokonać wyboru numóru przystawki a następnie w 
pole U$ i (6 wpisać numer katalogowy łącza z aparateń wrzutowym. 
V trakcie wpisywania kolejnych cyfr migający kursor przejieszcza 
się automatycznie na kolejne istotne pozycje wyświetlacza CW3, 
U5 i UG) a po wpisaniu cyfry w połu UG przechodzi na pole (6. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w górne położenie, 
ustawić kursor przyciskiem — na jednym z pól US lub U6 Cjeżeli 
jest w polu UDO i nacisnąć przycisk AC. 

Przed przyporżządkowańniem nowego numeru do danej przystawki 
AWS następuje automatyczne usunięcie cechy AWS z numeru 
dotychczas przyporządkowanego do Łej przystawki AWS. a następnie 
nacechowanie nowego numeru cechą aparatu wrzutowego. Wykonanie 
się tych operacji jest sygnalizowane wygaszeniem cyfr w polach 
US 1 UG oraz ustawieniem migającego kursora w polu M3. W tym 
momencie należy zabezpieczyć dostęp do pamięci przestawiająci 
przełącznik na systemie sterującym w dolne położenie. Dalsze 
postępowanie jest takie jak po wywołaniu podprograńmi P1.6. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie 1 naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komimikatu $ELP. Po skasowańiu 
komunikatu przyciskiem K następuje powót do programu 
admi ni stracyjnego Pi. 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
A do F jest operacją błędną i spowoduje wyświetlenie Się 
komunikatu ERRÓR. Podobną reakcję spowoduje próba wpisania 
innego numeru AWS niż 4 albo 28. Błędem jest także próba 
przesunięcia kursora przyciskiem — z pozycji numer u 
katalogowego na którą  niewpisano cyfry. 

Zabronione jest przypisanie do drugiego AWS mHisru 
katalogowego przydzielonego już innemu AWS. Próba taka kończy 
się wyświetleniem komunikatu BRROR po naciśnięciu przycisku ŚĆ. 
€ podobny sposób kończy się próba ożnaczenia cechą aparśtu 
wrzutowego numeru katalogowego, który ma nieprzypisany nuwer 
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* : e | 
sprzętowy. Po skasowaniu komunikatu ERROR przyciskiem K 
następuje powrót do progrąmu administracyjnego P4. | 


o numeru katal ogowego przyporzadzonanico 
określeni przystówce AQS 


| / 
Aby skasować muier przyporządkowany jednej z prz ek AWS 
należy wyświetlić ten numer na wyświetlaczu cor podobnie 


jak podczas przeglądania nymerów przyporządk przystawkom 
AWS. Następnie należy używając przycisku — prześunąć migający 
kurśor na pozycję WS lub U6, przestawić przełącznik protekcji 
zapisu na systemie sterującym w górne ożenię i nacisnąć 
przycisk K. Spowoduje to usunięcie cechy aparatu wrzutowego z 
abonenta którego numer katalogowy był kasowany. sanie nowych ' 
danych do pamięci jest sygnaliżowane wygaszeni informacji w 
polach US i UG wyświetlacza oraz ustawieniem migającego kursora 
w polu U3. W tym momencie należy zabezpieczyć dostęp do pamięci 
przęstawiając przełącznik na systemie sterującym w dolne: 
położenie. Dalszę postępowanie jest takie jak po wywołaniu 
podprogramu P1.4. - 

Ni epr zestawienie rata protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku K w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje powrót do  prógrańu 
admi ni stracyjnego Pi. 

W przypadku nieżgodności danych z wyświetlacza z danymi 
zapisanymi w pamięci systemu po naciśnięciu przycisku K ma 
wyświetlaczu pojawia się komunikat ERROR. Komunikat ten należy 
skasować przyciskiem K. Nastąpi wtedy powrót do prograliu 
admi nistracyjnego Pi. 

Kasowanie numeru katalogowego 2 określonego AWS można 
przeprowadzić również podobnie jak podcząs przypisywania nulieru 
do AWS z tym, żę zamiast przycisku AC należy użyć przycisku K. 
Jednak metoda opisana powyżej jest lepsza gdyż pozwala uniknąć 
niepotrzebnych Błędów. 


2.4.7 OKKEŚLANIE TARYFY WEŃNĘTRZCENTRALOWEJ 


1 O O 


Po włączeniu pulpitu utrzymąniowego (pkt. 2.820 i wywożaniu 
programu obsługi abonehta Pi Cpkt 2.40 należy nacisnąć przycisk 
7 dla wywołania podprogramu wWpfowadzania taryfy dla połączeń 
wewnętrznych CP1.70. Potwiardzębiem wykonania polecenia jest 
wyświetlenie cyfry 7 z kropką w polu Uł wyświetlacza. 

Wa wyświetlaczu w polu WE i UO ukaże się również nuńer 
katalogowy abonenta OQ a w polu UB przyporządkowany abonent 
mumer taryfy wg której zalicząńje są połączenia wewnętrzne 
abohenta. Kursor ustawia się na polu Wz. 


Znaczenię cyfry w polu UG jest następujące: 
© - gdy połączenia wewnętrzne do abonenta 
zaliczane co 3 min. 
- gdy połączenia wewnętrzne do abonenta 
żaliczane jednokrotnie. 
Jeżeli w polu W6 brak cyfry oznacza to że do danego numeru 
katalogowego nie przypisano numeru sprzętowego. 


Przeglądanie Łaryfy wównątrzcentralowej abonentów. 


Używając przycisków przyrostowych + dokonuje się wyboru 
mumeru katalogowego żądanego abonenta. W polu (6 automatycznie 
wyświetla się cyfra określająca taryfę wewnątrzcóntralową 
przyporządkowaną bieżącemu numórowi katalogowemu z pozycji iż i 
va. 
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Szybsze przeglądanie taryfy wewnątrzcentralowej abonentów 
możliwe jest przy użyciu przycisków cyfrowych © do 8. Naciskając 
odpowiedni przycisk dokonuje się wpisu cyfry na pozycje nuliGru 
katałogowego oznaczoną |migającym kursorem. Po wpisie cyfry 
kursor jest automatycznie przesuwany na sąsiędnią pozycję numóru 
katalogowego. Podobnie jak podczas używania przycisków 
przyrostowych cyfra określające taryfę  wewnątrzcentralową 


przyporządkowaną bieżącemu numerowi katologowemu wyświetia się 


| sutonatycznie. | 


fciśnięcie przycisku K umożliwia wyłączenie podprogramu z 


Pi.7 i powrót do /prograńiu administracyjnego Pi. Ponowne użycie 

przycisku K e powrót do fazy PROGR. 

. Naciśnięcie |dowolnego z przycisków literowych z zakresu Gd 
4 do Ff jest operacją) błędną i spowoduje wyświetienie Się 
komunikatu ERKÓR. Komuna ten należy skasować przyciskiem K. 
Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego Pi. 


Zmiana Łaryfy wewnątrzcentralowej abonenta. 


Po ustaleniu numeru katalbgowego podobnie jak podczas | 


przeglądania taryfy  wewnątrzcentralowej abonentów należy 
używając przycisku — przesunąć kursor na pozycję G6. Następnie 


należy wpisać cyfrę © lub 1 (zgodnie z wcześniej podanym 


znaczęniem cyfr w zależności od tego w jaki sposób mają być 
zaliczane połączenia wewnętrzne do aboneńta. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w górne położenie 4 
nacisnąć przycisk AC. Wpisanie nowej taryfy wewnętrznej jest 
sygnalizowane przejściem do wyświetlania taryfy wewnętrznej 
grzyporządkowanej numerowi  katalogowsmu 00, tak jak po 
zgłoszeniu Się podprogramu P1.7. W tym momencię należy 
zabezpięczyć dostęp do pamięci przestawiając przełącznik ma 
systemie sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowańie jest 
takie jak po wywołaniu podprogramu P1.7. 

' Mieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu W górne 
położenie £ naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu fiELP. Po skasowańiu 


JE 


komunikatu przyciskiem K następuje powrót do programu 
admi nistracyjnego Pi. 

Próba wpisania wewnętrznej taryfy innej niż wymienione 
Powoduje pojawienie cię na wyświetlaczu komunikatu ERROR. . 
Pądobną reakcję spowoduje proba sania poprawnej taryfy 

abońentówi który nie ma przydzielonego numeru sprzętowego ż tym, 
/ te dopiero po naciśnięciu przycisku KC. Po skagowaniu błędu 
| sastępuje powrót do programu administracy, Pi. 
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" Po włączeniu pulpitu utrzymańi Cpkt. 8.20 i wywołaniu 
/ programu obsługi abonenta Pi Cpkt 2.4)| należy nacisnąć przycisk 
8 dla wywołania podprogramu obsł wiążek PBX CP1.0. 
Potwierdzeniem wykonania polecenia jest wyświetlenie cyfry 8 ż 

krópką w polu Ui wyświetlacza. 
Na wyświetlaczu w polu U3 ukaże się również umer pierwszej 


| wiązki PBX. Kursor ustawia się na polu V3. 


ar wiązki ar katalogowy 


Przeglądanie wiązek PBX 


Używając przycisków przyrostowych + lub - należy ustawie 
ńuńór przeglądanej wiążki. Jeżeli migający kursor znajduje się w 
polu UJ wiśnięcie przycisku AC powoduje wyświetlenie się w 
polach US i U6 pierwszego numeru z wiązki której numer jest 
wyświetlany w polu U3. Migający kursor pozostaje nadal w półu 
Wa. Aby wyświstlić następny numer katalogowy przypisany do dańnżj 


Ą U a 


wiążki należy używając przycisku — przsunąć kursor na polę (8 
lub UG a następnie wcisnąć przycisk +. W celu zapobiegnięcia 
przypadkowemu skasowaniu numeru przypisanego do wiązki POR 
wigający kursór powraca na pole MG. 

Obowiązuje następująca zasada podcząs używania przycisków 
pr zyrostowych: 
Jężeli migający kursor jest w polu (UŚ to wciśnięcie przycisku 6. 

| lub = powoduje zmianę wyswiętlianego numeru wiązki odpowiednio na 

| następny lub poprzedni, a pola WS 1 (6 wyświetlacza zostają 
wygaszone. Migający kursor pozostaje w polu (3. Jeżeli natomiast 
migający kursor znajduje się na jednym z pól (5 lub (6 te 
wciśnięcie przycisku * lub - potoduje wyświetlenie odpowiednio : 
następnógó lub poprzedniego nyfieru z danej wiązki. W =; 
przypadku kursor automatycznie wraca na pole U3. 
; Podczas przeglądania numerów z danej wiązki może na chwiię | 
na wyświetlaczu ukazać się komunikat KŁ. Oznacza 6h te 
aktualnie wyświetlany numer jest ostatnim numerem w wiązce gdy . 
użyty był przycisk + lub pierwszym numerem w wiązce gdy zaj 
był przycisk ». 


Aby wyłączyć podprogram f1.8 należy przesunąć bom | 
przyciskiem — na pole (8 Cjeżeli tam nie jest> | maciShąć 
przycisk K. Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnago - 
Pi. 


fpisańnie nukeru katelogowego do wiązki PRX 


Aby wpisać nowy numer katalogowy do wiązki PBX należy 
używając przycisków cyfrowych f, 2 lub 3 dokonać wyboru Rufidru 
wiążki. Po wciśnięciu jednego z wymienionyych przycisków w półu 
Y3 wyświstla się numer wybranej wiązki, a kursor żosśtaje 
automatycznie przesunięty na następną pozycję wpisu iNToOFRAE Ji 
CUB). Numer wiążki można ustawić także używając przycisków 
przyrostowych z tym że nalóży potem przesunąć migający kursor 
przyciskiem — na pozycję (6 wyświetlacza. Następnie należy 

| wpisać numer katalogowy abonenta Cpozycje (6 i UG wyświetlacza” 
który ma być numerem PBX. W trakcie wpisywania cyfr w pole 
numeru katalogowego kursor jest automatycznie przesuwańhy fa 
sąsiednią pozycję wyświetlacza. 
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Aby zapisać dane do pańięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie Sterujący w górne położenie. 
ustawić kursor przyciskień —+ na jednym z pól (5 lub 66 Cjeżeli 
= NoE Ą 

Wpisanie nowego numeru do żądanej wiąski jest sygnalizowane 

, €ygaszeńień cyfr w polach (6 i UB orez ustawieniek migającego 
kursora w polu * tym nojiencie należy zabezpieczyć dostęp do 
pamięci pr hając przełącznik na systemie sterującym w dolne 
położenie. śze postępowanie jest takie jak po wywołaniu 

J podprograńu P4.6. 
ataliogowy abonenta jest dopisywańy na pierwszej 
wolnej pozycji w danej wiązce. W celu zmieńienia kolejności 
48 a nufiorów w wiązcę należy Skasować wszystkie numsry z 

_ wiązki i wpr ć Je w żądanej kolejności. 

Ni epr enie przełącznika protekcji zapisu w górne 

| położenie i naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu fiGLP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje powrot do programu 
4dni ni stracyjnego PL. 

Naciśnięcie dowolnego Z przycisków literowych z zakresu Gd 
AŃ do F jest operacją błędną i spowoduje wyświetlenie się 
komunikatu ERROR. Podobną reakcję spowoduje próba wpisania 
innego numeru wiążki PSK niż 4.2 albo 8. Błędem jest także próba 
przesunięcia kursora przyciskiem -— 2  pózycji  muńsru 
katalogowego na którą niewpisano cyfry. 

Zabronióne jest przypisanie do wiązki PEX  numiru 
katalogowego występującego już w którejkolwiek z wiązek. Próba 
taka kończy się wyświetleniem komunikatu ERROR po naciśnięciu 
przycisku AC. W podobny sposób kończy się próba przydzielónia do 
wiązki PBX numeru katalogowego, który ma nieprzypisany numer 
sprzętowy. Po skasowaniu komunikatu ERROR przyciskick K 
hastępuje powrót do programu administracyjnago Pi. 1 

W przypadku gdy po dopisaniu bieżącego nufieru do wiążki 
mastąpiioby przękroczenie maksymalnej liczby łączy PBX w wiązce 

| 040, lub maksymalnej liczby wszystkich łączy PBX w centrali CV 
na wyświetlaczu po naciśnięciu przycisku AC pojawia Się 
komunikat FULL. Komunikat ten należy Skasować naciskając 
przycisk K. Nastąpi wtedy powrót do programu admińistracyjnego 
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Usuwanie numeru katalogowego z wiązki PBX 


Aby usunąć numer katalogowy z wiązki PBX należy wyświetlić 
ten numer' na wyświetlaczu postępując tak jak podczas 
/ przeglądania wiązki lub jąk podczas wpisywania numeru do wiązki. 
' Nast$pnie należy używając przycisku — przesunąć migający kursor 
na pozycję US lub UB Cgdy numer był wyświetlony tak jak przy 
/przeglądaniw, przestawić przełącznik protekcji zapisu na / 


systemie sterującym w górne położenie i nacisnąć przycisk K. 
Spowoduje to usunięcie numeru katalogowego wyświetlanego : | 


polach (8 i UG z wiązki e numerze z pola U3 oraz cechy łącza PBX 
z abonenta którego numer katalogowy był kasowany. Wpisanie 
nowych danych do pamięci jest sygnalizowane  wygaszeniem 
informacji w polach WW i WG wyświetlacza oraz ustawieniem 
migającego kursora w polu U3. W tym momencie należy zabezpieczyć 
dostęp do pamięci  przestawiając przełącznik na systefie 
sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie jest takie jak 
po wywołaniu podprogramu P1.8. 

; Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie 1 naciśnięcie przycisku K w przypadku poprawnych 
| danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowahiu 
komunikatu przyciskiem K następuje powrót do  prograńu 
admi ni stracyjnego P1. 

W przypadku niezgodności danych x wyświetlacza z danym 
zapisanymi w pamięci systemu po naciśnięciu przycisku K na 
wyświetlaczu pojawia się komunikat ERROR. Komunikat ten należy 
skasować przyciskiem K. Nastąpi wtedy powrót do programu 
admi ni stracyjnego Pi. 


osobom trzecim 


2.4.0 WPISYWANIE ŁĄCZY ULA OBSERWACJI RUCHU 


Centrala SPC-100M wyposażona jest w dwie grupy liczników 
obserwacyjnych umożliwiających jednoczesną kontrolę jakości 
obsługi dwóch wybranych abochentów. 
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Pierwsza grupa liczników obserwacyjnych składa się z trzech 

łiczników: 

LOGA i = licznik statystyczny umieszczony w pierwszej 
kolumnie liczników statystycznych (czwarty od dołw; 

ŁTA i - licznik statystyczny umieszczony w pierwszej 

"kolumnie liczników statystycznych (trzeci od dołw; 

«z t - Licznik statystyczny umieszczony w translacji 

badaniowej Cgórny). 


Druga grupa liczników obserwacyjnych składa się również z 

trzech liczników: 

LOA 2 - licznik statystyczny umieszczony w pierwszej 
kolumnie liczników statystycznych (drugi od dołu; 

LTA £ - licznik statystyczny umieszczony w pierwszej 
kolumnie liczników statystycznych (pierwszy ód dołu); 

z e - licznik statystyczny umieszczony w translacji 
badaniowej (dolny). 


Liczniki wymienione wyżej mają następujące przeznaczenie: - 


ŁOA 1, ŁOA£  - liczniki zgłoszeń przyjętych do obsługi 
ŁTA 1. ŁTA£  - liczniki zgłoszeń obsłużonych 
g2ż i. kże - liczniki kontrolne zaliczania 


Przykład £ 

W przypadku gdy na pierwszej grupie liczników 
obserwacyjnych obserwowany jest ruch przychodzący (typ 
obserwowanego ruchu 1) do abonenta mp. 60 to licznik LOA $ 
zalicza wszystkie połączenia w których nastąpiło dokomutowanie 
abonenta 00 do zespołu połączeniowego jako abonenta B. Licznik 
LTA 1 zalicza wszystkie połączenia w których abonent 00 zgłosił 
się jako ab. 8. Natomiast licznik KZ 1 przy obserwacji ruchu 
przyjściowego nie jest wykorzystywany 


Przykład 2 

W przypadku gdy na drugiej grupie liczników obserwacyjnych 
.ebsęrwowany jest ruch wychodzący (typ obserwowanego ruchu © ód 
abonenta np. 00 Ło licznik ŁUK £ zalicza wszystkie podniesienia 
Mikrotelefonu abonenta 00, w których jest on abonentem 4. 
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a 


Licznik LTA 2 zalicza wszystkie przypadki w których nastąpiło 
dokomutowanie abonenta 00 jako ab. A do zespołu połączeniowego. 
Natomiast licznik KZ £ liczy wszystkię impulsy taryfikacyjne, 
które powinny być zaliczęne na indywidualnym ców abonenta 
00. ł 


Przyktad 3 >= | 
: W przypadku gdy na ' piórwszej rake | | łiczników 
. ©bserwacyjnych obserwowany jest ruch przychodzący i wychodzący 
, €typ obserwowanego ruchu 30 aboneńta np. 00|to licznik £0A i 
żalicza wszystkie przypadki zaliczane przykładzie 1 na LOA 1 
oraz przypadki zaliczane w przykładzie 2 na LOA £. Podobnie 
licznik LTA 1 zalicza wszystkie | przypadki zaliczane w 
przykładzie 1 na LTA 1 oraz przypadki zaliczane w przykładzie 2 
na ŁTA 2. Natomiast licznik KZ i liczy |wszystkie iupulsy 
taryfikacyjne, które powinny być zaliczone na indywidualnym 
liczniku abonenta 00. 

" Możliwe jest obserwowanie tego samego abonenta na obydwóch 
Grupach liczników obserwacyjnych bez żadnych ograniczeń dia 
typów obserwowanych ruchów. 

Praca jednego lub obydwóch liczników KZ nie zakłóca ani nie 
wstrzymuje pracy abonenckich liczników 1 ndywi dualnych. 


*ywołanie podprograwa wpisywania łączy 
dla obserwacji ruchu 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego Cpkt. 2.20 i wywołaniu 
programu obsługi abonenta Pi Cpkt 2.4) należy nacisnąć przycisk 
9 dla wywołania podprogramu  przyporządkowania liczników 
obserwacji łącza CP1.00. Potwierdzeniem wykonania polecenia jest 
wyświetlenie cyfry © z kropką w polu Wi wyświetlacza. 

Na wyświetlaczu w pólu U2 ukaże się również numer pierwszej 
grupy liczników obserwacyjnych. Kursor ustawia się na połu IŻ. 


CIENESKOSKJBka 4 


nr grupy typ 
liczników ruchu 


Wyświetianie Łypu obserwowanego ruchu i nuttóru a | 
przyporządkowanego grupie liczników obserwacji 


pierszej grupie liczników obserwacji należy po włączeni 
podprogramu P1.8 nacisnąć przycisk AC. W polu W3 wyświetl 
jest cyfra określająca typ obserwowanego ruchu. natomiast w 
polach US i UG numer obserwowanego abonenta. Jeżeli wyżej 
opisane pola pozostają wygaszone oznacza to że na danej grupie 
liczników o numerze z pola W£ nie jest obserwowany żaden 
W celu wyświetlenia numeru abonenta przyporządkowańógo 
drugiej grupie liczników obserwacji należy nacisnąć jeden £ 
przycisków przyrostowych + lub -. Ponowne naciśnięcie przycisku 
przyrostowego powoduje powrót do wyświetlania numeru abonenta 
obserwowanego na pierwszej grupie liczników. 

Podczas pracy w podprogramie P1.9 można w dowolnej chwili 
nacisnąć jeden z przycisków przyrostowych. Spowoduje to 
wyświetlenie danych związanych z aktualnie nie wyświetlaną grupą 
liczników obserwacji. Aby wyświetlić dane aktualnie obsługiwanej 
grupy liczników należy ustawić kursor na polu U2 i nacisnąć 
przycisk AC. 

Podczas przeglądania abonentów obserwowanych migający 
kursor cały czas pozostaje w polu U2 dlategoteż naciśnięcie 
przycisku K powoduje powrót do programu administracyjnego PI. 


Aby wyświetlić numer katalogowy aktualnie przypor zam 


Znaczenie cyfr wyświetlanych w polu typu obsórwowanego 
ruchu jest następujące: 
1 - obserwowany jest ruch przychodzący do aboneńta 
2  -- obser jest ruch generowany przez abońeńta 
- oebser jest cały ruch związany z abońentóm 


Włączenie obser wac.$4 abonenta na grupie liczników 
| 


Włączenie wącji nowego abonenta powoduje automatyczne 
wyłączenie erwacji abonenta nadzorowanego poprzednio na danej 
grupie liczników 4 lub 2. | 

Aby reślić nowe przyporządkowąnie należy ustalić w 
pierwszej kolejności numer grupy liczników obserwacyjnych. Po 
włączeniu podprogramu P1,9 należy wpisać numer grupy liczników 
obserwacji  przyci$kiem cyfrowym 1 lub 2. Spowoduje to 
wyświetlenie numeru grupy liczników w polu UŻ i automatyczne 
przesunięcie się kursora na polę U3. Można także wybrać numer 
grupy liczników używając jednego z przycisków przyrostowych ż 
tym że w tym przypadku kursor nie jest automatycznie przesuwany 
1 pozostaje w polu U2. Dlatego też należy używając przycisku — 
przesunąć kursor w pole WU3. 

Po określeniu numeru grupy liczników należy wpisać w pole 
U3 cyfrę określającą typ obserwowanego ruchu zgodnie z wcześniej 
podanym znaczeniem cyfr. Po wpisaniu cyfry w pole M3 kursor jest 
automatycznie ustawiany w polu WS. Następnie w pola (5 i (8 
należy wpisać numer katalogowy alfgbnenta. Po wpisaniu cyfry w 
pole US kursor jest automatycznie przesuwany na pole (5. 
Natomiast po wpisaniu cyfry w pole U6 kursor ustawiany jest na 
polu V3. 

Aby zapisać dane do pamięci należy przestawić przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w górne położenie, 
ustawić kursor przyciskiem — na jednym z pól UŻ, (Ś lub (6 
(jeżeli tam nie jest» i nacisnąć przycisk AC. Usunięcie 
poprzednich danych 41 wpisanie nowych jest sygnalizowane 
wygaszeniem pól U3, US i U6 wyświetlacza i ustawieniem kursora w 
polu UŻ. W tym momencie należy zabezpieczyć dostęp do pafiiąci 
przestawiając przełącznik na systemie sterującym w dolńe 
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położenie. Dalsze postępowanie jest takie jak po wywołaniu 
podpr ogr amu P1.0. ą 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie 'i naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się kdmunikatu HELP. Po skasowaniu 
komunikatu ' przyciskiem K następuje powrót do programu 
admi ńistracyjnęgo Pi. i | | 

Naciśnięcie dowolnego z przycisków literowych z zakresu od 
A do F jest operacją błędną i spówoduje wyświetlenie się 
komunikaty ERROR. Podobną reakcję spowoduje próba wpisania 
innego numeru grupy licznik niż 1 albo 2, lub innego typu 
obserwowanego ruchu niż 1,2 albo 3. Błędem jest także próba 
przesunięcia kursora przyciskiem — z pozycji typu obserwowanego 
ruchu lub pozycji numeru katalogowego, na którą niewpisano 
cyfry. | 
Zabronione jest wpisanie do grupy liczników obserwacji 
numeru katalogowego który ma nieprzypisany numer sprzętowy. 
Próba taka kończy się wyświetleniem komunikatu ERROR po 
naciśnięciu przycisku AC. 

Po skasowaniu komunikatu ERROR przyciskiem K następuje 
powrót do programu administracyjnego P1. 

Możliwe jest obserwowanie tego samnęgo abonenta na obydwóch 
grupach liczników obserwacyjnych. : 

Aby powrócić do programu głównego w trakcie wpisywania 
danych do liczników obserwacji przed wpisaniem ich do pamięci 
systemu należy spowodować przesunięcie kursora w pole U2 Cnp. 
naciskając jeden z przycisków przyrostowych) i nacisnąć przycisk 
K. Nastąpi wtedy powrót do programu administracyjnego P1. 
Ponowne użycię przycisku K powoduje powrót do fazy PROGR. 


Wyłączenie obserwacji abonenta 


Aby wyłączyć obserwację danego abonenta bez włączania 
obserwacji innego abonenta należy wyświetlić na pulpicie 
przyporządkowanie w którym występuje ten abonent. Najwygódniej 
jest wykonać to przy użyciu przyćisków przyrostowych. Następnie 
należy przesunąć kursor przyciskiem — z pola U2 na jedno ż pól 
U3, U5 lub U6, przestawić przełącznik protekcji zapisu na 


systemie sterującym w górne położenie i nacisnąć przycisk K. 


Spowoduje to usunięcie cechy obserwacji na danej grupie 
liczników obserwacyjnych z numeru katalogowego wyświetlanego w 
polach U5 i U6, oraz usunięcie numeru abonenta 1 typu 
obserwowanego ruchu z danej grypy liczników. Wpi s; e nowych 
danych do pamięci jest sygnalizowane wygaszeniem informacji w 
polach U3, US i UG wyświetlacza oraz ustawieniem mi ga jącego 
kursora w polu U2. W tym momencie należy zabezpieczyć tęp do 
pamięci przestawiając przełącznik na systemie sterującym w dolne 
położenie. Dalsze postępowanie jest takie Jak p wywołaniu 
podprogramu Pi.9. | | 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku K w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje powrót E progr amu 
administracyjnego P1. | 

Jeżeli abonent obserwowany był również na drugiej grupie 
liczników to operację kasowania należy powtórzyć dla drugiej 
grupy liczników. 

Aby wrócić do programu administracyjnego PL należy 
przesunąć kursor przyciskiem — na pole U2 Cjeżeli tam nie jest) 
1 nacisnąć przycisk K. Ponowne użycie przycisku K spowoduje 
powrót do fazy PROGR. 

Ww przypadku niezgodności danych z wyświetlacza z danymi 
zapisanymi w pamięci systemu po naciśnięciu przycisku .K na 
wyświetlaczu pojawia się komunikat ERROR. Komunikat ten należy 
skasować przyciskiem K. Nastąpi wtedy powrót do programu 
administracyjnego P1. 


WPISYWANIE NUMERU CENTRALI 
NZ 


Aby wywołać program wpisu numeru własnego centrali CP2) po 
włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 2.22) należy nacisnąć 
przycisk 2. Zgłoszenie się programu P2 jest sygnalizowane przez 
zaświecenie cyfry 2 na wyświetlaczu w polu Wi i mi gą jącego 
kursora w polu U2, 


Program P2 jest samodzielnym prograńem administracyjnym i 
nie zawiera żadnych podprograńów. 
Aby wyświetlić numer centrali istniejący w pamięci systemu 
| nalęży po: wywołaniu progr PA nacisnąć przycisk AC. Jeżeli 
pola od 2 do UG wyświeti nadal pozostają wygasżone oznacza 
/ to, że numer własny nie jest wpisany Cnp. nastąpił KESBT przy 
przestawionym w górne położenie p protekcji zapisu na 
| Systenie stęrującym. 

4 Aby wprowadzie numer wta centrali do pamięci należy po 
zgłoszemiu prograńu P sac ten nutsór na wyświetlacz pulpitu 
na pożycje od (2 do /U6 przycisków z zakresu od © do ©. 
W trakcie wpisywania kolejnych cyfr numeru własnego kursor jest 
automatycznie pr na następną pozycję wyświetlacza, a po. 


osiągnięciu pozycji UB na niej. ż 
Następnie należy pea przełącznik protskcji żapisu na 
, systemie sterującym w górne połóżenie i nacisnąć przycisk AC. 

( (pisanie numeru do pamięci jest sygnalizowane wygaszeniem pól U2 
do UG wyświetlacza i ustawieniem kursora w polu (łź. W tym 
momencie należy zabezpieczyć dostęp do pamięci przógtawiając 

| przełącznik na systemie $terującym w dolne położenie. Dalsze 
postępowanie jest takie jak po wywołaniu programu P2. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku AC spowoduje wyświetlenie się 
komunikatu HELP. -Po skasowaniu komunikatu przyciskiem K 
następuje powrót do programu administracyjnego P2. 

Istnieje możliwość sterowania kursorem w obrębie pól WŻ do 
UG przeż użycie przycisku —. 2 tym że zabronione jest 
przesuwanie kursora z póla w które nie wpisano cyfry. Próba taka 

| spowoduje pojawienie się na wyświetlaczu komunikatu ERRÓR. . 

Podobną reakcję spowoduje naciśnięcie jednego z przycisków 
literowych z zakresu A do F lub przycisku przyrostowego $ lub =. 

Komunikat ERROR należy skasować przyciskiem K co spowoduje 
powrót do programu administracyjnego P2. 

Aby wyłączyć program P2 1 wrócić do fazy — nalóży w 
dowolnym momencie pracy w tym programie nacisnąć przycisk £. 

"Należy zaznaczyć jeszcze że przycisk AC ma dwie fuńkcje. 

Jeżeii kursor znajduję się w pólu U2 wyświetlacza to naciśnięcie - 
przycisku AC powoduje wyświetlenie się numeru własnego cćńhtraii 


BTŁKO 


m. 


zapisanego w pamięci systemu. Jeżeli natomiast kursor znajduje 
się w którymkolwiek innym polu, to po nacishięciu przycisku AC 
następuje próba wpisu aktualnego numeru z wyświetlacza do 
pamięci systemu sterującego centrali. | 


| 

: Aby wywołać program ustalania a centrali CP3D po 
włączeniu pulpitu utrzymani owego CPĘŁ. mi należy nacisnąć 
przycisk 3. Zgłoszenie się progrąmu P3 jest sygnalizowane przez 
zaświecenie cyfry 3 na wyświetl aczu w polu U1 i migającego 


kursora w polu ti2. : 
g typ z.p. numer z.p. e stanu z.p. 


Następnie należy jednym z przycisków z zakresu od i do 4 
wybrać wymagany rodzaj zespołów połączeniowych co spowoduje 
wyświetlenie w polu U2 symbolu wybranego zespołu i przesunięcie 
kursora na pole U3. 


Cyfry od 1 do 4 odpowiadają następującym symbolom zespołów: 


| 
a zespół przyjściowy 


I 
Ę zespół lokalny ZPW 
kal 


FIEMEKECEKZH ka 7.4 " 


[6 zespół wyjściowy 


4- 4 ćespół badaniowy TB 


| 


| Naciśnięcie innego przycisku niż wymienione spowoduje 
pojawienie się na wyświetlaczu komunikatu ERROR. Po skasowaniu 
tego komunikatu przyciskiem K nastąpi ponowne zgłoszenie się 
programu administracyjnego P3. 

| Po wyświetleniu symbolu rodzaju zespołu należy w pole (3 
R nuer żądanego zespołu. Po wpisaniu numeru zespołu 
następuje automatyczne wyświetlenie jego stanu. 

Napis ON na pozycjach US i UG wyświetlacza oznacza, że dany 
żespół jest włączony. Natomiast napis OF oznacza że zespół jest 
wyłączony i nie jest wykorzystywany przy komutacji. 

Kursor ustawia się w polu JĄ. 

Próba wpisania nieistniejącego numeru zespołu spowoduje 
pojawienie się na wyświetlaczu komunikatu ERROR. Po skasowaniu 
tego komunikatu przyciskiem K nastąpi ponowne zgłoszenie się 
programu administracyjnego PX. 

Numer zespołu można również ustalić używając przycisków 
przyrostowych +- lub = a komunikat ALL sygnalizuje przekroczenie 
numeracji dostępnej dla danego rodzaju zespołów odpowiednio: 

Zespoły przyjściowe © do 8 
Zespoły wyjściowe © do © 
Zespoły lokalne (ZPW) © do 7 


Aby zmienić stan zespołu: włączyć zespół do końfiguracji 
lub wyłączyć zespół z konfiguracji należy nacisnąć odpowiednio 
przycisk 1 lub ©. Spowoduje to wyświetienie się odpowiedniego 
stanu na pozycjach US i W6 wyświetlacza. Następnie należy 
przestawić przełącznik protekcji zapisu na systemie sterującyń w 
górne położenie i nacisnąć przycisk AC. Zapisanie nowych dańych 
w pamięci jest sygnalizowane ponownym zgłoszeniem się prógrańu 
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admi ni stracyjnego P3. W tym momencie należy zabezpieczyć dostęp 
do pamięci  przestawiając przełącznik protekcji zapidu na 
systemie sterującym w dolne położenie. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku AC spowoduje wyświetl e się 
komunikatu HELP. Po  skasowaniu komunikatu przyciskiem K 
następuje pówrót do programu administracyjnego P3. | | 

Gdy kursor ustawiony jest na polu UG naciśnięcie tanygo | 
przycisku cyfrowego niż © albo £, lub przycisku liter 
zakresu od A do F spowoduje pojawienie się komunikatu ERRÓ 
skążowaniu tego komunikatu następuje ponowne zgłoszenie się 
programu P3. | 

Naciśnięcie przycisku — w momencie key kursor jest 


ustawiony w pólu UG spowoduje powrót do programu | 


Aby powrócić do fazy PRÓGR należy w dowolnym ie 
nacisnąć przycisk K. 


CANA ANN 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego  Cpkt. 2.20 należy 
nacisnąć przycisk 4 co powoduje wywołanie programu obsługi tabel 
numerowych sygnalizowane zaświeceniem się cyfry 4 na 
wyświetlaczu w polu Ui i migającej kropki w polu U6. 

Następnie należy przyciskami 1 do 6 wybrać wymagany rodzaj 
tabeli numerowej co spowoduje wyświetlenie w polu Wi nufieru 
wybranej tabeli i kropki sygnalizującej realizację podprogramu 
admi nistracyjnego. Kursor automatycznie ustawi się w połu (2. 


Tabele numerowe są oznaczone w następujący sposób: 


tabela prefiksów numerów bezpłatnych 

tabela prefiksów numerów zaliczanych jednokrotnie. 

tabela prefiksów numerów zaliczanych co 3 min. 

tabela prefiksów numerów zaliczanych co 30 sek. 

pierwsza tabela prefiksów kierunków dyskrymi nowanych 
Ckięrunki połączeń międzymiastowych). 


CANNEEKCEL Mk TI 


LJ = druga tabela prefiksów kierunków dyskr ymi nowanych 
(kierunki połączeń mi ędzynarodowych0). 


Po wybraniu numeru tabeli pozycje U2 do WG wyświetlacza 
mogą być wygaszone, lub może być wyświetlany na nich numer. 
Pierwszy przypadek występuje gdy w tabeji są jeszcze wolne 
pozycje. Wskażnik bieżącej pozycji jest ustawiony wtedy na 
pozycji pierwszej wolnej. Drugi przypadek występuje w Sytuacji 
gdy wszystkie pozycję w tabeli numerowej są już zapisane. W tym 
przypadku następuje automatyczńe przejscie do wyświetlania 
mtlmerów | tabeli. Wskażnik bieżącej pozycji jest ustawiany na 
pierszej pozycji tabeli numerowej. 
| Wybór nieprawidłowego numeru tabeli spowoduje pojawienie 

się na wyświetlaczu komunikatu ERROR. Po skasowaniu tego 
komunikątu przyciskiem K nast$puje ponowne zgłoszenie się 
progr amu administracyjnego P4. 


Przeglądanie numerów wpisanych w tabelę numerową 


Aby wyświetlić numery aktualnie wpisane w tabelę numerową 
hależy po wybraniu numeru tabeli, jeżeli nie nastąpiło 
automatyczne wyświetlenie numeru z pierwszej pozycji, nacisnąć 
przycisk AC. Spowoduje to ustawienie wskaźnika bieżącej pozycji 
na pierwszą pozycję i wyświetlenie numeru wpisanego na tej 
pozycji. Następnie używając przycisków przyrostowych dokonuje 
się przeglądu namerów wpisanych w daną tabelę. 

Jeżeli po wciśnięciu przycisku AC pola (2 do W 
wyświetlacza nadal pozostają wygaszone oznacza to, że dana 
tabela numerowa jest pusta. E 

Użycie przycisku = gdy jest wyświetlany numer z pierwszej 
pożycji tabeli, lub przycisku + gdy jest wyświetlany ostatni 
numer wpisany w tabelę powoduje pojawienie się na wyświetlaczu 
komunikatu ALL. Za chwilę komunikat znika i znowu jest 
wyświetlany numer, który był wyświetlany przed wystąpieniem 
komuni katu. 

Podczas przeglądania tabeli numerowej migający kursor cały 
czas pozostaje w polu U2 dlatego naciśnięcie przycisku K 


ZEN: |SMNTY_TY BŁ | 


spowoduje powrót do programu administracyjnego P4 bez skasowania 
numeru z tabeli. Ponowne użycie przycisku K powoduje powrót do 
| razy Pda. 


owiaanie nioru do tabu niger onej 


Jeżeli po wybraniu numeru tabeli nie nastąpiło automatyczne : 
| przejście do wyswietlania jej zawartości należy używając 
) przycisków cyfrowych od © do $ wpisać na wyświetlaczu —. 
5] num. Podczas wpisywania Kolejnych cyfr kursor jest ' | 
30 automatycznie przesuwany na kolejne pozycje wyświetlacza, a po : | 


5] osiągnięciu ostatniej pozycji (6 kursor na niej pozostaje. 
'Wożliwe jest przesuwanie kursora przyciskiem — z tym, że 
| przesuwanie kursora z nieżąpisańej pozycji jest zabronione i 

spowoduje wyświetlenie się komunikatu ERROR. Podobną reakcję : 
spowoduje naciśnięcie jednego z pirzycisków literowych od A do F. 
Komunikat -ERRÓR należy skasować naciskając przycisk K. Nastąpi 
wtedy powrót do brogramu administracyjnego P4. 

Aby wpisać wyświetlany nukar do tabeli należy przestawić 
przestawić przełącznik protękcji zapisu na systemie sterującym w 
górne położenie 1 nacisnąć przycisk AC. gdy kursor znajduje się 
ua jednej z pozycji Uś do (h. Nastąpi wtedy automatyczne 
sprawdzenie poprawności numeru oraz uporządkowanie nufierów w 
tabeli. (pisanie  nuheru jest sygnalizowane  wygaszeniem 
wyświetlacza na pozycjach 2 do UB lub wyświetleniem nitóru z 
pierwszej pozycji gdy tabela została właśnie wypełniona. Kursor 
zostaję ustawiony na pożycji WB. % tym momencie należy 
zabeżpieczyć dostęp do pamięci  przestawiając przełącznik 
protekcji zapisu na systemie sterującym w dolne położenie. 
Dalsze postępowanie jest takie jak po wywołaniu podprograńiu 
ołssługi danej tabeli numerowej. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji żapisu w górne 
położenie 1 naciśnięcie przycisku AC w przypadku poprawisgo 
numeru spowoduje wyświetlenie się komunikatu fiEkP. Po skasowaniu 
komunikatu przyciskiem K następuje powót do programu 
admi ni stracyjnego P4. RE 

Jeżeli numer wpisany na wyświetlacz nie jest numerem 
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poprawnym (występuje już w jakiejś tabeli danej grupy. lub jest 
prefiksem albo rozszerzeniem jakiegoś numeru z tabel danej 
grupy) te po naciśnięciu przycisku AC na wyświetlaczu pojówia 
Się komunikat ERROR. Po sk u tego komunikatu przyciskiem K 
następuje powrót do programu adninistracyjnego Pó. 

Aby wyłączyć podprogram obsługi tabeli numerowej w trakcie 
wpisywania numeru należy spowoć przesunięcie kursora ma | 
pozycję U2 Cnp. naciskając jedeń| z przycisków przyrostowych) a : 

| następnie należy nacisnąć c£ K. Nastąpi wtedy powrót do 
| programu administracyjne i naciśnięcie przycisku K 
spowoduje powrót do f Ć 

Numery w tabeli humerowej iuporządkowane są rosnąco przy 
założeniu że cyfra O wagę 10, a cyfra pusta Cniezapisana) ma 
wagą największą. al | 3 ; 


EJ 


i 


Kasowanie numeru z tabeli 


Aby usunąć humer z tabeli nbleży wyświetlić go na pulpicie * 
postępując tak jak np. podczas przeglądania numerów. Następnie 
należy przesunąć kursor na jedną|z pozycji U3 do UB. przestawić 
przełącznik protekcji zapisu na systemie sterującym w górńe 
położenie i nacisnąć przycisk K.  Skasowanie numeru jest 
sygnalizowane wygaszeniem pól WZ do UB i ustawieniem migającego 
kursora w polu (2. W tym momencie należy zabezpieczyć dostęp do 
pamięci przestawiając przełącznik protekcji zapisu na systemie 
sterującym w dolne położenie. Dalsze postępowanie jest takie jak 
po zgłoszeniu się podprogramu obsługi danej tabeli numerowej. 

Nieprzestawienie przełącznika protekcji zapisu w górne 
położenie i naciśnięcie przycisku K w przypadku poprawnych 
danych spowoduje wyświetlenie się komunikatu HELP. Po skasowaniu 

| komunikatu przyciskiem K następuje powrót do  prograńu 
admi ni stracyjnego P4. 

- Aby wyłączyć podprogram obsługi danej tabeli numórowej beż 
kasowania numeru należy nacisnąć przycisk K w czasie gdy kursór 
znajduje się na pozycji UZ wyświetlacza. Następuje wtedy pówrót 
do programu administracyjnego Pó. Ponowne naciśnięcie K 
spowoduje powrót do fazy PRÓG. 


ku 950 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 2.2) należy 
nacisnąć przycisk A co powoduje wywołanie programu obsługi 
testów (CPAO sygnalizowane zaświeceniem się litery A na 
wyświetlaczu w polu U i migającej kropki w polu UG. 

Następnie należy przyciskień £ lub 2 wybrać rodzaj 
testu. Wybór nieprawidłowego numeru testu zdr pojawienie 
się na wyświetlaczu komunikatu ERROR. Po skasowaniu tego 
* komuni katu przyciskiem K następuje botezzanie się 
programu administracyjnego PA. i 


| 
| 
| 


OBSŁUGA TESTU CIĄGŁEGO IMPULSOWANIA | 


| 


| 


Włączenie testu ciągłego impulsowania możliwe jest jedynie 
w centralach SPC-100M z sygnalizacją sfałoprądową. Test ciągłego 
impulsowania umożliwia regulację przekaźników impulsujących w 
zespołach wyjściowych. Przy innych typach sygnalizacji test ten 
mie występuje z powodu nieistnienia takich przekążników. 


Po włączeniu pulpitu utrzymaniowego (pkt. 2.20 i wywołaniu 
programu obsługi tesów PA Cpkt 2.80 aby wywołać podprogram 
obsługi testu ciągłego impulsowania należy nacisnąć przycisk f£. 
Na wyświetlaczu w polu Wi wyswietla się cyfra i i kropka 
określające numer podprogramu natomiast w polu U6 cyfra © z 
migającym kursorem. : 

4by uaktywnić test ciągłego impulsowania należy w pole 6 
wpisać cyfrę 1 a następnie nacisnąć przycisk AC. Uaktywnienie 
się testu jest sygnalizowane wygaszeniem migającego kursora. 

Test ciągłego impulsowania jest aktywny przez 120 sekuńd. 
jeżeli w tym okresie nie nastąpiło przesunięcie bazy czasu test 
jest automatycznie wyłączany. Przesunięcie bazy czasu uzyskuje 
się w momencie rozpoczęcia ciągłego impulsowania w zespole 
połączeniowym wyjściowym. Jeżeli w okresie aktywności testu 
ciągłego impulsowania nastąpiło zablokowanie zespołu wyjściowego 
włącznie z odcięciem łącza do centrali nadrzędnej to przekaźnik 


TANNEEKCEK=N ka 7] 


i upul sujący w tym zespole rozpoczyna impulsowanie. Od tego 
momentu rozpoczyna się odmierzanie 120 sekund w celu 
automatycznego wyłączenia Łestu. 

Test ciągłego impulisowania można wyłączyć naciskając 
przycisk K na klawiaturze pulpitu utrzymani owego. 

*% obydwu przypadkach wyk ączeni e testu ciągłego impulsowania 
powoduje powrót do programu administracyjnego PA. Panowne 
naciśnięcie przycisku K powrót do fazy PROG. 


2a mem bi u man 


Po — pulpi utrzymaniowego Cpkt. 2.80 i wywołaniu 
prograńu obsługi tesów PA (pkt 2.80 aby wywołać podprogram 
obsługi testu stanu łącza abonenckiego należy nacisnąć przycisk 
2. Na wyświetlaczu w polu (1 wyświetla się cyfra 2 i kropka 
określające numer podprogramu. 

Na wyświetlaczu w polu (2 i U3 ukaże się również numer 

/ katalogowy abonenta 00 a w polach US i UG Jesy. określóny stan 
abonenta. Kursor ustawia się w polu U2 


katalogowy 
a 


Znaczenie elementów sygnalizujących stan abonenta: 
1.pole U5 wyświetlacza: 
b - abonent aktualnie badany poprzez TB 
wygaszońne - abonent nie jest badany 
2.pole UG wyświetlacza: 
0 - abonent wolny 
1 - abonent w fazie dołączania do zespołu 
CJ - abonent nadzorowany w zespole 


ml... -RZŚRASENEŃ 


przed lub po rozmowie 
3 - abonent nadzorowany w zespole 
> faza rozmowy 
4 - abonemt w stanie blokady liniowej 
ona kropka - występuje oferowanie do abonenta 
' zgaszona kropka - brak Gferowania do abonenta 
ne pole UB wyświetlekza twiadczy © tym. że abtnent 
nie ma przydzielonego nuteru sprzętowego. 


ywając przycisków przyrostówych %- dokonuje się wyboru 
numeru katalogowego żądanego śbonónta. W polach (6 i UB. 
automatycznie wyświetia się informacja o stanie abonenta. 

Szybsze przeglądanie stanów abonentów możliwe jest przy 
użyciu przycisków cyfrowych © do ©. Naciskając odpowiedni 
pojęć dokonuję się wpisu cyfry na pozycję numeru katalogowego 

zoną Migającym kursorem. Po wpisie cyfry kursor jest 
| automatycznie pr zesuwany na sąsiednią pozycję numer u 
katalogowego. (Istnieje możliwość przemieszczania kursora w 
obrębie pól W2 '1 VW$ przyciskiem —. Podobnie jak podczas 
używania przycisków przyrostowych informacja oe stanie abonenta 
| dotycząca bieżącego numeru  katologowego wyświetla się 
automatycznie. 

Przycisk K umożliwia wyłączenie podprogramu i powrót do 
programu głównego PA. Ponowne użycie przycisku K powoduje powrót 
do fazy PROGR. 

Podprogram PA,2 nie reaguje na naciskanie innych przycisków 
niż wymienione w tekście. 
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INSTRUKCJA 
URUCHAMIANIA PLYT ELEKTRONIKI 
CENTRALI SPC-100 


/PESTY RECZNE STEROWNIKÓW 1 PRZEPATNYWĄCZY/ 
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- Testy ręoune są testami statycznymi, «o oznacza, że poszcz 


gólne elementy układów są obeiążone w znacznie dłuższym: 
azasie niż ma to miejsoe podozas normalnej pracy. W gwiązku 
z tym w poniższych testach zastosowano mniejsze oboiążenie 
niż w normalnych warunkach pracy. 


W instrukcji przedstawiono testy ręczne następujących płyt: | 


1/ PSP 


3/ PZA 


3/ SZĄ 


4/ SDR 


Przepatrywacz Stanu Przekaźników 
B-2074-503 4 


Przepatrywacz Zespołów Abonenckich 
B-2074-504 


Sterownik Zespołów Abonenokioh 
B-2074—505 


Sterownik drążków 
B-2074—506 


W eelu umożliwienia zlokalizowania wadliwego elementu dołf£ 
ezono do instrukcji wykaz elemontów w powiązaniu z roq - 


„błędów na wejściach lub wyjścżach płyt. 


Sahema t ak wkłażów A u h się na płycie PSP przed- 
_ stawtono na-ark.,4 <A i 

Płyta zawiera układy umożliwoające odozyt stanu zestyków 

/uwerty — rozwarty/ elementów elektromagnetycznych przez mikro 

kouputer. Jest to multiplekser o stu dwudziestu ośmiu wejściach 

/INf - 1N127/ 4 ośmiu równoległych wyjściach /DPf — DPT/ stero 

wany adresami podawanymi na wejściat adresowe /AUŹ — AU3/. 

Moment otwareia multipleksera jest wyznaczony przez sygnał 

strobu TPSP, : 

Blok multipleksera zbudowany jest z ośmiu multiplekeerów i6xi 

praeujących równolegle. 

Wyjścia multiplekserów poprzez wzmaoniacze-separatory dołączon 

84 de szyny danych. 


"Działanie układów . » 


zabronione bez sgody  TELKOM-ZWUT 


Po podaniu adresu określającego numor grupy wejść, których 

stan należy odozytać /liczha binarna/ pojawia się sygnał stroby. 
W tym momencie na wyjściach DPÓŃ — DPT pojawiają się zera 
logiezne odpowiadające zwarciu zestyków. 


Korzystanie 1 udostępnianie osobom trzecim 
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1 Schemat podłączenia alemenion zewnętrznych ala testowana płyty PZP. 
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4. Oznaczenie poziomóń: ' 
Ł - poziom niski TTL (0-Q4V) 
AH - poziom wysoki TIŁ ZE -5V) 
% - poziom L lub (domolny) 
A - 35V (wejście mieobciążone) 
B - MV (wejście połączone rezystaneją 20 ks do-48V) 
X - poziom A lubB (donolny) 


3. Test ogólny płyty. 
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| 4 Test „grupony 1 


a. „odział na grupy 
j 3 Tabela 2 
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b. Test poszczególnych grup 
(nazwy i numery końcówek ustala się ną tabeli 2) 
Tabela 3 
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Uwaga: Wejścia .„„IN" pozostałych grup ma poziomie A ( wejscia niepodłączone) 
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5. Kolejność przeprowadzenia tegęu: 


4/ zestawić układ pomiarowy wg punktu i 


b/wykonać test ogólny płyty wg. punktu 3 
ł 
| 
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sprawdzając zgodność poziomów na wyjściach DPP — DP7 


o/wykonąć test grupowy dla każdej grupy wg. punktu b 
sprawdzając zgodność poziomów na wyjściach i - 8 


L4 
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Korzystanie i udostępnianie osobom trzecim zabronione bez sgody 
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ŚSokonał blokowy <ioa . znajdujących się na płycie PZA przed- 
stawióno na Ark, 15, 

Płyta zawiera układy umożliwiające odozyt stanu zestyków oraz 
linii abonenekich przez mikrokomputer. Układy te aharakteryzu 
się zwiększoną odpornościę na 'przepięcia, 

Nadzorowane punkty dołączone są do wejść CAZĄ — CAZ 96 w 
grupach po osiem, 

Klueze tranzystorowe tworzą układ multipleksera sterowanego 
przez dekoder z szyn adresowych 1Uf - AU3, a wyjścia multi- 
pleksera tworzą szynę danych DPA - DP7. 

Blok przesuwania poziomów zapewnia dopasowanie poziomów sy— 
gnałów występujących na wejściach do poziomów „sterujących 

kłucoz tranzystorowy, 

Błok kluczy podzielony jest na dwanaście rk. osiem kluczy „| 
Wybór grupy dokonywany jest przez dekoder na podstawie poda-— 
nego adresu. 


nztażanie układu 


Po podaniu adresu /numeru grupy/ na wejścia adresowe i poja- 
wieniu się sygnału strobu TPZĄ zostaje wysterowane jedno z 
wyjść dekodera, które powoduje podanie zasilania na rezystory 
poląryzujące klucze tranzystorowe, 

Jeżeli na wejście układu jest podany stan niski / 4 — BY/ 
tranzystor wejdzie w stan przewodzenia i na odpowiednim 
wyjściu DP pojawi się stan zera lbgieznego. Infornac ja: ta 
może być wtedy ododytana przez mikroprocesor. 
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5. Kolejność przeprowadzenia testu. 
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a/ zestawić układ pomiarowy wg. punktu i 


b/ wykonać test ogólny płyty wg. punktu 3 
sprawdzając zgodność poziomów na wyjściach DPA — DP7 


0/ wykonać test grupowy dka każdej grupy wg. punktu 4b 
Sprawdzając zgodność poziomów na wyjściach DPA — DP7 
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Sehemat blokowy układów znajdujących się na płycie SZĄ przede 
stawiono na ark, 25 ŻĘ, 


Płyta zawiera układy umożliwiające sterowanię elementów 
elektromagnetycznych /przekaźśników, elektromagnesów/ przez 
mikrokomputer. Elementy te są uruchamiane przy pomocy kluczy 
tranzystorowych sterowanych z wyjść pamięoi, Pamięć przecho— 
wuje informacje przekazywane z procesora poprzez szyny danyoh 
Df - DT/ w komórkach określonych adresem przekazywanym po- 
przez szyny adresowe /AUf — AU3/. Moment — do pamięci 
wyznacza sygnał strobu /TSZ4/, i 
Blok kluczy zawiera tranzystory sterujące wraz z elementami 
zabezpieczającymi oraz dopasowującymi sterowanie „a 
do poziomów TTL. 
Błok pamięci zbudowany jest z dwunastu ośmiobitowyoh komórek 
pamięciowych, Jako element pamięciowy wykorzystano przerzutni 
typu LATCH. Wejścia komórek pamięciowych są dołączone poprzez 
wzmacniacze - negatory do szyny danych. 
Blok dekodera służy do wyznaczania komórki, do której należy 
wpisać dane. Wyznaczenie to odbywa się poprzez nacoechowanie 
jednego z dwunastu wyjść dekodera, którego numer określony 
jest liozbą kinarną podawaną na wyjścia adresowe. 


Działanie układu 


Po podaniu adresu określającego numer komórki pamięciowej i 
podaniu słowa danych określających następny stan jaki ma przył 
Jjąć osiem elementów sterowanych przyporządkówanych tej 
komórce, pojawia się sygnał strobu. Sygnał ten otwiera dekoder 
i powoduje wp: owjdzenie danych do pamięci. Dane te zostają 
"zatrzaśnięte" tylnym zboczem sygnału TSZĄ, 

Dane wprowadzone do komórki powoduję odpowiednie wysterowanie 
kluczy tranzystorowych. 

Stan zera logicznego ua szynie danych powoduje włączenie 
klucza, zaś stan jedynki - zatkanie klucza, 


IR UNA PÓZ ii WZ. 2SC OKS GRE OWE KDM BE RE RO RÓ VU 
+  |S%]  " 1-301-209 


* TELKOM 
ZWUT 


wze bój 
MOZDBŁI MMOYOJJ Z0UGIĘ 


Ka 
Y 
= 
8 
h 


JZ7N TA 


„Sg li LIMZ-PV I0MZ-KOSTAL fipodz zoq duo0fuosqez UjDSZI) woqoso ofaeju Żisopn ; oluejslizd0Y 


Jest ręczny SZA 
1 sohemat podłączenia elementów ODA dla testowania myty SZA 


74BV 


RER tottt nm 3, 


Punkły kontrolnie 


ZWUT 


|| 


L/H L/AL/H Lfkif yn if HH 4 4 


"gen ULLLUCDUDODOODOCI 


TELNOW 


zgody 
dk. -.. SNAOORO. 


2. Bznaczerna — 

ŻE ocz mski TTL(0-04V) 

A -poziam nysoki TIL/24-3V) 
I poziami lub Hf, dowal ny) 
£ - BV 

- -48V 
wh : tmpuls do poziomu L 
3. lesl ogolny płgły * ==. s 


=" 
m” 


b 
. 
5 
p) 
R 
s 
E 
Ę 
Ś 
s 
E 
8 
z 
a 
3 
e 
e 
pi 
z 
EJ 
g 
z 
E 
5 
Q 
4 


Ack 


26 ż J-301-209 


4. Tesł grupom 
2) pares na grupy 


KE ZE 4.5 |5| 7 | 68 |aAv3 | Auż | Aur 
góócił Y75 | Y76 | v73 
4 sAzg| 1 2 3 4|5 6 7 L ł Ł 
e |X10| x9 | xff |x12 | x14| x15 | x13| X16 
0 | 11 | 12| 13 | 14 | 15 £ Z / 


X19 | x20 |x22 | x23 


K4A-ZWUT 1-4 


= X28| x30] x31 
| 46) 2728129 


TELKOM -ZWUT 


SZA 
234 


E 
M 
b. test poszczególnych grup ( nazmyć numery kancanek ustala się ni tabeli2) 
faóela 3 


REKIN SMEREK - -/WOROWA0"" SLSMSCYYA WWÓ.. Gi 

a AIESEC 
Y72 169 |Y67 | v65 | 63 |y6t | Y359| Y57|y55|__małabeli2 _ | 
-L- p HA|HA|H |" 


A 


RES 


3 
i 
4 
ł 
- 
i 
i 
z 


RRT 
LEFŃRR 
WESA) 
TIR 


TTTET 
TZT 
wo. tabeli2 
dla danej grup 


FTUTTTE 

CEEETTKEJ 
EEERTTETI 
CEKTEWYETT" 
CEDEDTRTI 
SEDETTRT" 
nb BW Wdy by W ty 


Umaga. Wejścia AUB" -AU3L DSHŻDS7 ustawić przed rad. impulsu na mejściu TSZA 
Wyjścia 1+8 badac ponadamu tmpulsu na wejściu TSZA 
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a/ zestawić układ pomiarowy wg. punktu i 
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Płyta SDR_ 
Opis_funkejonalny 
Sehemat blokowy układów znajdujących się na płycie SDR 


A4-ZWUT II-4 


przedstawiono na Ark,35. 


Płyta zawiera trzy układy służące do matrycowego stero 
wania dwóch zespołów elektromagnesów drążkowych oraz zes— 
połem liezników, 

Każdy z układów zbudowany jest z bloku* kruczy tranzysto- 
rowych,pamięci oraz dekoderów, 

Blok kluczy zawiera tranzystory sterujące,elementy zaąhez— 
pieczające oraz ełewenty dopasowujące sterowanie tranzystdg- 
rów do poziomów TTL, Ę 

Częsć kluozy służy do podawania napięcia -i8V /wyjścia 
SE 17,SE 18,LK 1 - LK 8/,pozostałe zaś do podawania po- 
tenojału nasy.Blok pamięci zawiera pamięć dla jedmej gru-= 
py kluczy oraz pamięć adresu dla drugiej grupy kluczy. 
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Wejścia pamięci są dołączone odpowiednio bądź do szyny 
danych /DPY + DP7/,bądź do szyny adresów /AU$ + AUD/. 
Blok dekodera służy do wysterowywania jednezo z dwunastu 
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Korzystanie i udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody 


wyjść na podstawie adresu zapisanego w pamięci adresu. 
Sterowanie w każdym z ukłądów „odbywa się w momencie po 
dania sygnału strobu odpowiednio TSDR1,PSDR2Z,bądź TSLA. 
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Działanie każdego z układów jest jednakowa. Różnice doty- 
ozą tylko ilości kluczy w poszcezególnych układach, 

. eseda sterowania wyjść jest podobna do zasady sterowa— 
nia na płycie SZA. 
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3. Jesty grupy ŚE 1 
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>. patrz tabela I 
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patrz tatela 2. 
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OPIS 
BADAWIOWEJ  TRANSIACJI  PRZYUŻCIUWEJ 
/d0_SPC-100M/ 


gKhlućnik, J Tepolwicki,Ą Wisniewski 


Ee pE SĘ 
kati MIE” 


Opis badaniowej translacji 
przyjściowej/do0 SPC-10011/ 


„.Badaniowa trana?ację Przyjściowa stosowana jest w centra- 
lach 5PC=10%% jsPórora wjących z oentralami systemu Stro= 
wgzer a lub EEG , 

Przgznaceona jest d współpracy z linią do wybieraka gru= 
powego probiarczego wz, sohematu 3C-6146-0097 lub U 
SC=6746<£ 24, j 

loże r wnież współprac wać z zespołem PV 10 stosowanym w 
oentralach K-66, : 

Transla ja może być połączona z linią do WGp bezpośrednia 
lub przez układ przełączający 5D-6146-0219. Łącze pomiedzy 
linią do '(Gp 1 badaniową translacją przyjściowh musźf być" - 
galwaniczne 4=ro przewodowe. Dołączenie poprzez układ 

przełącza jący wymaga piątego przewodu 40/. 2% 

Przewody uruchomieniowe posiadają oznzczenie +=" /1/ oraz 
"+" /2/, a przewody bądaniowe: "a"/3/, "b"/4/ lub "a"/5/, 

"»"/6/. * 
W zależności od typu linii przewody uruchomieniowe należy * 
p złączyć zgodnie z uwagami na schemacie S2D-6065-8053. 
Translacja umożliwia telefonistoe Łącznioy probierczej po= 
łączenie z abonentami SPC=100M, Po zajgciu translacji ten 
"ef nistka otrzymuje z niej sygnał' zgłoszenia translacji, 

p „Połączenie z łączem /wyposażeniem/ abonenckim nastepuje po 
; wybraniu przez telefonistke dwóch ostatnich oyfr a 
abonenta, 

Translacja umożliwia połączenie z łączem abonenckim zajętym 

"lub wolnym, będącym w stanie blokady liniowej lub odoipoia, , 
Telefonistką może wykonąć nast spująge-badania: 

- parametrów łącza i aparatu abonenta, 

- wyposażenia liniowego badanego wódę abonenckiego /prze» 

patrywaczaą i przekaźnika odłącznego/, 

Telefonistka może wysłać do abonenta sygnał dzwonienia = 
mtf. abonenta po podniesieniu zasilany jest :se stanowiska 
łącznicyeprobierczej, Ueżeli abonent znąjduje sie w stanie 
blokady lini'wej /£ie odłożony mtf/, to możag wywołać go 
buczkiem, 
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3. translacji przyjściowej 
KJ 


4 - sajecie! £ w66) zd s odbiór tunóru aborbnt 
/przek, 2 kotwiGą 5 bez i ż A 

of = umożliwia dołączenie a: ć nistki do AZL /przekaźnik 
od w abonenckim żł k jya zwolniony/ 


pa — wysyłą wstecz kr ar pe rdzenia żajpoia transladj 
bu » uruchamiany podozas zajgtości ea? 


111; Daiałanie translacji, 

Dostępność, 
' Dostepna translacja ma nacechowane odpowiednio "mimistl 
1 "ziemią" przewody uruchomieniowe "="/1/, "+"/2/ 


 Potenejały: te są dołączone do linii poprzez uswojdkieł sz e 
7 kaźników Of i a. 


2, Zajęcie. 


Włożenie wtyczki sznura pomiarowego do gniazda linii 
połączenicwej w Łłącznicy probierozej powoduje zamknigcie 
obwodu "uruchomienie" i pojawienie stę potencjału "="al i 
poprzez układ odbiornika stanu linii, na przewodzie CA w | 
kierunku przepatrywacza PSP, Po wykryciu zajęcia translacji 
przez program, zostdje wysterowany przekaźnik pa oraz poda 

na środkowe uzwojenżę "—— a = zgłoszenia /62/ 
Sowia SPC» 
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3. Odbiór numeru 1bB. 


1 


4 Korzystanie i udo 


"Telefonistka %ybiera dwie «statnie oyfry numeru abonen= 
ta.. Program odbioru iupulsowania analizuje numer odebrany 
po przewodzie 0a, <=+ 
Jeżeli wybrany numer jest spaza zakresu numeracji 53P0-100i 
/00«395/ wysterowany zostaje przekaźnik bu oraz sygnał nie 
osiągalności takt wany starowaniem 047, 4 takiej sytuacji 
telef nistka poWinha wyjąć wtyczkę z gniazda linii powo= 
dując zw lnienie trarą acji, a następnie zająć ją od nowa. 

e 
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; ż 
Jeżeli wybrany an6r. jest bo i abonent jest wolny, te 

po wysterowaniu prze fogran przek. od w AŻL i zeatawieniu 

drogi połączeniowój, tinia abonenoka zostaje dołączona do prze» 

wodów badanśowych a i NE 

Do telefonistki zostaje edy krótki sygnał akustyczny - 

/200 ms/. %. 

Telefonistka stanowiska bdadaniowego może przystąpić do pomiarów 

parametrów linii i aparatu abonenta, 

Translacja jest podtrzymywana w tym stanie od psti obwodu 

"uruchomienie”, 


35. Sprawdzenie wyposażenia liniowego abonenta. 


Telefonistka: pe sprawdzeniu parametrów linii i aparat 
sprawdzić AZL abonenta powinna po odłożeniu przez niego ni 
telefońu wcisnąć przełącznik PSL w wyposażeniu linii do 
Uziemienie tym przełącznikiem przewodów 1 i 2 w obwodzie 

chomienie” powoduja: przyciągnigcie przekaźnika of w tr 


LI 


* Informacja o przyciągnięoiu of wywołuje "programowe" zwo 


przekąźnika od w-AZL, 
08 tej chwili program sterujący centrali reaguje ną zosntenę 


. telefonistki dołączone do przewodów a i b tak jak ną aparat Ę 


abonenta. Jeżeli działanie płyt i przepatrywaczy /PZA/ zespołów 
abonenckich, sterowników /SZA/ zespołów abonenokich i przeka= 
śników odłącznych /od/ jest prawidłowe, to zajmując imie wy= 
posażeniem po przewodach a i b telefonistką poiwnna otrzymać 
sygnał zgłoszenia z oentrali SPJ=1 00H, 

Telefonistka może łączyć sie z dowolnym abonentem wewnętrznym 
/po wybraniu jego pełnego numeru/, abonentem miejskim lub 
abonentem automatycznym. 

Po przywróceniu przycisku PSL do stamu spoczynku i zwolnieniu 
przek. of przyciąga przek, od w wyposażeniu liniowym abonenta 
i telefonistka może powrócić do badania linii abonenckiej, 


6. ybtany abonent jest zajsty. 


.! 


Jeżeli abonenż cewybranym płzez telefonistke numerze jest 
zajety dotelef_nistki zostaje wysłany sygnał zajętości. 
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sm mar mamci 


e i udostępnianie osabom trzecim zabronione bez zgody 
a PROG RR ETA 


Korzystani 


Bot hę 1 uaiemić prsewoły | i 2 w obdnodsie„Uruohonieńie. 
wodu 


lysterowany po przewodzie SB pócskwa śnik bu swoini aj 5, 
zmienia bięgunówość obwądu "uruchomienie". Na stanowisku 
telefoniskki miga lampka 12. Telefoni stka może woiśżu je prze 


duje tó*Yizyciążnijttw przakaćnika of w translacji, 
Telefonistka zostaje dęłączona " ńa tłzeciego" na tle sy= 
gnału ostrzegawozego do połączenia w którym uczestzejozy 
wybrany abB., Telefonistka może poinformować abonentą, że 
zamiar przeprowadżić pomiary i poprosić go o ręzłączenie ł i 
Po zakończeniu rozmowy przez abonentów zostaje oO 
sygnał ostrzegawczy i zwolniony przek, bu. ki 
„Przekaźnik od aponentą pożostaje wysterowany. 4 
Talefonistka może, przystąpić do badań jak w pkt. we 6 
zwolnienie translacji jak w pit. III.9, E 
Jeżeli w trakcie nadawania sygnału zajstości żądany aboneft" 
zwolni się zostaje odłączony sygnał zajętości, zwolniony 
przekaźnik bu i linia abonenokh zostaje dołączona da. prze= 
wodów badaniowych a i b jak w punkcie III.4, i” 


* 


NIĄ. 
i» 


." M 


1. Abonent w stanie blokady liniowej, 
Jeżeli łącze abonenta jest w stanie blokady liniowej /zwarcieł 
lub źle odłożony mikrotelefon/ połączenie przebiega tak jak 
w przypadku abonenta wolnego, Telefonistka noże dokonąć po= 
miaru parametrów”łącza /przek, od jest wysterowany/, 

Jeżeli przyczyną blokady jest nieprawidłowe odłożenie mikro= 
telefonu, to abonent może być przywołany buczkiem. Źwolnienie 
translacji jak w pkt, III.9. 


Be _Abonefet w stanie odóięcia, 


Abonęnt w śtanie odoieoią sprzętowego /odłączońa linia/ nie 
może;być przywołany przez telefonistke, która jednak może 
realizować połączenia z jego AZŻL żak jakby abonent był wolny» 
s m abonent jest w stanie odoiecia programowego telefo- 
nistką może go wywołać leoz dostaje sygnał odoiecia zamiąst 
sygnału zgłoszenia S5P0=100M po zajsciu AZL tego abonenta — 

- sprawdza sig w ten spósób Czy stan programowego odoieocią 
jest właściwie wpisany do pamipoi oentrali. 
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Korzystanie i udostę 


| 3: 


ię» 


Zwolnienie transiaoji. 


s 


i 
Zwolnienie badaniowej translacji przyjściowej nastepuje PQ 
wyjsgoiu przez telefonistke wtyczki ssmira pomiarowego z 
gniażda linii probierosej, Zestawiona droga połączenicwa 
od translacji do de wę /1inii/ abonenta zostaje "- 
niona, Zwalnia również przek. od w AZL, 


Przekazywanie alarmów, 


W zależności od rodzaju alarmu na przewody a/7/ i b/8/ z 
badaniowej translacji przyjściowej podawany jegt potencjał: 


a/7/ b/8/ stan Al 
alarm pilnys „isolacja” lub wizolacjia"lub 


"ziemia "ziemia” 


alaru niepilny: OYV/ziemia/ -_48V 


brak alarmu -48V [04 
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OPIS 
PŁYTY WE/WY  /WPU/ 
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opie płyty we/wy /wpó/ . | SENYRALA ABONENCKA SEC 
pulpitu utrzymaniowego U KTW OREJE 
; 1/9]  0D-6065-8532- 


= WRC * zy 


fi 


Płyta elektłoniki WPU /schemat 83D-6065-8532/ jest inter- 
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fejsem sterffjąco-kontrolnym, umożliwiającym obsługę admi- 
stracyjną dłamtral SPC pod nadzorem programu wykonywanego 
przez procesor systemu sterującego. 


Płyta awtfiwia sterowanie wyświetlaczem składającym się 


|, - 
zewskaźników cyfrowych LED o maksymalnej długości 8 cyfr, 


lub wymiennie diodami świecącymi LED, 

Układy płyty pozwalają również zrealizować nadzór klawia- 
tury zorganizowanej w matryce składającą się z 4 wierszy i 
8 kolumn. 

Płyta umożliwia również kontrolę stanu 3 obiektów przez 
wykrywanie potencjału masy na wejściach oraz nadzór sygnału 


akustycznego 400 Hz. 


2. BUDOWA PŁYTY WPU. 


Schemat blokowy płyty przedstawia rys. 1. Płyta zdwiera 
następujące bloki funkcjonalne: 
PSES - pamięć stanu elementów sterowanych 
BSW bufor szyny wewnętrznej 
BSD bufor szyny danych 
DA dekoder adresów 
układ kontroli wyświetlania sekwencyjnego 
klucze wskaźnikowe 
klucze segmentowe 


układ dopasowania do poziomu TTL 


Podstawowym elementem płyty jest układ 8255 będący progra- 
mowalnym układem we/wy umożliwiającym równoległą dwukierun- 


kową transmisję danych. 


| MEREE |-' SW. SEE EE WSE YRE = "<% = KĘ DEW SĘK ZW 


Pozostałe układy jako elementy aktywne zawierają układy 
scalone serii TTL oraz tranzystory małej i średniej 


mocy. 
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3. OPIS SCHEMATU PŁYTY WPU. 


Schemat płyty "= przedstawia rys. S3D-6065-8532, 
„Realizację układową pakietu oparto o element S4 /MCY 7855/ 

będący typowym układem we/wy dla systemów mikroproceso- 

rowych; ż procesorem 8080. Umóżliwił on proste sprzegnię- 


cie pakietu z systemem sterującym oraz scalenie w jednym 


ŁWUT 


elemencie funkcji pamięci stanu elementów sterowanych 
/PSES/ i bufora szyny wewnętrznej /BSW/. 

W pakiecie WPU układ MCY 7855 pracuje w trybie O w kon- 
figuracji PORT A - wyjściey-PORT B - wyjście, PORT C - 
wejście, 

PORT A stanowi pamięć aktualnie wybranego wskaźnika cyfry, 
PORT B stanowi pamięć stanu segmentów odpowiadającego 
temu wskaźnikowi, a PORT C stanowi sprzęg linii czytanych 
z szyną danych pakietu.Szyna danych. za pośrednictwem 
bufora /BSD/ zrealizowanego na układach S9 i S10 

/UCY 748416/ zapewnia komunikację płyty WPU z systemem 
sterującym. Układ 88 /7400/ pełni funkcje dekodera adre- 


sowego /DA/, a układ S7 /7402/ umożliwia, wykorzystywanie 


pakietu w systemach z procesorem Z80. 


Elementy elektroluminescencyjnę sterowane są w sposób 
sekwencyjny pozwalający zrealizować oszczędną elementowo 


zasadę wyświetlania dynamicznego. 


Korzystanie | udostępnianie osobom iraecim zabronione bez 


Segmenty wskaźników pola odczytowego i diody świecące 


tworzą matrycę zawierającą 8 kolumn i 8 wierszy. 


Programowo zrealizowgny generator adresów i dekoder kodu 


"1 z 8" powoduje kolejne wysterowanie jednego bitu 


LI ALesews_ |magi— 


ZWUT - [I - 4 


PORTU A układu S4. 


Zapewnione więc jest wysterowanie tylko jednego klucza 
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tranzystorowego /KW/ wyboru wskaźnika /tranzystory T1+T8/. 
Jednocześnie /w następnym cyklu operacji we/wy/ dokonany 
zostaje również wpis danych do PORTU B układu S4 z warto- 
ścią logiczną zapewniającą wysterowanie kluczy segmentów 
/KS/ z układami S1, S2 /UE'1121/. 


Klucze te powodują dołączeniewmbrzez rezystory ograniczające 
prąd, masy do wybranych segmentów. Rezystory ograniczające 


prąd segmentów zapewniają w czasie jego wysterowania Co 


16 ms przez 2 ms przepływ średniego prądu ok.12 mA. 


Działanie programu sterującego wyświetlaniem kontrolowane 
jest przez układ kontroli wyświetlania sekwencyjnego 
/UKWS/ w przypadku wzzówki okresu generacji adresów ponad 
ustaloną wartość /Układy S3, 5, 6 i T9/. 

Kod "1 z 8" generowany przez system sterujący w PORCIE A 
układu S4 wykorzystywany jest również do matrycowego 
przeglądania klawiatury. Sygnał wyboru kolumny matrycy 
wyświetlania powoduje pojawienie się poziomu logicznego 

L na odpowiedniej kolumnie. matrycy klawiatury, odczyt 


wierszy dokonywany *jest przez PORT C układu S4. 


Poziom logiczny L na linii wierszy odpowiada naciśniętemu 
przyciskowi klawiatury. 

Programowo zapewniona synchronizacja generacji adresu 
wyboru kolumny z odczytem wierszy klawiatury umożliwia 
dokładną lokalizację naciśniętego przycisku. 

PORT C wykorzystywany jest również jako sprzęg wejściowy 


systemu sterującego dla kontroli stanu sygnału zmienno- 


prądowego /np. sygnał akustyczny 400 Hz/ oraz trzech 


zestyków podających masę /np. nadzór przepalenia  --zzakĘł 


: ów 2 WM WIĘ UPE EC BBE 1 W BE TAK 20: © BR ANĄ 
0D-6065-8532 p 


Tranzystory T1l0 do T13 wraz z elementami biernymi reali- 


zują układy filtrowania i poziomowania sygnałów /(UTP/. 


4. URUCHOMIENIE I TESTOWANIE PAKIETU. 


Przed uruchomieniem pakietu należy sprawdzić czy ilość 
i rodzaj elementów zgodny jest z wykazem dla danej edycji 
wykonania. Następnie dokonać włączenia zasilania +5V z 
ustawionym ograniczeniem prądowym na wartość 500 mA. 
Pobór prądu przez układy pakietu nie powinien przekra- 
czać tej wartości. 

Ze względu na złożoność przebiegów elektrycznych oraz 
ich ścisłe powiązanie czasowe, badanie pakietu w sposób 
statyczny nie jest właściwe. 

Sprawdzenie należy dokonać na testerze automatycznym z 
uwzględnieniem zależności czasowych sygnałów przedsta- 
wionych na rys. 2 i 3. Tabela 1 ukazuje wpływ sygnałów 
na funkcje pakietu a w tabełi 2 zestawiono znaczenie i 


parametry wszystkich wejść i wyjść pakietu. 
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TABELA | 


PORT A—— DO-D7 
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PORT B —m=DO-D7 


PORT C —— DO-D7 


Operacje zapisu 


DO-D7 —> PORT 'B 


DO-D7 —= PORT C 


zmal_ż 


DO-D7-a Rejestr sterują 


DO-D7 ' 3-STAN 


STAN NIEDOZWOLONY 


STAN NIEDOZWOLONY 


J ź -_ 
H - sygnał o poziomie "wysokim" TTL 


L - sygnał o poziomie "niskim" TTL 
Ło; 
zżeżć 


_ X - stan obojętny” | ję 
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Korzustanie i udostępnianie 


Tabela 2. Wykaz wyprowadzeń WPU:- 


Iwejś /roż 
Wejścia 
adresowe 
|_WR_ got stmówzągiw 
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Zrzystarowa 
Szyma aonych 
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lm =045V mex płazy Jat=/5mA 

Vow =363V min przy Jom ="1 mA 

Jos =(-15d0765)mA jnzyWo R=0V 
IJol=duA max M =045/[325V 
(3 stan ) 


ltwariy kolektor dresat =O3V max 
Szeregowy _ rezystor 628. w kolekimie 
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OPIS PŁYTY KLAWIATURY /KPU/ PULPITU 
UTRZYMANIOWEGO 


Opis płyty klawiatury /KPU/ 
pu pitu utrzymaniowego 


nz ZZ MM 


1. FUNKCJE PŁYTY KPU. 


Płyta KPU /nr. 320-6065=0733/ jest układem klawiatury 


A4+ZWUT 1-4 


kontaktronowej i wskaźników świetlnych LED umożliwiającym 
zadawanie polecey i wizuadizacjeę informacji do i z aystemu 
sterującego pracą oentra* SPO. Organizacja płyty przy 
stosowana jest do współpracy z systemem przez interfejs 
sterujac_-kontrclify zrealizowany na płycie WPU /nr, 


SD=<%065=8532/ 


2. BUDOWA. PŁYTY KPU, 


„Płyta KPU składa sig z 21 przycisków kontąktronowych M-24, 


TELKOM-ZWUT 


ł 
- 1 6 wyświetlaczy LED GQYP74, 8 dibd czerwonych CQYP40 oraz 
"8 diod zielonych CCYP32, Klawiatura zorganizowana jest 


"7, w-matryce a diody i wskaźniki w moduł sekwencyjnego wy= 


mi » 


świetlanta . Pakiet wyposażony jest w 32 stykowe złącze 
typu ELTRA 821 dla połączenia z pakietem WPU, 


! 3, OPIS SCHEMATÓW PŁYTY WPU. 


Sehemat płyty KPU przedstawia rys. S2D-6065-8533, Sygnałem 


m 


| ź KO*do K5 dokonuje sie wyboru kolumny matrycy, linie KB do 
ą K11 umożliwiają odczyt stanu przycisku przyporządkowanego 
danej kolumnie, Wybór kolumny polega na zmianie sygnału 


o asd osobom trzecim zabronione bez zgody 
, 


z poziomu wysokiego na niski, Woiśnigtemu przyciskowi 


odpowiada wówczas stan niski odpowiadającej mu linii KB do 
KI. 


mte- i 


Dla uproszczenia obsługi wizualizacji informacji diody LED 
a zostały zorganizowane w dwa bloki B=mio diodowe symuluj 40 
konfiguracje wskaź”ików cyfrowych LED. Wybór wskaźniką 

konywany jest przez połączenie odpowiedniej linii WO do 


ść, z dodatnim napigciem zasilanie, oo powoduje dołączenie 


e eeoe=8553— |" 
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1 


tego napiecia do anoć wszygt k>eh diod wybranego elementu. ; 
Lirte WB do *15 wspólne Ala wszystkicn wskaźników służy || 
do połą_zenia kat d dicd segmantów z uasą zasilania przez ; 
rezystory ograniczające prąd, Połączenie to wykonywane z! 
dla tych segnantów które mają w danym wskaźniku świecić ? 


sigo 


URUGHOKIZNIE I TESTOWANIZ PAKIETU, 4 

4 eg 
Przed uruchomieniem pakietu należy sprawdzić oczy 11 ść ż- 
rodzaj elementów zgodny jest z wykazem dla danej * 
ózkozkniA, kżą 
ady pc zmontowaniu wymaga sprawdzenia prawidłowega A | am; 
żania matrycy klawiatury i prawidłowego działania wy w. > 
tlaczy i diod, F- 


Zasadę sprawdzenia klawiatury przedstawiono na rys. i. 


Klawiatura EETEMA 
SARAES 
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Korzystanie i udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody 


Tabela 1» 


pomiędzy daną. Lią 4d 4) kia masą układu, 
Kwiórigć osóóli: dla pozostałych pozycji przełącznika 
Pl, 


Ą G z 

Po zmontowaniu układx nalsży: 

1. Ustawić przełącznik BI * pozycji 8 i dla każdego P> . 

łożenia przełącznika Pa GOżomać pomiaru ozystomajć 
Dla RE onószay rezystancja mie powinna być - 
mniejsza niź 500 k$ |- 

%, Ustawić przełącznik pl w Żoujaji 1 1 naoiskając ARA 2 
oisk EH sprawdzić przez ustawienie ne pozycji 1 do 4 
przełącznika P2 czy nastąpiło zwarcie do mąsy w 
linii KB /poz. 1 przełącznika P2/, 

Rezystanoja zwarcia nie powinna być więkaza niż 102 > 
Powtórzyć czynności dla pozycji 2 do 6 przełącznika P1 | 


wykorzystując tabelis 1, 


ACICACZEJ 
SĘ 


7 


D-6065-8533 


Zasadę spia |s4 a ie) przedstawiono 


NA TYS. Że 


A4-ZWUT II-4 


' 


+U (z ograniczeniem prądonym) 
ł Ż0mA ; 
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RYSs2. 


Po zmontowaniu układu należyt 


1. Ustawić przełącznik P2 na pozycji e Sprawdzić czy na 


każdej pozycji przełącznika P1 miliamperomierz wskazuje 


wartość 0, sg, 


Ustawić przełącznik P1 w pozycje 1, przełącznik P2 w 8 


1% © 
pozycje 1. Sprawdzić ozy świeci tylko sognazż 'a wska= 
Źnika U1 a miliamperomierz wskazuje prąd RE: ; 


Powtórzyć spramdzenie dla pozostałych pozycji przełę= 
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aznika P2, sprawdzając kolejne sgamenty i diody wyko- 
rzystująo rosże żę 


ECSPEL 1 R2 | craera 
"MOREAPOWYOZTREĘOOĆ 0D-6065-8533 s 


* 


« 


Celowe jest stosowanie testera w pełni automatycznego 


wyświetlacza ż 2 ms pobu= 


= 


Ut-d-| Ul 


Przedstawione .wyżej zasądy pokazują metode testowania 


du na ozas trwania testu nie jedt zalecany. 


dzańiem 00 16 ma prądey 120-mi, 
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Tabela 2; 


” pakietów w spofób rsozny. Ten rodzaj testowania ze wzgle— 
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OPIU UKŁADU 
KWIROLI KIERUWKU PRADU 


/KKP/ 


Opis układu k ntr_ li kierunku 
prądu /£KP/ : 


1/5 i 02-6065-8523 


3 


A4-ZWUT 1-4 


TELKOM-ZWUT 


E 
3 
E 
EJ 
E 
> 
s 
A 
3 
Ś 
B 
: 
Ś|. 


«9 


a EKO jest to układ służący GÓ/| 
prądu w Hlosach mi sdzycewtra= 
lowych. Układ tdk stosowany jest w zespołach /translaojach/ 
wyj śozówjeś; z A 
lioże współpracować M ROTY PSP lub PSO KP 
z przekaźnikami, 3 
Układ może pełnić funkcje układu kontrolnego łącza w stanie 
śpocezynku, układu kontroli kieruńku prądu w stanie zajęcia 
/zoznowa/ - dak zównień układu wykrywającego odwrócenie petli 


zasilającej: | otasie rozmowy /impulsy liożnikowe/. 


SĘ! * zag 4 . «m 


». Prąd wisłóa Jz4* 125 1,59% Ź Jwej <.80 m 


2. lapisgoie wejściowe U25: U25 - "3VY 25 odj < "= 
4. Napigoie izolacji wejście/wyjście ; 0420 € A ży 


5,_FRez a. kak spoczynkowa was 


rolnego 
gz Pobór prądu w stani 
sma Aagy=48V/ Jag - 


Bu$Cg8ą 


Schemat blokówy oraz sposób Żtyżeżia elementów Pok RI 
jących z układem KKP przedstawiono na rys. 1. 5 = 

Schemat ide'wy układu Rx? przedstawiony jest ea ryje. 56065 
-8523, ż 


PSP4 PSO Ę 


Rys. I 


Układ KKP skłąda sie z trzech funkcjonalnych bloków; 
- układu wejściowego, 
- separatora galwanioznego wejście/wyjście, 


- wyjściowego wzmaoniączą prądu, 


gkżład gejściowy. 
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Zadaniem układn wejściowego jest ograniczenie napisć i prądów 
z wejśgia do separatora galwanicznego. Napircie wejściowe _ 


zgraniosnyne jast przy pomocy diod D3 1 DĄ natomiast prąd 


„ŚR 


PIE PER "RR EA REA ABC 9 


OJĘ6065+8523 e gd 


- td 31 ć e A f . 
płynący przez separa e o EŃ rezys-" z 


torem a 
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W przypądku wyko rayesenia iżatu | KKP Si akżógu ótwoinówo 


łącza w stanie spr czynkn. ra | kontrolny jest ograniczony 
przez rezystor R8. 2 

Układ wejściowy zawiera dodatkowo elementy 4» 6371 RE które 
pełnią funkcje linearysecji oporności wajściowej dla skła= 
dowej zmiennej przy zmianie kierunku płynącego prądu. Ę: 
Linearyzacja ta jest niezbędną dla zminimalizowania zakłóceń 


wytwarzanych przez ten układ w torze rozmównym. 
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zegarator galwaniozny wejśgie/wyj ście. 


" 
: 


Zadaniem tego układu jest odseparowanie dia składowej Bt. 
i zmiennej toru rozmównego Od układów Pęgtosnych oe: szą 
Zbudowany jest z dwóch transoptorów poło, z : 


przeciwsobnie. 
Iyjśgicwy wzuagniagz_prądu. 


Zagfnien tego układu jest wzmocnienie sygnałów z. tr 

tak aby każde z wyjść mogło puj -iyj wać orgie: przepatrywacza 
lub np, przekaźnik, zzł . ©. 
Układ zbudowany jest z dwóch tranzystorów EEK x 
układzie 02 z ograniczeniem prądu wyjściówego. Rezystór Ry 
określa maksymalną wartość prądu wyjściowego i jednocożeśnie 


wytwarza dodatnie sprzężenie zwrotne dla wzmacniaczy. 


maa a 


Rezystory Rą i Re ustalają maksymalna wartość napigcia wy= 


Korzystanie i udostępnianie: g! 


stppującego na tranzystorach transoptorów, 

* obwodach kolektorów tranzyst „rów wzmacniających zastosowano 
diody elektroluminesoencyjne Di i D2 jako elementy sygnali= j 
zącji ptycznej. 


EE Ja zee 
| 00-6065-8523 (| "m 
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W układzie* KKP należy sprawdzić wartość prądu wyjściowego 
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c) 4 
Opis płytki odbiornika 


tomu /00/ 


Opratował 
| sprawdził 
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Ur.soh(matu 5D=6065-8524 
Wykaz alementów D-3074-524 
Sahemat wadażenc 0=4074-524 


Opig_ działania 


Odbiornik tęmi /0T/ jest układem przeznaczonym do wykry= 
wanią obecności sygnału zgłoszenia centrali , ozestotli= 
wo ści 400 Hz, ż. 

Dokonuje się to poprzez ne stamu wyjścia ze "atanu 
izolaoji* do "podania ni są*, Panadto wykrycie sygnału 
o oezestotliwości 400 Hs/uj B sie Świeceniem diody 
slektroluainesoenoyjneg gączonej w odbiorniku. 
Wejściowy sygnał o om wości 400 Hz i napi poiu sku 
tecznym ok. 30 mV wchodzą tryożnie poprzez rezystory 
do filtru eśrnoprzepiistowogó o dolnej cezestotliwości 
granicznej ok, 400 Hzę: j 

Z filtru przechodzi do kie. $zuacniacza operacyjnego 
FAJ pracującego z niewieli m oprzożenien twrotnym ozyli | 
2 dużym wzmocnieniem. „Pejścia, Wanaoniacza są zabezpie 
czone przed zbyt dużym sygriałen wejściowym oraz przed 
przepięciami, $ 
Próg działania układu jest ustalony potenćjonet rem non- 
tażowym umóbeszczonym w obwodzie zerywanią WO, Rezystor 
łączący wejście nieodwracające z ujemnym b. 

silania ustala wstepnie próg zadziałania 

jego wartość tym wartość progu wzrasta = 

Do wyjścia WO podłączono podwajacz napi eo 

tranzystor w układzie”WE, Kondónsator el 

uxładzie podwajacza zapewnia odpowiednią * o 

go daje odporność na chwilowe zakłócenia grdz nżewrażli= 


BSC ns 56 fottymcze śąpulsy, Przy dostatecapie d spi 
pieciu na tym kondensatorze włączy sie tnanzy 


można stwierdzić optydźnie obserwując Li, . 

Rezystor szeregowy iw obwpdzie kolektora nie = pam 
wpływy na właściwą prBoż układu /przy współpra 

natomiast służy do ograniczenia prądu w spadp wrota 


„wyjścia, /npu, pzez BORNEO 


3. Pozisrzy 


3ele Układ pomiarowy 


A4ZWUT I1-4 


Przyrządy 


Generator napieć simisotdaltych o czpażotliwości 50 H 
i 400 Ha i napieciu 0=500 av: 

transformator symetryżujący o impadącji 60D Sł "> 
miliwoltomierz o zakresach: 0-505 150g 500 07 /np.V 
odbiornik 400 Iz : 

miliamperomięerz o zakresie 0—+15 mi /V 640/ 
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gzarakterystyki j 


Zależność prądu wyjściówezżo od napięcia wejściowego przy 
nominalnuga napieciu zasilania, nominalnej azestotliwości 
dla: w : 

r— najwi ckezę j ezułości odbiornika 


Z) SIT KCOK C LOROMCAKI zm 2) 


= nasjn= ian |*gm Pa 


ski mV 200 158 Ę kaw 29 jah 6,5 [25,5 >| sza, 


KL uażdwe modow 0 0 


p 


m m 0 dw aw 0 co m 00 wa M dow W = | wiiówij 


ta by najmrąiejszej sozułości odbiornika 


CORKCJK: poz SSSM 


dello [58 |51 |56 |55 [541 
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342.2 wraśliwość na zmiany napipoia zasilającego dla Iwy= 
=0 „8 Iwy max z « dla najwi gkszej- czułości układu 
ię: ZS PWEOŁLi wości 400 Hz, 


A4-ZWUT 1II-4 


3.2.3. Zależność czułości układu dla ozestotliwości roboczej i 
? zakłócającej dla Iwy = 0,8 Iwy max 


Czułość 


Częstotliwość 


Napigcie wej, 


3.2.4, Zależność ozułości układu od częstotliwości roboczej dla 
nominalnego napiecia zasilańia i dla Iwy=0,SIwy max przy 
ustalonej najwipkszej czułości układu 


380 | 4006) 420 | 440 460 
36,5 | 36 |35,8 | 35,5 


TELKOM-ZWUT 


KARAKU 
COEZEZJIE: 
„analizując charakterystykę ozestotliwościową odbiornika 
można zauważyć,”Że mą on większą czułość dla ozestjtsi= 


wości wiekszych, oo wynika z zastosowania filtru górno= 
przepustowego . 


Sprawdzenie poprawności działanie 


Dla orientącyjnego sprawdzenia poprawności działania odbioz= 
niką tonu można zrezygnować Ę podanego układu pomiarowsgo na 
rzecz bardziej uproszczcęnego. Bedzie '0n gie składał tylko 
z generatora napieć sinusoidalnych najlepiej z kalibrowarnym 
napięciem wyjściowym graz źródła napipcia zasilania. 
Wówczas podaje sie napiecie śinusoidalne na jedno z wsjść 
odbiornika a na drugie podaje sie masę. Wyjście odbiornika 
zasileriu układu tę pdpowiednie 
winna zaświecić sie dioda. | 
ódła sygnału poniżej | 
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OPIS ODBIORNIKA 
STĄMU LINII 


TELKOM-ZWUT 


s 
Ż 

ż 

2 

i 
$ 

g 

8 ; 
| 
© 

c 

ś 

E 

a 

8 

E 

Ę 

E 


c a 
ać 


Układ odbiornika stemu Ximii QL jest slektronioznym układom 
sprzęgajązym służącym do piaókazywania satezenoji” © stanie 
pradu w linii do wejść przepatzywacza ufkrokonpitozą sterują- 
CĘgO+ R: 4 i j w” 


»ż 


Układ odbiornika stosowany jest w zespołach połąozeniowych 
wewnętrznych i zewnętrznych rażem z dławikami zasilającymi 
linie. ł 


Dokugepty związane, 


i, Schemat ideowy 8D-6065-8525 

2. Wykaz elenentów D-3074-525 

3. Schemat montażowy 0»4074=525 , Ś 

4, Zespół połączeniowy zewnętrzny wyj; ZPZ%  S0=60635=8062 -- 
. ; z A 3 Ę 

Dape_tgohniognę. - Faj z" ALA $ 

1. Napigoie zasilania % Gw A Uzas, —*-60Y ę | 

2. Prąd zasilania % *Jms © 0.6 mA M 

3. Maksymalne napipoie wejściowe  Uąds -15V < Ume © 15V, 

4, Prąd wejściowy dlŃ Uwe = 4BV Jed — Juy i 

5, Prąd wejścóowy dla Uwe = 0V 4 Jwe £ 7mt /dwy=0/ 


6. ukksymalny prąd wyjściowy dla Uwe = =487  Jwy > 2,7 mi 
, 


14 
*” 


Bugoga, . ; 

PY, * 4 » , ć 

Układ odbiornika stamu linii jest ja wadę wejściem pomiedzy 
e 


rezystor i uzwojenie dławika zasilaj go. Napigoie w tym 


punkoie zależy od wartości prądu płynącego w linii i jest 
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wej ściowe jest iniaj$ 


prhdu w lińii/ '+8 „kacji zostaje wysterowany i płynie prąd. 


*4 wejścih prżepatrywacza P80 poprssz diode DĄ, złędze, kolektor | 
„» emiter tranfystora 71 do wejścia układu, : 
a Dioda D4 świeci się sygnalizując prawidłowy stan spoczynkowy. 


4 stanie przepływu prądu w linii poziom mapipoia na wejściu 
układu przesuwa gie w kierunku napięć dodatnich pysodując 


"zatkanie tranzystora a nastspnie zgaszenie diody i brak steż "3 
ZB 


rowania wejścia przepatrywacza PSO. 
Diody D1, D2 i D3 wr%ż z rezystorem RJ tworzą układ zaj 
czajądy tranzystor przed przepięciami mogącymi pojawiać sio da 
wejściu płytki a nogącyti uszskodzie tranzyst Tr. R 
ykzak padapiewy. 
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Sbhemat ideowy ukłądu badanioweg ' przedstawiono na ryś. le 


Rys. 1. 
— ETA ZECZEZJŻ 


BE LGL Rao „1008 H |. 


t 
Należy zążozzyć napi poie wyjściowe sd ała dwóch stanów 


przełącznika Pt. Prawidłowe wyniki ko 1 podano w'ta= 
beli TAB.1> 
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Opis klucza ekusty 
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Elucz akustyczny KA jest to slektroniczny układ 
sprzęgający, umożliwiający dołączanie sygnału:+o czes 
totliwości akustycznej do linii poprzez uzwojenią 
przekaźnika zasilającego, 

Sterowany jest przez centralny .kouputer steru= 
jacy poprzez sterownik SZA. Stosowany jest w zespołach 
połączeniowych wewnstrznych 1 zewnetrznych do dołge 
czania i taktowania sygnału 400Hz. 


1, Schemat ideowy SD»6065-8526 
2. Wykaz elementów D=3074=526 
3, So0hemat montażowy 0»4074-526 


1. lfaksymalne napipoie pracy U11213 * 60V ł 
2, Tłumienie klucza w stanie 
włączonym - = 14 dB U, = ŻY 


3. Tłumienie klucza w stanie 


wyłęożonyu =80 dB Repo * 3790m || 
4, Prąd sterujący g$ 0,1 V,,, [m] 
BUDOŚŻ. ; 
Schemat ideowy klucza akustycznego pokazańo na PY: 
rys. 3D=60658526 a 
Lzh | SSP DESERY O 436 


—— BED A ? 
a 


Klucz akustyczny a jatadkowny Jos 2 „tranzystora 902" 
1 elenontów RQ. Transfstor pełni funkcje, elementu ak- 
tywnego komutującago, natemiast pozośtałe elementy słu= 
żą do ustawienia odpowiedniego punktu pracy kiuoza. ” 
W stanie apooayiika układ owajay kluczem jest w stanie 
zatkania / szolnaja na SAŻ/. 


e * 


Ponieważ? nie płynie prąd w obwodzie bazy tranzystóra 11, 
„kluoa akustyczny pozosta je również w stanie zatkańia., 
W momemoia uziemienia wejścia SAZ w obwodzie sazypanoyna” 
płynąć prąd powodujący przewodzenie tranzystora. ; 

Sygnał akustyczny z wejścia G2 przekążywany jest na 


wyjście klucza» 
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Układ badaniówy przedstawiono na rya, 1 tj 


so 
Istota układu polega na pomiarze w sposób pośredni tłu= b 


mienią w stanie przewodzenia i zatkania kludza, 
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Rorzustanie ! udoś! 


ATR 


| ją | 00=6065-8526 


_G = generator aetjszny - aBwy z 50m 
P = przycisk h 


mV  miliwoltomierz KAROŃ it omiogo 


Należy wykonać pomiar napiecia zmiennego na rezystane e 
cji obciążenia R. 
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OPIS PŁYTKI TRANSFORWATORA 


SEPARUJACEGO 


Opis płytki transformat pa 
separującegy 


| 


TELKOM-ZWUT 
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Korzystanie i udostępnianies osobom trzecim zabronione bez zgody 


; 


' 


. 


72 


* oraz funkcje filtru zórneprzepustneso» 


_ ozasie przesyłania inupulsu zasilającego /odwrócenie biegu= 


- 


Zespół transforuatora separującego jest układen. stosywanym ' 
* zespołach połeczanicwychi zewnstrznych /translacjąch/ gdzie 


spełnia funkcje sysetrysacji i izolacji galwaniozznej Finii 


rg * 


Pełnienie funkoji filtru przez ten układ jest istotne dla 


obniżenia poziouu zakłóceń odbieranych przez abonenta w 


nowości zasilanią linii / w czasie rozmowy. 


2okumenty zwiazane, 


Schemat ideowy SD-6065-8540 
dykaz elementów 10=3074=540 
Sęhemat montażowy C=4074=540 


Zespół połączeniowy ZPŹw  SC=6065=8062 


Bane teebniozne, 


Indukcyjność główna transformatora L= 032H+10'/ 
Częstotliwość charakterystyczna — fręz 7 280Hz + 10*/o 


Rezystancja wejścicwa i wyjściowa R-= I00k ź 5”% 


Budowa__ 


Schemat ideqgwy zespołu przedstawiono na rys SD+6065-8540, 
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iNależy zbadać nastepujące parametry układug" 


Zespół zawiera trąnsfofmetor Trl, którego indukcyjność 
główna wraż 2 kondengażoradi C1 i 02 tworzą układ filtm - 
górnoprzepustnego syketrycznego typu Ta 

Kondensator C3 służy do ograńiczenia zakłóceń iapulsowych 
przenoszonych przez zespół, 

Do wejścia i wyjścia zespołu dołączone są równolegle 
rezystancje RI i R2 umożliwiające przepływ prądu stałego 
omywającego zestyki znajdujące się w torze rózmównym, 


m 


Usład badaniowy 


Układ służy do pomiaru częstotliwości rezonansu szeregowego W 
indukcyjności głównej transformatora £ pojewnością Ci /02/. 
Schemat ideowy układu badaniowego przedstawiono na rys.1, 


1. ©zestotliwość charakterystyczną filtru $ 
2. Rezystanoje wejściową i wyjściową 


Pomiary należy wykonać na końcówkach 12 = 17 1 nastepnie 
22 = 27+ j 
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OPIS PŁYTY SYSTEMU STERUJĄCEGO SS-04 
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SPIS TREŚCI 
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INFORMACJE OGÓLNE 


Przeznaczenie i cechy pakietu 


Współpraca z otoczeniem 


OPIS FUNKCJONALNY 
Mikroprocesor i jego otoczenie 

c | adi 
Zespół pamięci EPROM i RAM 
Sygnały strobujące 


Sygnały sterujące 
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Sygnały wejściowe 


Układ nadzorujący prace systemu 
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Zasilanie. 
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udostępnianie osobom 


Korzystanie i 


INFORMACJE _ OGÓLNE 


Przeznaczenie i cechy pakietu. 


Dokumentacja płyty systemu SS-04: 

- schemat ideowy S3D-6065-8530 

- wykaz elementów D-3074-530 

- schemat montażowy B-4074-530 

System sterujący 85=04 (schemat blokowy przedstawiono 
na rys. 1) służy G© sterowania programowanego central 
typu SPC. 

Na jednej płycie drukowanej umieszczono jednostkę 
centralną systemu mikroprocesorowego, zespół pamięci 
stałej EPROM i pamięci z możliwością zapicu RAM „układ 
WE/WY do elektronicznego sterownika urzą zeń komuta- 
cyjnych oraz układ nadzorujący pracę systemu. 
Jednostka centralna systesu oparta jest na mikroproce- 
sorze 8-bitowym.W pamięci EPROM zawarto program,który 
steruje pracą centrali.Układ WE/WY jest zespołem re- 
jestrów i wzmacniaczy sygnałów. 

©la operatora dostępny jest dań wRire PRODECE am. 
który służy, do zabezpieczenia informacji totyskącej 
kategorii abonentów,rodzajów łączy, numeracji itp, a 
zawartej w jednej z pamięci CMOS. 

w celu zabezpieczenia tych informacji w przypadku 
awarii zasilania zastosowano układ podtrzymania 


bateryjnego. 


Współpraca systemu z otoczeniem. 


Do komunikacji systemu SS-04 z oaczywnai służą 


0D-6065-8530 


. 
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Jednostka centralna Zespół pamięci £PROMi Ram 


i elem. pamięciowe 
Uktad generacji 


przerwań 


mikroprocesor 
z ołoczemiem dekoder 
- BE 


bufory 
| NEIERE=. 2561 ZPENEPETI 
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Szyna wewnętrzna systemu 


bez zoody 


Układ WE/WY 


dekoder 


| 
—L 
me" 


Uktaa nadzorujący 
prace systemu 


rejestry 


bufory 


nie osobom trzecim zabronione 


| ies sa 


SEZ 0 — Ad 


Magistrala zewnętrzna Y Magistrala zewnętrzna X 
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Rys. 1 Schemat blokowy systemu sterującego SS-04 


' 


linie DP i TP a do wysterowania sterowników urządzeń 


komutacyjnych - linie T8 i DS. 
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Natomiast do komunikacji systemu sterującego z pakie- 
tami pomocniczymi, które mogą być użyte w centrali, 
służy wyprowadzenie na łączówkę szyny adresowej ,szyny 
danych oraz sygnałów sterujących jednostki centralnej. 

« Wyprowadzenie tych sygnałów jest także potrzebne do 
celów testowania.Linie sygnałów LSA nie są wykorzysty- 
wane w centrali miejscowej SPC-100M,natomiast w centra- 
jlach abonenckich służą do współpracy z aparatami pośced- 


niczącymi (awizo). 
2, (OPIS FUNKCJONALNY 


2.i.Mikroprocesor i jego otoczenie 
Głównym elementem systemu SS-04 jest 8-bitowy mikroproce- 


sor MCY 7880N (na schemacie logicznym S1) wykonujący prog- 


ram sterowania ckitPAi4 SPC.Układ ten pracuje z często- 
tliwością zegara wynośzącą 2 is mikropróca$óG komunikuje 
się z pamięcią i układami WE/WY za pośrednictwem szyny 
adresowej,szyny danych i sygnałów sterujących. 

Do mikroprocesora podłączony jest zegar systemowy UCY - 
748424(53) oraz układ UCY 748428 (S2) dopasówujący po- 
ziomy logiezne sygnałów szyny danych systemu do poziomów 
1ogicznych mikroprocesora oraz wytwarzający sygnały ste- 
rujące pracą pamięci i utządzeń WE/WY. 

Do wzmacniania sygnałów szyny adresowej systemu zastosowano 


układy TTL 7407 (S46,547,548). 
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Dodatkowe bufory 745416 (S52,853,S54) są potrzebne do 
odseparowania szyny danych i 4 sygnałów szyny adresowej 


systemu SS-04 od szyny sterownika urządzeń PIĘT" 


EEEE OPO 
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a że oi 9D>6065-a530 _ | mą | 


ZWUT - 


] 


Algorytm działania mikroprocesora oparty jest na obsłudze 


przerwań.Do ich wytwarzania służy zespół liczników 7490 
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(S526,527, S28, S29) „które dzielą przebieg podstawowy 2 MHz 
Przerwania podawane są także do układu nadzorującego 


pracę systemu. 
zespół mięci EPROM i RAM 


W skład zespołu pamięci (Rys.2) wchodzi pamieć stała 

(EPROM) oraz pamięć z możliwością zapisu (RAM). 

Pamięć RAM jest zrealizowana na 2k-bajtowych układach 
CMOS-HM6116 lub 8k-bajtowych HM6264. 

Jedna z pamięci RAM (zawierająca kategorie abonentów) 
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może być zapisywana wtedy,gdy przełącznik WRITE PROTECT 
jest zwarty.Zawartość tej pamięci po wyłączeniu zasiła- 


nia centrali jest zachowywana przez układ podtrzymywa- 


nia bateryjnego,zawierający 2 akumulatorki NiCd,ditody D3, 
D4;D5 i rezystor  R28. ł 

w systemie SS5-04 przewidziano możliwość zastosowania pa- 
mięci EPROM M2716 .2732 ,2764, 27128 lub 27256. 

Wybierając dany typ pamięci należy dokonać odpowied- 

nich połączeń w polu krosowym,które znajduje się na płycie 


systemu. 
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Do uaktywnienia poszczególnych jednostek pamięci służy 
zespół dekoderów UCY 745405 (S8, S9, S10, S55) stero- 
wanych sygnałami adresowymi oraz Sygnałami z komparatora 
7485 (S56).Zastosowanie tego kiajańakożi umóżliwia prze- 
mieszczenie /ze skokiem 4k-bajtowym/ granicy pomiędzy 
pamięcią EPROM i RAM. Górny adres graniczny pamięci EPROM 
wynosi ZFFPh,gdzie Z symbolizuje cyfrę heksadecymalną za- 


daną na wejściu B komparatora 


| MEK WE 2% Ez ROW CZE i |7% miś KR A IWO WEW WE A 
IŁ] M 


BT] 00-5063-0530__ | PRÓĘ 


Rysunek 2 przedstawia mapę pamięci oraz przyporządkowanie 
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danym podstawkom pod układy pamięciowe odpowiednich 
adresów. 


= 


MAFA PAMIĘCI 
64k bajty 


są „ adres adres | 
ZFFF [2Z+1]00P EOÓBA FAD 


10 podstawek EPROM| |2 podst. EPROM/RAM | |3 podst. RAM 


$25:09P8-D7FF 
S24: C3WP-CFFF 
S23: CgpQ-CTFF 
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skal 6264 
* 602:880. -BFFF „ 522: AQNO-BFFF 
Ę 8 cą D-87FF * S21: 8QDQ-9FFF 
S2/ - je 


-"$tt-S20 


Max. obszar = =) * | Max: obszar adresom 
. ZFFF m A * Ż+1]409 BFFEJ 
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2.3. Sygnały strobu ące 
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Sygnały strobujące można podzielić na: stroby przepatry 


waczy (TPO . . . .TP2) i stroby sterowników urządzeń 


komutacyjnych (TSO .. . . .TS15) 


Pierwsze z nich uaktywniane są podczas jednego cyklu 


odczytu z pamięci przy następujących adresach: 


STROB ADRES 
TPO EG10 


PP1 EQ20 
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TP2 E640 


Stroby TS są wyjściami dekodera UCY74154*(S7):Są one 


"uaktywniane podczaś jednego cyklu mapisu*do' pamięci 
"przy następujących adresach: 


STROB 


TSO 


2.4.Sygnały sterujące 


> 
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Sygnały stetujące /DSO . . .DS7/ są sprzężone ze ste- 
rownikami urządzeń komutacyjnych.Sygnały te są przesy- 
łane z szyny danych systemu na magistrale zewnętrzną x 
przez wzmacniacz UCY 748426 (S5 i $S6) stale z wyłączeniem 
| WORRY WAREZ ZOE REM WOM <t0+ TER SAM SOA RAE BARK WAM BO 


PT. 00-6065-8539 | sm | 
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chwil czasowych,kiedy wzmacniacz jest przełączany na 
odczyt sygnałów DP.Na pakiecie występują jeszcze sygnały 
LSA;  podawańe z szyny danych poprzez zespół rejestrów 
UucY 7475 (835,837,838) i wzmacniaczy UCY 7407 na magista- 
lę X.Rejestry S35 i $36 zapamiętują informację przy 
dodatnim zboczu strobu TS9 a rejestry 537 i 838 przy 
dodatnim zboczu strobu TS10. 

Prąd wyjściowy (w stanie niskim) dla każdej linii sterują- 


cej wynosi max.16 mA. 


2.5.Sygnały wejściowe 
R=> s H 
Sygnały wejściowe DPO. *. .DP7 są zczytywane z przepatrywa - * 


TELKOM;,ZWUT 


czy podczas jednego cyklu odczytu.Sygnażły te dochodzą do 
szyny dańych systemu przez wzmacniacz UCY 7485426 (85 i s6)4 
Zczytywanig sygnałów DP, jest dokonywane przy wystąpieniu 
zera logicznego na 1ihiach sttobów TPÓ lub TP1 (na pły- 
tach od ed.5 również TP2).Wejściowy prąd polaryzujący 


dla każdego z MA DP wynosi max.0,25 mA. 


2.6, Układ suiżnejih pracę systemu 


Układ nadzorujący pracę systęmu (jednostka awaryjna) wyr 


konąny jest, na licznikach 7493 (S31, S32, $33) „multi- 


i 
| 


wibratorze 74121 (534) „przerzutniku bu DYM (S30), 


ża 


bramkach logicznych i tranzystorze BD140(T1).Do układu 


tego dochodzą następtjące sygnały: .- 


sygnał przerwania INTR,sygnały strobów TSO i TS2 zanego- 
wany sygnał RESET.wyGhodzą natomiast sygnały EXTR i SPZ. 
W przypadku wykrycia dłeprawidłowej sekwencji zdarzeń 
zaistniałej w centrali układ nadzorujący „powoduje od- 
zaowiaża napięcia -48V w centrali,a następnie inicjuje 
pracę systemu sterującego. . 


SACO AE 
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2.7 Zasilanie 


System sterujący SS-04 jest zasilany następującymi 


A4-ZWUT II-4 


napięciami: Ucc = +5V, Ubb = -5V, Udd = +12V, Uss = OV» 
Napięcia te muszą być stabilizowane w zakresach: 
Ucc,+ 5%, Ubb + 5%, Udd + 5% w przedziale temperatury 

, 
otoczenia od 0? do 70? C.Każde z napięć zasilających 
jest odpowiednio filtrowane na płycie systemu. 


System pobiera prąd wynoszący 2,5 A dla napięcia +5V. 
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Wykazy wyprowadzeń natączowce Y 


para 
y1 A15 


12 wyjść adresowych 
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4 wyjścia adresowe 


„zapis ao parrmęci 


odzzyłt z parrneci 


, Zasiiame 
zasiiarnue 


Ę 725 + rev zastiarne sj 
z y26 + 12V zasciiarne +12V £ 5% 
NE” k= Bei zd i. z M 
z) v31 | RESET wyjście zerujące 7rL 
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Wstęp 

„Parametry zespołu sygnałowego 
zasilanie 

Parametry generatora 50 Hz 
Parametry generatora 400 Hz 

Opis działania zespołu sygnałowego 
Opis działania generatora 50 Hz 
Opis działania generatora 400 Hz 


Układy badaniowe i opisy uruchamiania generatorów 
Układ badaniowy i opis uruchamiania generatora 50 Hz 


Układ badaniowy i opis uruchamiania generatora 400 E 
Uruchamianie zespołu sftgnałowego 


zespół sygnałowy ,którego układ połączeń i kontroli 
"przedstawiony jest na schemacie 5D-6065-8518 składa 


się z następujących podzespołów: 


- źródła sygnału wywołania ,którym jest elektroniczny 
_ qgnerator" s0 ko „pracujący w układzie przetwornicy 


- źródła napięcia 3 PARAM pulpit telefonistki, 
którym jest generator 50 Hz (schemat 8SD-6065-8516 
"rm centrala SPC-100. 


PARAMETRY ZESPOŁU SYGNAŁOWEGO: 


Zasilanie. 

zespół sygnałowy powinien spełniać sroda 
dotyczące parametrów jego poszczególnych podzespołów 
przy zasilaniu ze źródła prądu stałego o napięciu -48V. 
Zmiany napięcia zasilającego w granicach 44-300 nie 
powinny powodować zakłóceń w pracy zespołu sygnałowego 
oraz zmian jegb parametrów poza wartości dopuszczalne. 


Parametry generatora 50 Hz. 


Generator 50 Hz powinien posiadać następujące parametry: 
- napięcie wyjściowe - 75Ż 5 v 
- częstotliwość - 50 Ż 6 Hz 
Parametry powyższe powinny być zachowane przy zmianach 
napięcia zasilającego określonych w pkt.2.1. oraz przy 
zmianach obciążenia wyjścia FE prądem 

J = 50 + 150:-mA 


LJ 


z.3. 


| parametry powyższe powinny być zachowane przy zmianach 


- PE TE 


Parametry generatora 400 Hz. 


- napięcia wyjściowe sinusoidalne - 7,5 £ 2,5 V 
- skł. stała napięcia wyjściowego - 15 £ 5 V 
- częstotliwość sygnału wyjściowego - 400 Ż 40 Hz 


napięcia zasilającego określonych w pkt. 2.1.oraz przy 
obciążeniu wrjóeje: eoscętwa do masy rezystorem 100 om. 


OPIS. DZIAŁANIA aażówo SYGNAŁOWEGO 


Opis działania generatora 50 Hz (schemat $D-6065-8516) . 


Generator wykonany Żest w. układzie przetwornicy 
jednotaktowej. - 

Przetwotnica zawiera dwa tranzystory T1l i 12 w układzie 
OE, które znajdują się na przemian w stanie nasycenia i 
w stanie zatkania. Podczas przewodzenia jednego z 
tranzystorów w uzwojeniach bazewych (III i IV) trans- 
formatora indukuje się napięcie powodujące zatkanie się 
tranzystora przewodzącego a wprowadzenie w stan przewo- 
dzenia tranzystora zatkanego z częstotliwością zależną 
od liczby zwojów, indukcji nasycenia rdzenia,przekroju 
rdzenia oraz napięcia zasilającego. 

Działanie tranzystorów w tym układzie sprowadza się 

do przełączenia napięcia zasilającego kolejno na obydwie 
połówki uzwojenia kolektorowego (I i II) transformatora 
z odpowiednią zmianą biegunowości,co powodźgje wyinduko- 
wanie się w uzwojeniu wtórnym (V) transformatora 
sygnału wywołania. 

W celu uzyskania większej stałości częstotliwości i 
napięcia wyjściowego generator zasiląny jest za pomocą 
szeregowego stabilizatora tranzystórowego zbudowanego z 
tranzystora T3 i diod Dl £ DZ. 

Stabilizator ten służy jędnocześnie jako klucz przy 
taktowaniu sygnału wywołania. Sterowanie klucza podawane 
jest na wejście d4 układu. 


Opis działanie generatora 400 Hz (schemat SD-6065-8517) 


Generator zbudowany jest z generatora napięcia sinusoi- 
dalnego oraz dwóch stopni ia. 
Generator sterujący skołowany jest w układzie generatora 


podawany "jest na poiż 

Wygenerowany sygnał sinusoidalny na tle składowej stałej 
pobierany z kolektora tranzystora T1 poprzez potencjometr 
P2 podlega wzmocnienih w tranzystorze T2. 

Obciążeniem dla tranzystora T2 jest rezystor R6 umie- 
szczony w jego emiterze.Tranzystor T3 pracuje w układzie 
wtórnika emiterowego ste: napięciem z rezystora 
R6.Emiter tranzystora T3 dołączony jest do wyjścia 
układu generatora. 

W układzie generatora występują elementy zabezpieczające, 
jak diody D1, D2 i D3 oraz rezystor R8 site: „prąd 
pobierany na wyjściu generatora. . 
Działanie generatora sygnalizowane jest świeceniem się 
diody D3 Ischemat SD-6065-8518).Przepalenie się bez- 
piecznika Bl lub wyłączenie zasilania układu powoduje 
zgaśnięcie diody D3. 

Dla dokładnego ustalenia ski AE F"$4 zastoso- 
wano dwa potencjometry umożliwiające regulację często- 
tliwości(P1) i amplitudy oraz poziomu składowej stałej 
. sygnału wyjściowego (P2). 


4. UKŁADY BADANIOWE I OPIGY URUCHAMIANIA GENERATORÓW: 


4.1. Układ badaniowy i opis uruchamiania generatora 50 Hz... 


3 


V; © woltomierz napięcia stałego (zakres 60 V) 
. V2 = woltomierz umożliwiający pomiar składowej 


stałej (zakres30V) oraz napięcia sinusoi- 

dalnego (zakres 10V— ) 

miernik częstotliwości do 450 fiz 
RZE w sai „dw : 


przeprowadza się w ukła ; 

Napięcie zasilające powinngj Spałaksii. wymaganóa B pkt.2.1. 
Na wyjściu generatora po jego włączeniu pojawia się sygnał 
sinusoidalnie zmienny na tle składowej stałej. Sygnał 
sinusoidalnie zmienny oraz składowa stała na wyjściu gene- 

4 ratora przy obciążeniu 100 om - 2 Kom powinny spełniać wyma- 
gania z pkt.2.3. w całym zakresie zmian napięcia*zasilającega 
Generator nie powinien być obciążony rezystancją 1000m na 
czas dłuższy niż 1 min. gdyż jest to stan- rzy paw» 

- w,rzeczywistych warunkach obciążenia:  '-*- *-. 


URUCHOMIENIE ZESPOŁU SYGNAŁOWEGO 


sygnałowy | 
|; (5D-6065-8518). wi 


| GENE KEĘKEBN ZM w Pr UR TZW WE EW W w — m2 


WE CJETYZYWNEWE k- SZ 


V4 - woltomierze napięcia stałego ( zakres 60V) 
V3 - woltomierze napięcia przemiennego (zakres 90V+) 
- woltomierz umożliwiający pomiar składowej sta- 
jżej (zakres 30V) oraz napięcia sinusoidalnego 
emc: 10V4) 
a; „mA - lerze prądu przemiennego (zakres 200 mA) 


6, - a częstotliwości do 60 Rz 
£3 Jab częstotliwości do 450 Hz 
R; ,R - rezystory regulowane do 5 Rom 

Ry s - rezystor 100 om/8W 

wz | - włącznik niestabilny 


W Wa -|włączniki 


Uruchomienie |i badanie zespołu sygnałowego (5D-6065-8518) 
przeprowadza się w układzie przódótawionym na rys.3. 
Dołączenie napięcia zasilającego spełniającego wymagania 
z pkt.2.1.powoduje natychmiastowe włączenie generatora 400 Hz 
sygnalizowane świeceniem diody D3. 
Po włączeniu Wł sygnał sinusoidalny, składowa - stała i często- 
tliwość mierzona miernikami V5 i VE3 powinny spełniać wyma= 
gania z pkt.2.3.Obciążenie 100 om stanowi dla generatora 
minimalną możliwą rezystancję obciążającą (w rzeczywistych 
warunkach występującą chwilowo) „dlatego też włączenie Wł nie 
powinno trwać dłużej niż minutę. ć 
Zamknięcie W2 powoduje włączenie generatora 50 HZ;II,a jego 
_ praca jest sygnalizowana świeceniem się diody Db2. 
Sygnał między zaciskami 5 + 1l powinien spełniać wymagania 
z pkt.2.2.Dodatkowo na zacisku 10 kontrolowana jest praca 
tego generatora i napięcie zmierzone miernikiem Va powinno 
wynośić nie mniej niż-44 V 
Zamknięcie W1 (dotyczy tylko zespołu sygnałowego SPC-100 ) 
powoduje włączenie generatora 50 Hz I.Sygnał zmierzony na 
zaciskach 8 + 9 powinien spełniać wymagania z pkt.2.2. 


STAL zaa * [dgt7 


H D-6064-030 


i 


-100 i $PC-40 


Instrukcja strojenia układów 
impulsowania w zespołach EAN 


D-6064-030 centrali SPC-40 i AE 
SPC-100 | 7 | (J-301-236 - 


RAŻkEBo i 


m; | 


Instrukcja opisuje budowę i sposób regulacji układów impul- 
sowania zespołów połączeniowych miejskich ZPM central 
SPC-40 i SPC-100.Zespół ten jest zespołem przekaźnikowym 
sterowanym i nadzorowanym przez komputerowy sytem steru- 
jący centrali. . | 


I 
| 
ł/ 


Dokumenty związane: 
- instrukcja uruchamian) konserwacji centrali SPC-100 
'J-301-207 lub centrali gc J-301-208 
2.Budowa | 
Budowę układu przedstawiono na rysunku 1. 
Na rysunku w wia o również obwód sterujący znajdujący 
się na płytach wada iki. 


Kl - 8202 8W RUCO 
DI -BYP 401 

P - 22 kR 
R2-15082 425W MET- 
D2-BAVP 19(26) 

T -BD140-16 


Komputer sterujący pracą centrali może uruchomić lub 
zwolnić przekaźnik w zespole przekaźnikowym przez odpo- 
wiednie wysterowanie tranzystora T w sterowniku SZA-2. 

W momencie przejścia tranzystowa T w stan przewodzenia 
zaczyna płynąć prąd w obwodzie przekaźnika. Zastosowany 
układ umożliwia szybkie przyciągnięcie kotwicy. 

Ww momencie przejścia tranzystora w stan zatkania,przesta- 
je płynąć prąd przez tranzystor i zaczyna maleć prąd 


PIKOOM 
J-301-236 


płynący przez przekaźnik.Dioda D oraz rezystor regulowany:P 
tworzą układ opóźnionego zwalniania. 
Szybkość zaniku prądu,a tym samyńyżwalniania,zależy od 
wartości rezystora.W ten sposób,przy stałym współczynniku 

— sj wypełnienia impulsów sterujących przekaźnik 


A4-ZWUT II-4 


możemy regulować współczynnik wypełnienia impulsów w ob- 
„wodzie zestyków tego przekaźnika. 

Boon zozzncj zza jest impulsami o okresie 104 ms i wy- 
pełnieniu 3% „Przekaźnik "= -©> solny impulsy o tym 
samym okresie i wypełnieniu ++ do a , przy zasilaniu 
przekaźnika napięciem - 48V. 


3. Strojenie układu 


Przekaźnik impulsujący powinien być wyregulowany zgodnie 
z opisem regulacji przekaźników PENTACONTA. (Instrukcje nr. 
J-301-207 lub J-301-208). 


„Strojenie układu 


za central 


Do strojenia zespołu należy zestawić układ symulujący 
obwód sterowania przekaźnika "imp" wg rys.l. 
Tranzystor T należy sterować z generatora o okresie 
T = 104 ms i czasie impulsu t,=32 ms. 

Do zestyków pomiarowych należy dołączyć Miernik Przebiegów 
Impulsowych MPJ1. 

Rezystorem nastawnym należy regulować tak,aby czas roz- 
warcia zestyku pomiarowego wynosił 67 + 0,5 ms. 


3.2.Strojenie układu w szafie centrali. 


W celu sprawdzenia lub wyregulowanie układu w czasie dzia- 
łania centrali należy: 


- zablokować badany zespół przez włożenie zwory w polu 
łączówek zespołu (zgodnie z J-301-207 lub 208), 


odłączyć linię miejską od zespołu połączeniowego przez 
wsunięcie płytki izolacyjnej w odpowiednie miejsce w 


przełącznicy głównej. 


uruchomić program impulsowania przekaźnika "imp" w zespole 
miejskim ZPM w następujący sposób (przełącznik na płycie 
PP-04 w dolnym położeniu): 


a - na pulpicie telefonistki:nacisnąć przycisk "NS" 
b - nacisnąć przycisk "6" (wybranie numeru tabeli) 
€ - nacisnąć "2" (ciągłe impulsowanie) oraz RG. 


Ciągłe impulsowanie będzie się odbywało w zespole zabloko- 
wanym zworą. 


Odłączyć omomierz od zestyków pomiarowych przekaźnika 
fimpulsującego (nacisnąć kotwicę tego przekaźnika i spraw- 
jdzić zerowanie omomierza). 


regulować rezystor nastawny P,tak aby omomierz wskazywał 
1/3 skali. 


W przypadku niemożności wyregulowania impulsowania należy 
sprawdzić regulację mechaniczną przekaźnika JMP. 

Wyjęcie zwory blokującej zespół powoduje zatrzymanie pro- 
gramu impulsującego i przejście do normalnej obsługi 
zespołu. j 


Do tabeli 6 należy w miejsce "2" wpisać "0",w celu za- 
trzymania ptogramu ciągłego impulsowania w zablokowanych 
zespołach. 


/4 J-301- 6 U] 
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1.WYKAZ DOKUMENTACJI 


1.1. Schemat blokowy S3D-5015-0017 
1.2. Rysunek zestawieniowy D-5016-017 
1.3. Schemat montażowy D-5001-799 
1.4. Dokumentacja zespołów składowych 
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Rys.montażowy | Rys.płytki 
i specyfikacją drukowanej 
elementów | 
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Zespół przetwornicy 2- 


napięciowej Z2N S4D-4015-0296 B-2016-296 


"|" ||. | m a a 


D-4016-296 


Zespół dwóch stabili- 


zatorów ZDS S4D-4015-0297 C-2016-297 


Zespół nadzoru przet- 
wornicy ZNP S3D-4015-0298 


Zespół łączówki 
przetwornicy ZLP SD-4015-0299 
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2. PRZEZNACZENIE 


Przetwornica PM przeznaczona jest do zasilania urządzeń 
elęktranicznych kilkoma napięciami stabilizowanymi %zględem 
"ziemi" z pojedyńczego źródła napięcia stałego z uziemionym 
dodatnim biegunem zasilania,jak ma to miejsce np.w układach 
central telefonicznych. j 
Przetwornica dostarcza do 4 napięć stabilizowanych U1 = U4, 
względem "ziemi" - "+" zasilania,z których napięcia Ul i U2 
są napięciami dodatnimi,a napięcia U3,U4 są ujemne. 

Wartość napięć i ich obciążalność zależne są od wykonania 
przetwornicy. 

Wyjścia 3-ch napięć wyposażone są w układy 0: zazeedh pod i 
nadnapięciowej oraz nadprądowej. 

Możliwe jest wykonanie 4-go napięcia wyjściowego u4 = -5V, 
które nie posiada żadnej kontroli ( jest odporne na zwarcie) 
i występuje ze względu na wymaganą zgodność niniejszej przet- 
wornicy z dotychczas produkowanymi kompletami przetwornic, 
P5U i P3N,stąd nie jest zalecone do wykorzystania w nowych 
opracowaniach. E 

Przetwornica wyposażona jest w układy ustalające kolejność 
pojawiania się napięć wyjściowych,od najbardziej ujemnego 

do najbardziej dodatniego,co ma istotne znaczenie przy 
zasilaniu niektórych układów np.mikrokomputera opartego na 
mikroprocesorze 8080A. 

W zależności od potrzeb istnieje możliwość wprowadzenia 
innych wykonań niż podano dalej,celem dostosowania para 
metrów przetwornicy do wymagań dwcz KA dokoqywane 
są„poprzez zmianę wartości ataiikągkóh i ich'ilości bez zmiany 
konstrukcji i mozaiki obwodów drukowanych.Możliwe jest 
uzyskanie następujących parametrów: 


Napięcie zasilania Uz 40V.do 60vV lub 50V do 70V 
Napięcie wyjściowe Ul do +60vV /70w do 90W 
Napięcie wyjściowe U2 ic lub +12V / 0,125A do 1A 
Napięcie wyjściowe U3 lub -12V <ś 0,5A 
Napięcie wyjściowe U4 lub -5V / 2mA + 50ma. 


U) 


3. DANE TECHNICZNE Ł j. 
Dane techniczne przetwornicy PM zależne są od jej wyko- 
nania.Wykbnanie przetwornicy posiada Oznaczenia.dfu-' * 
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znakowe: Kat: » ST) 84% 3 
£ 1-szy znak-litera - chkóla parametry wyjściowe 
: przetwornicy 
i zj 2-gi znak - cyfra - określa_napięcie sksiikaLa i typ 


obudowy 


Masą przetwornicy jest dodatni biegun zasilania "+" 
i wszystkie napięcia podano w odniesieniu do "+". 


3.1.Napięcie zasilania Uz -40V do -60V dla wykonania 

, 5 A1=DL ż A2=D2 

zł r 3. 2. zabezpieczenie przed Uz Sud min. blokada -wyłączenie 
1 E przetwornicy 


3.3, Zabezpieczenie przez uz % Dz. max. palenie bezpiecznika 
! zasilającego 


«wiewia 0 1 iż "ta" 3 


'"3.%. Prąd zasilania przy Uz = uz nin, 
Pwy= ;Pwy | £ 3,65A 


3. 3. Zewnetręna sygnalizacja: | ł 


sgody 


t 


| 


Korzystanie i udostępnianie osobom trzecim zabronione bę 


AL+ nóżnalna praca : podanie "+" eye <diękistor NPN 
Uce £ 80V £ 200 ma © 
awaria: rozwarcie linii zob ia: 


AL- normalna praca : podanie "+" przez tranzystor PNP 
Uce '» -80V Ic £ 200 mA 
awaria: rozwarcie linii sygnalizacyjnej 


' 


UWAGA: przy sterowaniu w/w liniami elementów indukcyjnych 
(np.przekaźników) niezbędne jest ich gaszenie diodą. 


3.6.Zdalne sterowanie RC - załączenie : podanie "+" 


— wyłączenie : rozwarcie linii 


3.7.Warunki środowiskowe 


o o 
w/g BN - 79/3200-01 dla grupy Ja tutocz +5 C do +35 C 


-wilgotność względna 
przy t= 209C < 80% 
3.8: Zakres podwyższonej temperatury 
dla pracy ze zmniejszoną mocą 
Q m 


Ń : [ej 
wyjściową ,jak w p.3.9 a *<5óz +35 C do + 45 C 
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3.9. Parametry wyjściowe przetwornicy 


Ę. 2, Przg X oznaczono dowolną cyfrę wykonania 
dn 4 


nale a EJ 
. 


A4-ZWUT 1I-4- 


1 
4 
i 
1! 
t 
1 
> 
Hi: 
4: 


p 
w 
Łoj 
A EE 


Pzes> 


esz saa 


i 
Napięcie wyjściowe U4 
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| wego w dopuszczalnych 
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iTypowa zmiana napięć I 
;wyjściowych,przy zmia- 947% r 20,7% 
inie napięcia zasilania SCE kosa zę: dE " 
ii prądu obciążenia w ; i +0 7% 
|dopuszczalnych granicachzi+0:7%  |+0,7% i+0,7%_. I SR A 
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„lściowej lub BRE +0,7% 
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Iłączówce wyjściowej i 
Ilub po zbocznikowanie y3 |250mv p-p 
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Korzystanie i udostęp 


Zk. i Dx "EX 
A RR WODZIE HY > 
Typowa wartość niędzyż: / Ul 40mVp-p, 40mVp-p 40mVp-p 40mVp-p 40mVp-p 
szczytowa napięcia tęt- rz+=--—m—mnamennnumnomamiwanemin=m=miemnm 
nień na wyjściu przy ę 


Ty” yjugąx, OTS „= Bómypcp_S3mve-P_SSuVP-P.__-.____Siavo= 


Uz = Uz min.Pomiar na u3 40mVp-p 40mVp-p 
łączówce wyjściowej lub 3 i 
po zbocznikowaniu punk- 

tów pomiarowych kondensa-— 

torem*KFPn'- 2C 0,1/63 "U4 PSMIp-p 40mvp-p 


Maksymałny prąd wyjściowy 15A 15a i 
w warunkach jak w p.3.7 : p Zr kac a a 
, A; = 


A Wh > wi m 0 Ph — ow mim pik wm 0 wi 


_13,, 0,5A 0,1254. 


= 


_0,05A = 


NZ POZEZZE NME mawaacji PERO DI058_ 2 miO8 20 


Maksymąlny prąd wyjścio- 11! 10A. 740A 10A 

wy w warunkach jak w p. =n=sznnn=——n======— zoaaaż 
3.8..Brak zabezpiecze- 12 0,7A 0,125A 0,125A 
nia przed przeciążeniem ——-———===="=n—=—u—m=uauuauuum + 
termicznym przy pracy |. 0,35A - 

pod przeciążeniem lub PO Cm 
zwarciem 34, ŻmA | 0,05A | 


m 
o ę 
'b)Napięcia wyjściowe pojawiają się w kolejności U3 za 
Napięcie U4 pojawia się jednocześnie z napięciem 
Brak,lub za niskie napięcie U3(U4) blokuje pojawienie się 
napięć U2 i U1.Brak lub za niskie napięcie UZ blokuje __ 
pojawienie się napięcia U1. a 


c)Napięcia U2 i U3 (04 w wyk.BX) kontrolowane są od dołu 
na poziomie - 5% do -20% wartości nominalnej,a napięcie Ul 
na poziomie -— 5% do -10%. 


d)]Napięcia U1 do u3 kontrolowane są od góry na poziomie +5% 
do +20%. . 


e)Wyjścia napięć Ul do.U4 odporne są na przeciążenia i zwar- 
cia w warunkach „jak w p.3.7. 


3.10.Możliwa jest równoległa praca przetwornic,dła każdego 
z wyjść Ul do U4,celem zwiększenia wydajności prądowej. 
Dla tego rodzaju pracy zalecana jest regulacja przetwornic 
na prąd ograniczenia równy 80% wartości maksymalnej dla 
wyjść Ul do U3 w wykonaniu AX i dla wyjścia U1 w wykona” 
niu BX do DX,celem zwiększenia niezawodności. 


3.1l.Sygnalizacja i regulacja na płycie czołowej: 


a)diody elektroluminescencyjne 
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BAT zielona,świeci gdy napięcie zasilania zawiera się 


w dopuszczalnych granicach,jak w p.3.1. 


AL czerwona,świeci w stanie awarii 
(brak napięć wyjściowych,przeciążenie,zwar- 
cie lub za niskie napięcie zasilania) 


żółta,świeci przy przepaleniu bezpiecznika zasila- 
jącego 
wykonaniu AX do DX zielona,świeci przy prawidłowym 
napięciu wyjściowym Ul 
wykonaniu AX do CX zielona,świeci przy prawidło- 
wym napięciu wyjściowym U2 
w wykonaniu AX,CX i EX| zieloną „świeci przy prawidło 


wym napięciu wyjściowym U3 
- 5V w wykonaniu BX (U4 w wyk.EX) 


b) gniazda kontroli napięć UJ 


+ masa,biegun napięcia odniesienia 


- 48V napięcie zasilania 

Ś RAM wyk, AX dę.DX napięcie wyjściowe Ul 
+12V w wyk. AX do CX napięcie wyjściowe u2 
- 12V w wyk. AX,CXi EX) napięcie wyjściowe U3 
- 5V w wyk.BX ? 


UWAGA:rezystancja wyjściowa punktów pomiarowych wynosi 
ok.100 om/V,co należy uwzględnić przy pomiarach 
woltomierzem o niewielkiej rezystancji wąjściowej. 

c)ł regulacja napięć wyjściowych 

Napięcia wyjściowe U1,U2,U3 (U4 w wyk.BX) można skory- 
gować poprzez pokręcenie śrubą potencjometru ' przez 
odpowiedni otwór: 
+5V w wyk.AX do DX koryguje napięcie wyjściowe Ul; 
nie zmienia się bezwzględna wartość progów kontroli 
tego napięcia,ustawiona fabrycznie (p.3.9.C,d) 
+12V w wyk.AX do CX koryguje napięcie wyjściowe U2; 
zachowane zostają względne (procentowe), progi kon- 
U 
troli tego napięcia (p.3.9 C,d) 
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-12V w wyk. AX,CX i EX| koryguje napięcie wyjściowe U3 
zachowane zostają względne (procen* 
* 5Vv'w wyk.BX towe) progi kontroli tego napięcia 


(3.9c) 
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3.12.Typ obudowy 
wyk.A1 do D1 - wieszana,patrz D-5016-017 
wyk.A2 do D2 - wsuwana w panel 60 (2 x Eurokarta) 
patrz D-5016-017 


3.13.Wymiary bez płyty czołowej: 


szerokość -.124 

głębokość - 185 

wysokość - 234,5 

W wykonaniach Al do Dl wysokość całkowita zwiększona 


o uszy mocujące. 
3.14.Wymiary płyty czołowej: +4 


Wyk.A1l do D1 Wyk.A2 go D2 
szerokość: 134,5 127 
wysokość: 260 262 


3.15.Ciężar całkowity : max 4 kg 


osobom trzecim zabronione bez sgody  TELKOM-ZWUT 


3.16.Możliwość wprowadzenia dalszych wykonań przetwornicy 
jak opisano w p.2. 


- 


4. BUDOWA 


Przetwornica PM montowana jest na 4 lub 5 płytkach 

(zależnie od wykonania) z obwodami drukowanymi ,umieszczo- 
« 

nymi we wspólnej obudowie. 


„Na Kia ściance obudowy umieszczono radiątor tranzysto- 


ra usztrjącegoi-diod prostowniczych,gniazdo szufladowe 


oraz zaciski wysokoprądowe: wzi Hu. 

Na płycie czołowej umieszczono bezpiecznik zasilający 4A, 
elementy sygnalizacyjne,pomiarowe, regulacyjne i wyłącznik. 
Ze względu na ochronę przed zakłóceniami ' radioelektrycz- 
nymi wytwarzanymi przez przetwornicę,jest ona ekranowa- 
na ze wszystkich stron: boki”,góra i dół - błacha perfo- 
rowana,przód płyta czołowa ,tył - radiator będący na 
potencjale ziemi. 


ZWUT - 1 - £ 


OPIS WYPOSAZENIA I DZIAŁANIE. 


Schemat blokowy przetwornicy PM S3D-5015-0017 
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Zespół łączówki przetwornicy ZLP SD-4015-0299 
zawiera gniazdo szufladowe 25-stykowe oraz kondensatory 
przeciwzakłóceniowe C501 do €505 umieszczone u dołu 


tylnej ścianki przetwornicy. 


Gniazda wysokoprądowe "+" i " +5V" - równoległe wyjście 
do łączówki wyjściowej napięcia Ul,celem dołączenia 


odbiornika przewodami do 4mm?. 


Zespół główny przetwornicy ZGP S4D-4015-0295, zawiera 


filtr zasilający dołączony przez bezpiecznik B1,przet- 
wornicę napięcia głównego Ul,zaciski śrubowe do dołącze- 
nia łączówki wyjściowej i zespołu radiatora oraz wtyki 
złącz do połączeń wewnętrznych przetwornicy „umieszczony 
jest na lewej ściance przetwornicy jako zespół stały. 


Zespół radiatora zawiera tranzystor kluczujący T1l i diody 
prostownicze Dl przetwornicy napięcia Ul.Umieszczony jest 
na tylnej ściance przetwornicy. 
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Zespół dwóch stabilizatorów ZDS S4D-4015-0297 
Występuje opcjonalnie i zawiera 1 lub 2 stabilizatory, 
jeden napięcia dodatniego „drugi napięcia ujemnego. 


Jest wtykany prostopadle do zespołu ZGP. 


Zespół przetwornicy 2 napięciowej Z2N S3D-4015-0295 


Zawiera przetwornicę napięcia zasilającego ujemnego 

na jedno lub dwa napięcia względem ziemi - pierwsze +15V 
do zasilania zespołu ZGP i ewentualnie stabilizatora 
napięcia dodatniego i drugie ujemne do zasilania 
stabilizatora napięcia ujemnego.Ponadto zawiera układy 
kontroli napięcia zasilania. 

Umieszczony jest na prawej ściance obudowy,jako zespół 
wymienny na wtyku 31-szpilkowym. 


Zespół nadzoru ZNP S3D-4015-0298 "" 


Zawiera układy sterujące diodami informacyjnymi,gniazda 


Korzystanie i udostępnianie 


pomiarowe „wyłączniki do załączania przetwornicy „układy 
wyprowadzania alarmów zewnętrznych oraz układy kolej- 
nościowego załączania napięć wyjściowych przetwornicy. 
Umieszczony jest na płycie czołowej. 
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5.2.Z2GP S4D-4015-0295 


a)Sterownik przetwornicy napięcia Ul wykonano na układzie 
scalonym M202 typu TDA 1060.Układ ten na swoim wyjściu 
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p.15 generuje falę prostokątną o częstotliwości ok.50 KHz 
określoną wartością elementów C208,R218 i R219,0 zmiennym 
wypełnieniu,zależnym od porównania wewnętrznego napięcia 
odniesienia z napięciem wyjściowym Ul podawanym na p.3 
poprzez dzielnik R214,R213,P203 i rezystor R215. 
Potencjometr P203 reguluje napięcie wyjściowe U1 i jego 
Śruba regulacyjna dostępna jest z płyty ża „Ap przet- 
wornicy.Kondensator C203 ustala stabilność wewnętrznego 
wzmacniacza błędu a rezystor R212 jego wzmocnienie. 

Na wyjściu p.2 układ dostarcza napięcie stabilizowane 
ok.8,4V.Potencjometr P202 ustala maksymalne wypełnienie 
impulsów w generowanym przebiegu (występuje przy mini- 


TELKOM-ZWUT 


malnym napięciu zasilania i maksymalnym poborze mocy 

z wyjścia napięcia Ul) ,tu musi być mniejsze od 0,5 V. 
wejście p.10 sterowane sygnałem BL5 z zespołu ZNP poprzez 
tranzystor T201 steruje blokadą sterownika.Rozwarcie 

lub wysoki poziom na linii BL5 blokuje sterownik (brak 
napięcia Ul na wyjściu przetwornicy) ,a poziom niski £ 0,5 
odblokowuje pracę sterownika, 


„ 
i 


Impulsy o zmiennym wypełnieniu z p.15 M 202 wzmacniane są 


we wzmacniaczu na tranzystorach T202 + T204 i*poprzez 


z 


Korzystanie 1 udostępnianie osobom trzecim 


transformator TR201 sterują tranzystorem kluczującym Tl, 
umieszczonym na zewnętrznym radiatorze.Diody D207 + D209 
zapewniają pracę tranżystora bez nasycenia,celem zwięk- 
szenia jego szybkości'przełączania.Tranzystor T1 klu- 
czuje napięcie zasilania podawane na transformator 
główny TR202,Przetwornica główna pracuje w układzie 
bezpośredniego przekazywania energii tzn.w takcie załą- 
czania tranzystora kluczującego energia jest przekazy- 
wana przez diodę prostującą (A1-k) Dl umieszczoną na 
zewnętrznym radiatorze i dławik DL203 do wyjścia Ul przet 
wornicy,a w takcie wyłączenia tranzystora T1,energia 
zgromadzona w dławiku DL203 jest dostarczana do wyjścia 
przez diodę (A2-k) D1. 

Uzwojenie 1d-4 transformatora TR202 z diodą D206 oraz 
gasik C217,D210,R242 tłumi przepięcia na tranzystorze 
kluczującym T1. 


WABREPE on io || 


ZzwuT 


Rezystory drutowe R246 do R248 załączone szeregowo z 
obciążeniem, pracują jako czujnik prądowy.Spadek napięcia 
na nich spowodowany przepływem prądu obciążenia (wartość 


44-ZWUT 1-4. 


ujemna) z p.A2 podawany jest przez rezystor R226 na 
wzmacniacż komparator M203.Wyjście komparatora p.6 M203 
steruje dodatkowe wejście modulatora impulsów p.5 w ukła 
dzie M202.Po przekroczeniu dopuszczalnego prądu wyjścio- 
wego „wypełnienie „wsęsę zmniejsza się stopniowo do 0, 
powodując płynne zmniejszenia napięcia wyjściowego ,za- 
leżnie od przeciążenia.Umożliwia to równoległą pracę 
wyjściom U1 kilku przetwornic. 

Celem ochrony nadnapięciowej napięcie wyjściowe podawa- 
ne jest przez diody D202,D201,dzielnik rezystorowy 
R217,R216 i rezystor R220 na wejście p.1l układu M202. 
Gdy napięcie wyjściowe przekroczy poziom przewodzenia 
diod Zenera D201,D202 układ M202 spowoduje blokadę 


przetwornicy. 
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Kontrolę podńapiążiową realizuje komparator M201 z po- 
ziomem ustawionym potencjometrem P201.Wysoki poziom 

na wyjściu komparatora p.6 sygnał N5 wskazuje na właś- 
ciwe napięcie wyjściowe. ś 

Układ sterownika zasilany jest napięciem pomocniczym 
+15V z zespołu Z2N. 

Stopień końcowy przetwornicy głównej zasilany jest 
napięciem centralnym poprzez bezpiecznik Fl (płyta czo- 
łowa) i filtr zasilający DL202,C218.Filtrowane napięcie 
-48F jest dodatkowo wyprowadzane do zasilania zespołu 
Ż2N. 

Tyrystor TY203 sterowany z układu kontroli napięcia 

(w zespole Z2N) powoduje przepalenie bezpiecznika Fl 
przy przekroczeniu dopuszczalnego napięcia zasilania. 
Jego dodatkowa wewnętrzna dioda chroni przetwornicę 
przed podaniem odwrotnie spolaryzowanego napięcia. 
Tranzystor T205 służy do kontroli przepalania bezpiecz- 
nika P1l.Po przepaleniu bezpiecznika tranzystor prze- 
wodzi i poprzez rezystor R250 wysterowuje diodę świe- 
cącą "ALB" w zespo ZNP. 

Gdy zespół ZGP wyposażony jest w zespół stabilizatorów 
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ZDS potencjometry P205 i P206 dostępne z płyty czoło- * 
wej służą dc regulacji odpowiednio napięcia dodatniego 
U2 i ujemnego U3 (U4 dla wyk.BX). 
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Napięcie U3 zasila diodę Zenera D212 służącą do wytworze- 
nia napięcia U4 - SV. 

Tyrystory TY201,TY202 sterowane z układów „kontroli nade 
napięciowej w zespole ZDS zabezpieczają wyjścia napięć 
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v2 * u3 przed przepięciami. i 


+ 
5.3.Zespół przetwornicy dwunapięciowej 22N S4D-4015-0296 


Przetwornica ta dostarcza napięcia:dodatnie +15V i ujemne 
lub tylko dodatnie,zależnie od wykonańia,służące do zasi- 
lania sterownika przetwornicy głównej (ŻGP) i stabiliza- 
tora napięcia U2 (napięcie dodatnie) oraż stabilizatora 
napięcia U3 (U4 w wyk.BX) napięcie sj enne w wyk.A,B -15V), 


Przetwornica pracuje w układzie z- rozładowaniem energii 
tzn.podczas taktu przewodzenia tranżystora kkuczującego 
T104,energia magazynowana jest w transformatorze wyjścio- 
wym TR102,a w takcie zatkania tranzystora kluczującego 
T104 jest ona przekazywana do obciążenia. 


Tranzystor kluczujący T104 sterowany jest poprzez układ 
diod D107 do D109 zabezpieczający tranzystor przed nasy- 
ceniem,ze wżmacniacza transformatorowego T101,T103,TR101 
impulsami o 'zmiennym wypełnieniu generowanymi przez układ 
sterownika M101. 


Wypełnienie impulsów zależne jest od różnicy pomiędzy 
napięciem odniesienia DL06 i napięcićm wyjściowym przet- 
wornicy pobieranym z uzwojenia 4=8 transfofmatora TR102 

i poprzez dzielnik rezystorowy.z potencjometrem P101 
dostarczonym do wejścia p.10 układu M101. 

Potecjometr .P101 służy do eguSRZ napięcia wyjściowego. 


Stabilność pętli regulacji zapewniają elementy C110,R114. 
Częstotliwość przetwarzania pk,50kHz określają elementy 
C105,R111,R112. 

Celem uniknięcia skyfsalnych dźwięków interferencyjnych 
częstotliwość przetwornicy Z2N jest synchronizowana, 
częstotliwością pracy przetwornicy ZGP. 
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W tym celu svgnał SYN pobierany z transformatora TR 201 
w zespole ZGP po regeneracji na monoimpulsatorze M102 
steruje wejście p.2 układu M101,obniżając częstotliwość 
przetwarzania w zespole Z2N do częstotliwości pracy 
zespołu ZGP. 
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-ZWUT 


Tranzystor T102 wrak z diodą plót zapewnia zasilanie 
układu 'M101 p: startu przetwornicy, później układ 
ten zasilany gest" z ashiąekowegć uzwojenia 4-8 TR102 
poprzez prostownik D105,C109,Komparatory M103,M104 
kontrolują odpowiednio, dolny i górny próg napięcia 
zasilania. E 

Gdy napięcie zasilania jest w normie tranzystor T108 
przewodzi ( o ile podano sygnał ZD*Ń= "+" poprzez wciś- 
nięcie przycisku załączającego, na płycie czołowej lub 
zdalnie) powodując przewodzenie tranzystora T 107 i w 
konsekwencji zatykając tranzystory z 105,T 106 co 
włącza sterownik przetwornicy z układem M 101. 
Jednocześnie kolektor T 108 sygnałem NBAT steruje 


diodą informacyjną "BAT" w zespole ZNP. 
| MR 


Gdy napięcie zasilamia przekroczy wartość maksymalną, 
działa komparatoń 'M [104 wystęrowując tranzystor T 109, 


który sygńałem PB 48 ząłąćza tyrystor ,TY 203 w zespole 


ZGP paląc bezpiecznik zasilający. 


5.4.Zespół dwóch stabilizatorów ZDS S4D-4015-0297 


Zawiera jeden lub dwa stabilizatory,napięcia dodatniega 
sD i napięcia ujemnego SU zasilane napięciami z zespołu , 
Ż2N. AE 


Napięcia wyjściowe ustawione są potencjometrami P 205 
i P 206 umieszczonymi w zespole ZGP i dostępnymi z 
płyty czołowej. 


Napięcie odniesienia dla obu stabilizatorów pobierane 
jest z p.4 układu M 304 


a)Stabilizator napięcia dodatniego SD. 


Wykonany jest z tranzystorem szeregowym T 303 zasilanym 
przez rezystor R 313.7atkanie tranzystora T 304 sygna- 
łem -BL 12=OV blokuje stabilizator. 

Wzmacniacz błędu zrealizowany jest na'wzmacniaczu M 303. 
Gdy napięcie wyjściowe (z dzielnika p.3 M 303)przekroczy 
wartość napięcia odniesienia (p.2 M 303) napięcie na 
wyjściu komparatora (p.6M 303) wzrasta przejmując prąd 
rezystora R 313 i zatykając tranzystor T 303. 


Kontrola prądu wyjściowego zależnie od wykonania 


ZWUT - JI - 4 


1$|| op-5015-0017 [ZM 1 


zrealizowana jest bądź na tranzystorze T 302 (brak 
fragmentu A z układu M 302) bądź w układzie z układem 


*' Bygrwn. zeę orz A (brak tranzystora T 302). 

Przy użyciu trańssadaża rs 30278[ „spadełł”trapięcia na rezys-— 
torze R 312 po przekroczeniu prądu dopuszczalnego ,wpro- * 
wadza w przewodzenie tranzystor T 302 blokując treiohicc © 
T 303.Prąd zwarcia równa się prądowł maksyma lnemu ,co 
prowadzi do znacznych strat mocy w tranzystorze T 303, 
dlatego też rozwiązanie to,jest stosowane dla małych 


prądów wyjściowych. 


Przy użyciu układu M 302 próg;ograniczenia prądu wyjścio- 
wego (spadek na rezystorze R 315) zależny jet od warto- 
ści napięcia wyjściowego i wynosi Imax dla nominalnego 
napięcia wyjściowego i ©k.15 do 20%Imax przy zwarciu 


wyjścia,ca znacznie zmniejsza straty, mocy'w tranzystorze 
T 303 przy zwarciu na wyjściu. 


Regułację prądu ograniczenia zapewnia potencjometr P 301. 
Kontrolę dolnego progu napięcia wyjściowego realizuje 
komparator M301 dając sygnał N 12=ok.+12V, gdy napięcie 
wyjściowe jest większe od minimalnego. 


Kontrolę górnego progu napięcia wyjściowego realizuje kom- 
parator wewnątrz scalonego stabilizatora M 304.Po 
przekroczeniu tego progu załącza on tranzystor T 305, 
który wyzwala tyrystor TY 201 w zespole ZGP zawierający 
wyjście stabilizatora do masy. 


b)stabilizżator napięcia ujemnego SU. 


Działanie identyczne jak opisano w p.a, tranzystor 


szeregowy T 307 wzmacniacz błędu M 306,kontrola prądu 
p) wyjściowego bądź tranzystor T 307 bądź układ M 305 

zależnie od wykonania,kontrola za niskiego napięcia 

wyjściowego komnarator M 307, a za wysokiego kompatator 


M 308 zał zający przez tranzystor T309 i tyrystor TY202 
w zespole KGP. 
5,5.Zespół nadżoru przetwornicy ZNP S3D-4015- -0298. 


Sygnał wyjściowy: NBAT="+" gdy napięcie zasilania jest 
poprawne.Daje to sygnał łog.6 na wejściu p.6 M 401b i 
załącza diodę informacyjną "BAT" poprzez inwerter M 402e. 
Sygnał N-13 ok.-10V przy poprawnym napięciu wyjściowym 
u3 daje sygnał log."0" na wejściu p.5 M 401b i załącza 
diodę informacyjną "-12V" (w wyk.A) poprzez inwerter M 402a, 


Tylko w tym stanie tzn.napięcie zasilania prawidłowe, 
napięcie wyjściowe U3 prawidłowe na wyjściu p.4 M 401b. 
jest stan log.0 i poprzez inwerter M 402c nasycony jest 
tranzystor T 405 dając sygnał BL5 odblokowujący przetwor- 
nicę główną napięcia Ul, 
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Po ustabilizowaniu napięcia Ul w prawidłowych granicach 
sygnał N$ wynosi ok.+12V i na wejściu p.l M 40la jest 
stan log.0 i o ile pozostałe warunki j.w.,wyjście p.3 

M 40la ma stan log.0 i tranzystor T 406 zatkany, a więc 
podawany jest sygnał -BL12 ok.+12V odblokowujący 
stabilizator napięcia dodatniego U2. 

Jednocześnie przez inwerter M402d zasilana jest dioda in- 
formacyjna "+5V" /dla wyk(A i B). 


Po ustaleniu napięcia wyjściowego stabilizatora U2,sygnał 
N12 wynosi ok.+10V i przewodzi tranzystor T407.Stąd stan 
log.0 na wejściu p.13 M401,a poprzez inwerter M 402£f zasi- 
lana jest dioda informacyjna "+12V" (w wyk.A i B). 
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O ile pozostałe sygnały są jak opisano wyżej na wyjściu 
p.1l M401 jest stan log.0,przewodzą tranzystory T409 do 
T412 i na zewnątrz przetwornicy podawany jest sygnał po- 
prawnej pracy AL+ (poprzez T409) i AL (poprzez T412). 
Tranzystor T408 jest zatkany i dioda informacyjna "AL" 


pozostaje zgaszona. 


Niespełnienie jednego z w/w warunków spowoduje wystąpienie 
stanu log.1 na wyjściu jednej lub więcej bramek układu 
M401,co spowoduje zatkanie tranzystorów T409 i T412,a więc 
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rozwarcie linii AL+ i AL- oraz nasycenie tranzystora T408 
i zapalenie diody alarmowej "AL" oraz zgaszenie odpowied- 
nich diod informacyjnych. 


Dioda "ALB" informuje o przepaleniu bezpiecznika zasila- 
jącego przetwornicę i zasilana jest z zespołu ZGP. 


Gniazda pomiarowe G401 do G405 służą do pomiaru z płyty 
czołowej napięcia zasilania i napięć wyjściowych przetwor- 


Korzystanie i udostępnianie 


nicy.Napięcia są dołączone przez rezystory -— ok 470 om/V, 
celem uniknięcia skutków zwarć. 14 


Napięcia pomocnicze 4 12V do zasilania logiki zespołu 
dostarczane są ze stabilizatora T401,T402 +12V i diody 
Zenera D408 - l2vV. 


KE pa | Ą 


Wyłącznik W401 podaje "+" do zespołu Z2N załączając przet- 
wornicę.Rolę tę może spełniać zewnętrzny sygnał ZD.. 


6.WSKAZÓWKI DO URUCHOMIENIA I SPRAWDZANIA PRZETWORNICY PM 


A4-ZWUT II-4 


« 
*UWAGA: do montażu przetwornicy PM użyć wstępnie uruchomio- 
nych zespołów w/g poniższych uwag. - i 


6.1.Zzespół 2GP pyk- „A,B,C. 
Przykładowe stanowisko do uruchomienia zespołu, |przedsta- 


wiono na rys.l,qgdzie: 


ZGP - badany zespół 
ZDS - uruchomiony zespół ZDS wyk.A,B lub C.Niepotrzebny 
przy uruchomieniu zespołu ZGP wyk.C. 
Radiator kompletny C-4001-538 sz 
Oscyloskop dwustrumieniowy z możliwością inwersji w ka- 
nale B,z sondami dzielącymi 10:1.Pasmo BW > 15 MHz 
F - cyfrowy miernik częstotliwości 
V1 - wołtomierz cyfrowy Rwe > 10Mom 
A1 - amperomierz dla wyk.A,B i C zakres dó 2 A 
Z1 - zasilacz stabilizowany regulowany Tmax? 4A 
Uwy 38V do 61V dla wyk.A,B,C. 
Z2 - zasilacz stabilizowany regulowany z ograniczeniem 
rądowym.I WSA U = 10V do 16V 
z3 AZ stabłifsówany żegsiowódii z ograniczeniem 
prądowym.1__, 0,6A U = 4V do l16V. 
Używany przy uruchamianiu zespołów w wyk.A i B. 
P1 - przełącznik 12-pozycyjny 
P3 do P5 - przełączniki np. Isoskat 
P6,P7 - przełącznik o „dopłiażćzaśnym prądzie NIA np. 
Isostat sieciowy 
OS1 - opornica suwakow4ś Baz W 16A,Rzax =5 do 8 6m. 
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Inne elementy,jak oznaczono na rys.l. 
Przyrządy niewymienione nie są wymagane przy uruchomieniu * 
zespołu ZGP. 
6.1.1.Przełączniki ustawić,jak na rysunku,obciążenia OS1 do 083" 
odłączone.Ustawić nominalne napięcie zasilania - zasilacz 
Z1 równe - 48V dla wyk.A,B,C.Zespołu ZDS nie dołączać. 
'Potencjometry w zespole Z6P w położeniu środkowym. 


ZDS [Radiator kompletny i-400-538 |  |POZĘ 
S4D-4015- 0297 p AD O 
LW | u ł , 
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6.1.2.Na woltomierzu V1 dla położeń 1 i 2 przełącznika Pl 
odczytać napięcie zasilania zgodne z ustawionym w zi. 
Pobór prądu z zasilacza winien wynosić OA (przetworn 


ca zablokowana). 


6.1.3.Przełącznik Pl w położeniu 3.Napięcie wyjściowe 


6.1.4.Dołączyć zasilacz 22 o napięciu 15V i Imax * 0,5A 
Pobór prądu winien być 4 50 mA 
Oscyloskop dołączony „jak na rys.l winien wskazywać 
(sprzężenie stałoprądowe 48V na kanale B i 15V na 
kanale A. 


6.1.5.0dblokować przetwornicę wciskając P3. 


Zaobserwować przebieg,kanał B jak na rys.2a. 
Dopuszczalna jest lekka niestabilność obserwowanego 
przebiegu.Woltomierz V1 wskazuje napięcie wyjściowe, 
skorygować go potencjometrem P203 na wartość 5,15V. 
przełączyć Pl w położenie 4,V1 winien wskazywać takie 


samo napięcie. 


6.1.6.Dołączyć opornicę OS1 ustawioną na max.rezystancję. 
Zwiększyć prąd obciążenia do 1A(A1) .Woltomierz V1 
winien wskazywać wartość 5,05V.Kanał A oscyloskopu 
pokazuje napięcie na kolektorze tranzystora T204, 
winno ono być: podobne do rys.2b,a w kanale B,jak 


na rys.2b. 


Oba przebiegi winny być stabilne. 
Gdy wykonanie stabilnej pracy było niemożliwe skon- 
trolować elementy c203,R212 i R215 i ewentualnie 
zwiększyć wartość rezystora R215 w zakresie 1,3 kom 
do 2kom.Zwiększenie jego rezystancji pogarsza sta- 
biliaację napięcia wyjściowego. 

6.1.7.Częstotliwościomierzem F skontrolować częstotli- 
wość sygnału SYN,winna ona wynosić 50 kHz + 0,5kHz. 
Gdy jest inna dobrać rezystor R219,zwiększając jego 
wartość „gdy częstotliwość jest zbyt wysoka i zmniej- 
szając,gdy jest za niska. 

6.1.8.zwiększać płynnie prąd obciążenia (A1) do 15,1A. 
Napięcie V1 winno być ciągle 4 5V. 


E „doo 
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Korzystanie i udostępniamie osobom trzecim zabronione bez zgody 
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gk 2A/dz 


1c=15;5A 


Rys. 2. Typowe przebiegi sygnałów przetwornicy głównej 


T1, dolny Ic TL. 
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b) Uza-48V Uo=5V Io=1lA 


c) Uz=-48V Uo=5V Io=15V d) Uz=-48V Uo=0V (zwarcie) 


Górny przebieg na każdym ze zdjęć Uce tranzystora 


= 
E- 
3 
E 
NN 
_ 
< 


TELROM-ZWUT 


osobom trzecim zabiozione bez zgody 


Gdy zauważy się szybkie zmniejszanie napięcia wyjścio- = 
wego ustalić przyczynę przez pokręcenie potencjometrem 
P202,a następnie P204. 

Potencjometr P202 ograniczający maksymalne wypełnienie 


impulsów ustawić tak,aby jego niewielka zmiana nie wpły- 
wała na napięcie wyjściowe. 


Potencjometr P204 ograniczający prąd wyjściowy ustawić, 
tak aby dalsze zmniejszenie rezystancji opornicy OS1 


nie powodowało wzrostu prądu obciążenia (Al) powyżej 
,JA.Gdy zakres potencjometru,P204 jest za mały dobrać 
rezystor R221 w zakresie 1,82? kom do 2,37 kom zmniejszając 
jego wartość, gdy poziom ograniczenia jest za wysoki 
i zwiększając ddy jest za niski. 
Typowy przebieg obserwowany w kahale B przy prądzie 
- obciążenia 15A przedstawiono na xrys.2c. 

6.1.9. Zmniejszyć prąd obciążenia (Al) dook. 1A,zmniejszyć 
napięcie zasilania do wartości minimalnej (40V). 
Zwiększać prąd obciążenia (Al) do wartości 5,2 R 
regulując potencjometrem P202,tak aby przy prądach do 
15A napięcie wyjściowe (V1) zmieniało się nieznacznie a 
powyżej tej wartości miało tendencję spadkową. 

Jednocześnie wypełnienie impulsów przebiegu w kanalejii, 
(rys.2c)liczone jako stosunek czasu trwania sygnałuś z 
do okresu przebiegu ,winno się zwiększać zezwrostem tp : 
prądu obciążenia do 15A,a w zakresie prądu 15A do z" 
winno zwiększać się niewiele i być mniejsze od 0, 455A 
Obniżyć napięcie zasilania (Z1) do 38V) przy I = x „Ró 

zo w mernapięcie wyjściowe. winno się zmniejszyć,a wypełnienie 


Kd 
pozostać bez zmiany Ę Ń 0; 45kKhkiewentualnie skorygować 


+. 


P202 i powtórzyć regulację. „ 


6.1.10.0dłączyć opornicę OS1,ustawić maksymalne napięcie żasi- 

j lania (tzn. 60V) .Potencjometrem P203 zwiększać napięcie |» 
wyjściowe (V1). . : y: 
Przętwornica winna zacząć próbkować (wyłączać się i za- 
łączać) przy przekroczeniu wartości napięcia wyjścio- 
wego 5,30V do 5,90V.Jeżeli próbkowanie następuje przy 
innej wartości napięcia wyjściowego skorygować wartość 
rezystora R217 w zakresie 0om do 1000m. 


6.1.11 Ustawić nominalne napięcie zasilania - 48V (Z1) i zmniej- 
szać rezystancję opornicy OS1'aż do zwarcia,kontrolując 


R[ wsusec | OE 7 
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Korzystanie i udostępnianie osobom 
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prąd Al Ż 
aby pozostał £15,5 A,ewentualnie skorygować P204.Przy 
zwarciu sygnał w kanale B winien być podobny do rys.2D. 


Ustawić prąd wyjściowy (A1) równy lA. Potencjometrem 
P203 zmniejszyć napięcie. wyjściowe do wartości 4,60V, 
przełączyć Pl w poz.5,potencjometr P201,ustawić ' aby 
woltomierz wskazywał napięcie <43V. Przełączając Pl pomię- 
dzy pqzycjami 4 i 5 i regulując potencjometrami P203 
i P201 wyregułować układ,aby przy napięciu wyjściowym 
/poz. 4P1/ 9 4,75V sygnał N5/poz.5P1/ był $12V,a przy 
napięciu wyjściowym £ 4,6V był <3V. 
Potencjometrem P203 ustawić napięcie wyjściowe (V1 
L poz.4P1) na wartość 5,10V. 


Wcisnąć przełącznik P3. 


Przetwornica winna wyłączyć się (V1 wskazuje OV). 
Ponowne wciśnięcie P3 winno załączyć przetwornicę 
(V1 wskazuje 5,10V). 


Wcisnąć P5 * 


Winien spalić się bezpiecznik 4A,a dioda dołączona do 
sygnału ALB winna zapalić się sygnalizując alarm bezpiecz 
niką.Wycisnąć P5,wymienić bezpiecznik.Dioda winna zgasnąć. 


Dalsze punkty dotyczące zespołu ZGP wg wykonań A i B. 


Wcisnąć P3 - 'zablokować przetwornicę,odłączyć zasilacz 
Z1 i Z2.Wetknąć prawy zespół ZDS wyk.A,B lub C.Dołączyć 
Z2 (+15vV) i Z3 (-15V) z ograniczeniem prądowym ok.0,5A 
przełącznik Pl w poz.6.V1 wskazuje 0V. 


Odblokować stabilizator +12V wiskająd P4.V1 winien 
wskazywać ok.+12V,ustawić +12,0V poteńcjometrem P205. 
Przełączyć Pl w poz.7 , Vl winien wskazać taką samą 
wartość napięcia. 4 


Pl ustawić w poz.8, Vl winien wskazać napięcie ż12v. 


Pl ustawić w poz.7. 


Wcisnąć P6, winien zadziałać tyrystor TY201 i napięcie 
wyjściowe winno spaść do wartości 4 1,5V (V1) oraz 
włączyć się ogranicznik prądowy zasilacza Z2.Wycisnąć P6. 
, 


Pl ustawić w poz.9, V1 winien wskazać napięcie ok. -12V 


(przy ZDS wyk.A i B) lub ok.-5V (przy ZDS wyk.C) ustawić 
napięcie (V1) na wartość nominalną dla danego wykonania 
2DS,potencjometrem P206.P1 ustawić w poz.10,V1,winien 
wskazywać napięcie „jak poprzednie. 


6.1.20. Pl ustawić w poz.1l,V1 winien wskazywać napięcie £ - 11 VsĄ 


6.1.21. Pl ustawić w poz.10 wcisnąć P7,winien zadziałać tyrystor 
TY202 i napięcie wyjściowe dka spaść do wartości » -1,5V 
(V1) oraz włączyć się ogranicznik prądowy w zasilaczu £Z3. 
Wycisnąć P7. 


6.1.22. Dla ZGP wyk.A,ustawić Pl w poz.12,V1 winien wskazywać 
napięcie - 5,00V + 0,20v.Wwcisnąć P2,napięcie dalej winno 
zawierać się w podanych granicach. 


6.1.23 Odłączyć zasilacz 22 i 23,przełącznik ustawić w położeniu, 
jak na rys.1. 


6.2. Zespół ZDS wyk.A,B,C, 


" 


Przykładowe stanowisko do uruchomienia zespołu 
przedstawione na rys.1,gdzie: 


ZGP - uruchomiony zespół wg wyk.A lub B,potencjometry 
P205 i P206 wyprowadzone na zewnątrz z gałką 
regulacyjną. 


ZDS - badany zespół wetknięty w zespół ZGP 


Korzystanie 1 udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody 


Oscyloskop - dowolny typ dołączony równolegle do woltomie= 
rza V1. 


V1 - woltomierz cyfrowy Rwe > 10 Mom 


A2 amperomierz do 1,5 A 

A3 amperomierz do 0,6A 

z2 zasilacz stabilizowany ,regulowany z ograniczeniem 

prądowym,I max <£ 1,SA, Uwy = 10V do 16V y 

23 - j.w. I max > 0,6A Uwy = 4V do 16V 

Pl - przełącznik 12 - pozycyjny 

P3 do P5 - przełącznik np.Isostat 

P6,P7 - przełącznik o dopuszczalnym prądzie 1A 

np. Isostat sieciowy 

OS2 - opornica suwakowa - dla wyk.A I max » 1,IA Rx” 120 
do 200 om dla wyk.B i C Imax>0,2 
Rmax=500 do 10000m lub dekada 


oporowa 
e 11111 1 LLL T TT — 
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0S3 - opornica suwakowa - dla wyk. A Imax > 0,6 A Rmax = 
200 do 500om,dla wyk.B Imaxżł0,25A 
Rmax = 500 do 1000 om lub dekada 
oporowa 


44-ZWUT II-4 


dla wyk.C dekada oporowa 
Inne elementy jak na rysunku. 


Przyrządy niewymienione nie są używane przy uruchomieniu 
zespołu ZDS. 


6.2.1. P1 na poz.7,P4 wciśnięty,inne przełączniki jak.na rys.l 
obciążenie 0S2 i 0S3 odłączone.Zasilacze 22 i .23 ustawione 
na 15V. 


6.2.2. Dołączyć Z2 i Z3,potencjometrem P205 (ZGP) ustawić napięcie 


wyjściowe (V1) na +12,00V.Na oscyloskopie zaobserwować brak 
wzbudzeń, 
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6.2.3. Dołączyć opornicę OS2 i zwiększać prąd obciążenia (A2) do: 


wyk.A - 1,05A,napięcie wyjściowe » 11,90V,gdy wcześniej 
zaczyna się zmniejszać - regulować P301,aby zmniej- 
szanie zaczęło się od prądu obciążenia 1,05A. 
Dalsze zmniejszanie ręzystancji 0S2 winno powodować 
zmniejszanie napięcia wyjśeiowego i prądu wyjścio- 
wego odpowiednio do 0V (zwarcie) i ad 0,125A do 
0,25A (A2) przy zwarciu. 


wyk.B,C-0,125A napięcie wyjściowe » 11,90V 
Dalsze zmiejszanie rezystancji 0852 winno powodować 
zmniejszanie napięcia wyjściowego,tak aby przy 
zwarciu V1 =O0V prąd zwarcia A2 £0,2A. 

w całym zakresie regulacji nie mogą wystąpić wzbudzania 

stabilizatora - obserwacja na oscyloskopie. 


6.2.4.Ustawić minimalne obciążenie (052 maksymalna rezystancja). 
Przełącznik Pl w poz.8,V1 wskazuje napięcie » 12v. 
Źwiększać prąd obciążenia do prądu ogranićzenia,prze- 
łączając Pl pomiędzy pozycjami 7 (napięcie wyjściowe) a 
poz.8 (sygnał N12) ,zaobserwować przy jakim napięciu wyj-, 
ściowym sygnał N12 zmienia się z ok.+12V na £+3V.Winno to 
nastąpić przy napięciu wyjściowym +9,6V do 11,4V (-5% do 
+20% wartości nominalnej) 
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6.2.5.Ustawić Z2 ria napięcie +12V,odłączyć OS2,wcisnąć P6,P1 
w poz.7. ł 


tr 


Zwiększając napięcie wyjściowe Z2 zaobserwować: przy jakiej 
jego wartości napięcie wyjściowe spadnie do wartości $£1,5V 
(V1) i zadziała ogranicznik prądowy 22 (zadziałanie tyrys- 
rowej kontroli nadnapięciowej) .Winno to nastąpić przy 
doiecia wyjściowym +12,6V do +14,4V.Odłączyć Z2,wycisnąć 


6.2.6.Ustawić Z2 na +15V i dołączyć .V1 wskazuje 
Dółączyć 0S2 i ustawić na prąd wyjściowy (AŻ) ok.100ma. 
Wycisnąć P4,napięcie wyjściowe winno spaść do 0V (blokada 
stabilizatora) i ponownie pojawić się po weiśnięciu P4 


6.2.7.0dłączyć OS2,P1l na poz.9,V1 wskazuje napięcie wyjściowe 
ujemne U3: 
wyk. AiB - 12,00V 
wyk. € - 5,00V ; 
Ustawić” je na w/w wartości potencjometrem P206 (ZGP). 
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Przełączyć Pl w poz.10,V1 winien wskazywać wartość 
napięcia jak poprzednie. 


6.2.8.Dołączyć opornieę OS3 i zwiększać prąd obciążenię(A3) do: 
wyk. A - 0,52A napięcie wyjściowe 4 - 11,90V,gdyfiwcześniej 
zaczyna się zmniejszać, regulować P302 aby zmniejszenie 
zaczęło się od prądu %,52A. 
Dalsze zmniejszenie rezystancji 053 winno powodować 
zmniejszanie napięcia wyjściowego i prądu wyjściowego 
odpowiednio do 0V (zwarcie) i do 0.05AŻdo 0,15A (A3) 
przy zwarciu, 
Wyk. B (C) - 0,125A (50mA) napięcie wyjściowe £ - 11,90V 
(-4,95V).Dalsze zmniejszenie rezystancji 0S3 winno powo- 
dować zmniejszenie napięcia wyjściowego tak, aby przy 
zwarciu V1l=0V i prąd zwarcia A3£0,2A (80mA). 
w całym zakresie regulacji nie mogą wystąpić wzbudzenia 


| 
i 
i 


stabilizatora - obserwacja na oscyloskopie. 


6.2.9.Ustawić minimalne obciążenie (083 maksymalna rezystancja). 
Przełącznik Pl w poz. ll. V1l wskazuje napięcie £-11V. 
Zwiększać prąd obciążenia do prądu ograniczenia, prze- 
łączając Pl pomiędzy pozycjami 10 (napięcie wyjściowe) 
a 11 (sygnał N-12). 
zaobserwować przy jakim kojbadia wyjściowym sygnał N12 
zmienia się u £ - 11V na > QV. Winno to nastąpić przy 
napięciu wyjściowym s 9.6V do - 11,4V.(-4,0V do -4,75V w 


" * 
' , 
6.2.10.Ustawić 23 narnapięcie >12V dla wyk.A i B lub -5' dla skiej 


odłączyć 0S3,wcisnąć P7.P1 w poz.l10. zwiększając w" 
wyjściowe 23 zaobserwować przy jawiej jego wartości 
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napięcie wyjściowe stabilizatora spadnie do wartości > ms 
(V1) i zadziała ogranicznik prądowy w 23 | ZCAZAPA ) 
tyrystorowej kontroli nadnapięciowej). Winno to nastąpić 
'dla napięć: 

-12,6V do -14,4V w wyk.A i B 

- 5,25V do -—6,0V w wyk.C 
Odłączyć Z3,wcisnąć R7. 


ra 
6.2.11.Odłączyć 22, przełączniki ustawić jak w p.6.2.1. 
6.3. Zespół Z2N wyk.A,B,C. 


Przykładowe stanowisko do uruchomienia zespołu przedsta- 
wiono na rys.3. | 
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6.3.1. Dołączyć zasiłacz 21 i ustawić na napięcie -48V (V1) 

, Kanał B oscyloskopu (z inwersją) dołączyć do emitera T104. 
wcisnąć Pl (V2 = 0V).Odłączyć opornicę OS1 i OS2. 
załączyć przetwornicę wciskając P4.Przebieg na oscyloskopiej 
winien być podobny do rys.4a.Woltomierz V2 winien wskazy- 
wać napięcie ok.+15V,ustawić V2 = 15,0V regulując P101. 
Gdy przetwornica nie działa,wcisnąć P3 i potencjometrem 
P102 ustawić napięcie V2,aby byłoj -3v (bardziej dodatnie) . 
wcisnąć Pl i powtórzyć regulację,jak na początku niniej- 
szego punktu. 


- FED 


6.3.2. Tylko dla wyk.A i B. 


Wcisnąć P2.Napięcie V2 winno zawierać się w granicach 
-14,5 do —16,0V. 
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6.3.3. Dołączyć cyfrowy miernik częstotliwości do emitera T104. 
Zmierzyć częstotliwość i ewentualnie 'dobrać wartość 
rezystora R112 w zakresie 0 do 10 kom,aby częstotliwość 
sygnału wynosiła 54,0 kHz do 55,0 kHz. 


6.3.4. Dołączyć przebieg synchronizujący 50,0 kHz wciskając P5. 


Korzystanie i udostęp 


Przetwornica winna zsynchronizowaś się i miernik często- 
tliwości winien wskazywać 50,0 kHz. ? 


6.3.5. Wcisnąć P3.Zmniejszać napięcie zasilania (V1) i regulować 
P102,tak aby przy napięciu zasilania -39,5V przetwornica 
wyłączała się i y2 < - 30V,a przy napięciu zasilania 
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nianie osobom trzecim zabronione bez ząod. 


V1,V2- woltomierze cyfrowe M-multiwibrator lub generator 50kHz 

A1,A2- amperomierze 1,5A Uwy?7P ż ść 7 
Ef 1 =/wasilacz stabilizowany OS1l-opornica suwakewa iok.100 om 1,5A 
kd regulowany 38V do 61 V OS2-opornica suwakowa ok.200om 0,6A 
3 z2 Ś Pl do P3 - zestaw'3-ch przełączników 
gj O - oscyloskop dwustrumie- zależnych (Isostat) 
£ niowy z możliwością in- r, 
r wersji w kanale B z son- ?4.P5 przełączniki Isostat j 
k- dami dzielącymi 10:1 i ; 
z" pasmem BW > 15MHz 

F - Cyfrowy miernik często- 

tliwości 


r) 
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Rys.3 Przykład stanowiska do uruchamiania zespołu Z2N 
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*  Zzwun 
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6.3.9. 


- 


-40V £ Hz £ - 39,3V załączała się powtórnie i V2 » - 3V. 
wqisnąć rk= - 

Zwiększając napięcie-zastłania (V1) wyregulować potencjo- 
metr P103,aby przy napięciu £ -60V i > -60,5V zapalała 
się dioda PB48. 


Ustawić zasilacz 21 na.napięcie V1 = -48V. 
Dołączyć opornicę 0S1 i OS2 (0S2 tylko w wyk.A i B) 


i zwiększając prądy wyjściowe (A1 i A2) do wartości 


maksymalnej tj.Al = 1, 35A w wyk.A i 0,45A w wyk.B i C 
oraz A2 = 0,55A w wyk.A i 0,2 A w wyk.B,zaobserwować 
stabilny przebieg. Uce T104 w całym zakresie obciążenia. 


a) Odłączyć opornice OS2 ,OS1 ustawiona na maksymalny 
prąd A1 dla, danego wykonania.W zakresie napięć zasilanie 
| Yl = -40V do -60V napięcie wyjściowe V2 winno być 
y +14,5V,ewentualnie skorygować P101. 


b) odłączyć opornicę 0S1,dołączyć OS2 ustawioną na max. 
prąd A2 dala każdego wykonania i w zakresie napięć 
zasilańia Vl =-40V do -60V zmierzyć napięcie wyjściowe 
u2,które winno być mniejsze od 16,5V,ewentualnie sko- 


rygować P101 i powtórzyć pomiar,jak w p.a. 


©) Tylkó'w wykonaniu A i B.Dołączyć opornicę OS2 (081 
„odłączona ) i ustawić na maksymalny prąd wyjściowy (A2) 
ala farego w$ykonania. Wcisnąć P2.Sprawdzić napięcie 
wyjściówe V2 w zakrósie napięć zasilania V1 -40V do 
-60V. Winno ono być £ -14,5V (bardziej ujemne) . 


pd 
da) Odłączyć OS2,dołączyć OS1 ustawioną na max.prąd Al 


dla Aanego wykonania i w zakresie napięć zasilania V1 
—,740V do -60V sprawdzić napięcie wyjściówe V2,winno ono 
"być j -16,5V (bardziej dodatnie). 

3 


: e) Jeżeli warunki p-tów c,d nie są spełnione skorygować 
A "P101 i powtórzyć regulację od punktu a. 


Z1 ustawić na -48V,0S2 i 0S1 na obciążenie maksymalne. 
Dołączyć i odłączyć 0S1,zaobserwować na oscyloskopie,czy 
przetwornica nie wyłącza się (chwilowy zanik przebiegu). 
Jeżeli miałoby to miejsce zmniejszyć wartość rezystora 
R105,a następnie sprawdzić,czy przy minimalnym napięciu 


zasilanie Vl = -40V i maksymalnych prądach obciążenia AL, 
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a) Z2N bez synchronizacji 
-odłączony sygnał SYN 


Uz= -48V 
E = 0,2A Uce T104 


= 0A 


Ie T104 i. WE 
Ot OmU 


AI 40 Y 4971308 kHz 


b) Z2N z synchronizacją 
-dołączony sygnał SYN 


Uz = -48V 


1412 = 1,3A 


I = 0,5A 


Uce T104 


Ie T104 


Rys.4. Przebiegi napięcia i prądu w tranzystorze T104 
- zespół Z2N wyk.A 


[ 
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A2 napięcie wyjściowe V2 (Pl wciśnięty) nie zmniejsza 
się poniżej wartości +14,70V. 


6.4. Zespół ZNP wyk.A i B TSR: 


* Przykładowe stanowisko do uruchamiania zespołu przedsta- 
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wiono na rys.5. 


6.4.1. Dołączyć badany zespół (przycisk w zespole nie wciśnięty) 
oraz zasilacze Z1 i Z2.Sprawdzić gniazda pomiarowe zes- 
połu,mierząc woltomierzem V1 napięcie w poszczególnych 
gniazdach.Tu winno być: 

48V ok.-48V 
5V ok.+8V 
12V ok.+15V ę i ? 
12% oRr4V j nie występują w wykonaniu B 
W zespole ZNP winna świecić się tylko dioda ALB (świeci 
do końca badania) „Wszystkie diody na stanowisku pomiarowym 


winny być zgaszone.V'2 winien wskazywać napięcie £ 0,5V. 
o Im. 


6.4.2. Wcisnąć Pl,winna zapalić się diodarAL w zespole. 
Wycisnąć P1,wcisnąć przycisk w zespole ZNP,jak wyżej 
winna zapalić się dioda AL.Przycisk w zespole ZNP zosta- 
wić wciśnięty do końca badania zespołu. 

6.4.3.Wcisnąć P2.Winna zapalić się dioda BAT w zespole. 


6.4.4.Dotyczy tylko wykonania A. 
Wcisnąć P3.Winna zapalić się dioda -12V w zespole i dioda 
BL5 na stanowisku badaniowym. u 


6.4.5. Wcisnąć P4.Winna zapalić się dioda +5V w zespole i dla 
wykonania A: 
woltomierz VŻ winien wskazywać napięcie ok.+12V 
dla wykonania B: 
przejdż do p.6.4.6b. 


- "m 


6.4.6.a)Wcisnąć P5.Winna zapalić się dioda +12V w zespole 
b)winny:zgasnąć dioda AL w zespole i zapalić się diody 
AL+ i AL- na stanowisku. bądaniowym. ; = 
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6.5. Badanie kompletnej przetwornicy PM Ę 
Przykładowe stanowisko do badania przetwornicy PM przed- 
stawiono na rys.6.gdzie: 
Zz1 zasilacz stabilizowany -38 do -61V 3 4A 
Z2 zasilacz ok.+12V/10mA 


e << RB TRE WE WMA SEE CE W -* 
BI 3 
OD-5015-0017 


S30 - 4015-0298 


44 - ZWUT II - 4 


n 

z 

. 
R 
5 


TELKOM -ZWUT 


V1,V2 — woltomierze 
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ra - zasilacz stabilizowany - 48V/I00 mA 
"EZ - zasilacz stabilizowany +15V/100 mA 
Pl do P$-przełączniki Isostat 


Rys.5. Przykład stanowiska do uruchamiania zespołu ZNP 
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Korzystanie i udostępnianie osobom trzecim zabronione bez zgody 
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0 oscyloskop z sondą dzielącą 10 : 1 pasho » 15 Mfiz,skom- 
pensować sondą przy pomocy wewnętrznego kalibratora: przed 


ł | ż 2 


rozpoczęciem. badań. j : 


V1 woltomierz cyfrowy 

V2 woltomierz .Rwe > 50kom/V 

Pl do P5 zestaw Isostatów - zależny 
P6,P7 przełączniki Isostat 


; 


Al amperomierz do l6A 
R2 amperomierz do 1,5 A 
A3 amperomierz do 0,6 A 3 
DS1 opornica  suwakowa Imax > 16A Rmax = 5om do 80 om 
OS2 opornica suwakowa dla wyk.AX Imax » 1,1 A R max = 120 om 
do 200 om 
dla wyk.BX i CX 
Imax » 0,25 A Rmax = 500 om do 100 om 
lub dekada oporowa 1 
0S3 opornica suwakowa dla wyk.AX Imax >.0,6 A R max = 200 om 
do 500 om 
" BX dekada oporowa 
" CX,EX Imax >.0,25A Rmax = 


do 1000 om lub dekada 
oporowa. 


Złącze szufladowe do dołączenia przetwornicy okablować 
przewodami o długości£ 70 cm i przekrojach co najmniej: 
- 48V 1,5 mm? 

+ 1,5 mm? 

+ 12V i -12V 0,75mm2 

pozostałe dowolne. ; 

Żaciski prądowe "+" i "+5V" dołączyć przewodami 4 mm? po 


dwa do każdego zacisku jak na rys.6. 


U 


Wszystkie opornice odłączone. 


Wcisnąć Pl,ustawić Z1 na -48V (V1) a Z2 na +12V. 
Wszystkie diody winny pozostać zgaszone. 


Dotyczy wyk. AX do CX i EX. 


Załączyć przetwornicę zdalnie wciskając P7.Winna palić się 

dioda "BAT" na płycie czołowej. Wcisnąć P4 i potencjometrem 

-12V (wyk.AX,CX,EX) lub -$5V (wyk.BX), dostępnym z płyty 

czołowej ;ustawić napięcie V1= -12,2V (-5,1V).Winna palić się 
k.AX,CX,EX) lub -5V (wyk.BX). 
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6.5.3.Wcisnąć P2 i potencjometrem +5V dostępnym z płyty czołowej 
ustawić napięcie V1=5,150V. 
Winna palić się dioda +5V na płycie czołowej. 
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6.5.4.Dotyczy wyk. AX do CX i EX. 
Wcisnąć P3 i potencjometrem +12V (płyta czołowa) ustawić 
napięcie +12,ŻV. 

6.5.5.Skontrolować diody. na płycie czołowej. 
Winny palić się diody "BAT","+5V","+12V" (w wyk.AX do CX i 


EX i "-12V")(w wyk.AX i CX) lub "-5V" (wyk.BX). 
Na stanowisku badaniowym winny pałić się obie diody AL+ i AL 


6.5.6.Wyłączyć przetwornicę wyciskając P7 i załączyć powtórnie 
wciskając przycisk załączający na płycie czołowej. 
Winny palić się diody jak w p.6.5.5. 
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6.5.7.Wykręcić bezpiecznik zasilający.Winna zapalić się dioda 
ALB na płycie czołowej,pozostałe winny być zgaszone. 
Ponownie zamontować bezpiecznik diody,jak w p.6.5.5. 


6.5.8.Obniżyć napięcie zasilania (Z1) do 39V. 
Winna zgasnąć a oda" BAT" a zapalić się dioda "AL". 


Diody na stano daniowym zqaszone.Przy podniesieniu 
napięcia zasil 40V przetwornica winna rozpocząć 


6.5.9.Nie dotyczy wyk.DX. 
Wcisnąć P4, dołączyć OS3 i zwiększyć obciążenie do maksy- , 
malnego tj.0,5 A w wyk.AX,0,05A w wyk.BX i 0,125A w wyk.CX, 
' EX.Napięcie V1 w całym zakresie napięcia zasilania (21=-40V 

do -60V) winno być < -11,90V dla wyk.AX,CX,EX oraz £ -4,95V 
dla wyk.BX.Winny palić się diody jak w p.6.5.5.Zwiększać 
obciążenie,aż napięcie wyjściowe spadnie do wartości -9,6V 
dla wyk.AX,CX,EX lub -4,00V w wyk.BX. 
Winny zgasnąć diody -12V (-5V),+12V i +5V,a zapalie się 
dioda AL.Diody na stanowisku badaniowym zgaszone. 
Zwiększyć prąd obciążenia do zwarcia 0S3,prąd ten (A3) 
winien wynosić:0,05 do 0,15A dla wyk.AX 

< 80mA dla wyk.BX 

<200mA dla wyk.CX i EX 
Odłączyć opornicę 08S3,diody jak w p.6.5.5. 
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nie osobom trzecim zabronione bez zgod) TELKOM-ZWUT 


Korzystanie | 


6.5.10. 


6.5.11 


6.5. 


zd+ 


13.0 


14. 


Wcisnąć P2,dołączyć OS1 i zwiększając obciążenie do 
maksymalnego tj.15A skontrolować 'napięcie Vl w całym 
zakresie napięcia zasilania (21 = -40V do —60V). 

Winno ono być żj 5,00vV.Diody jak w P-6.5.5. 

Zwiększyć obciążenie „aż napięcie wyjściowe spadnie do 
wartości 4,5V. 

Winny zgasnąć diody +5V i +12V (jeżeli występują) a zapalić 
się dioda AL,Diody na stanowisku badaniowym zgaszone. 
Zwiększyć prąd Mi „acz23 do zwarcia 0S1.prąd (Al) winien 
wynosić ok.15,5A. | 

odłączyć opornicę OS1.Diody jak w p.6.5.5. 


.Dotyczy wyk. AX do CX i EX. 


wcisnąć P3 dołączyć 082 i zwiększając obciążenie do mak- 
symalnego tj: 
1A śla wyk.A? 
0,125A dla wyk 
Skontrolować n 


Ex. 


Viwcałym zakresie napięcia ' 
do -60V.Winno ono być j 11,90V. 


zasilania (21 
Diody jak w p. 
Zwiększyć obcią? ż napięcie wyjóciowe spadnie do 
wartością 9,6V. 
winna zgasnąć dioda +12V i zapalić się dioda AL 
Diody na stanowisku badaniowym zgaszone. 
Fwiększyć prąd obciążenia do zwarcia 0S2,prąd (A2) winien 
wynosić: 0,125A do 0,25A w wyk.AX 

< 0,2A w wyk. BX,CX,EX 


)adłączyć opornicę 0S2.Diody jak w 5:0:35.%. 


= 


,„Dotyczy wyk.AX i EX.Wcisnąć P5.Vl winien wskazywać napię- 


cie -4,80vV do -5,20V.Wcisnąć P6,napięcie winno zawierać © 
się w granicach -4,80V do -5,20V. 


stawić Z1 na -48V.Dołączyć woltomierz V2 pomiędzy 
gniazdo badaniowe ”+" i kolejno sprawdzić napięcie w 
pozostałych gniazdach ,winny one być zgodne z opisanymi 


i wcześniej ustawionymi. 


Ustawić Z1 na -40YV dołączyć obciążenia do każdego z wyjść 
- 051,052,053 1 wciśnięty P6. 
Ustawić maksymalne prądy obciążeń i wciskając kolejno 


przełączniki P2 i PS sprawdzić zakłócenia na wyjściach 
* , 
| NaMoci W hi ÓW SKR: w RE TWO AŻ WIE AE RE: AE ARE > 


BRL og-so15-0014 | aj 
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mierząc oscyloskopem jego wartość międzyszczytową - 
Winny one być: 
wciśnięty P2: £ 80mVp-p w wyk.AX do DX 
*  P3: <200mVvp-p w wyk.AX do CX i EX 
P4:(£200mVp=p w wyk.AX,CX,EX 
a 80mVp-p w wyk.BX 
P5: £ 80mVp=p' w wyk.AX i EX 


* 


6.5.15.Przetwornice po uruchomieniu poddać starzeniu polegającemu 


na ciągłej pracy przetwornic przy nominalnym astlanśu i 
nomiewbnym obciążeniu wyjść ( wyjście -5YV w wyk. AX 
nieistotne ) przez okres 2 x 8 godzin. Podczas starzenia 
eliminować do naprawy. egzemplarze, w których zapala się 
alarm "AL". 

Po starzeniu sprawdzić i ewentualnie skorygować parametry 
„jak w p.6.5. 
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osobom trzecim zabronione bez zgod, 


a,A,Ax -- Jedwa z przewodów rozmównych | 


aa - przekażnik wykrywający podniesienie mtf i urywąjący 
dzwonienie Sj 

ab,ab - abonent 

ac - przek.Cnp.w ZPIO odbierający wywołania z linii | 
pełniący również funkcje przek. zeryjnego 

al1,al2 - przekaźniki alarmowe w sp 

p przewody a i b linii abonenckich w cA NP" pi 

'odOdośi W ai 46 GMNEE 


awaryjnych "aw" 


axn.bom -— j.w. dla CC 
adres - miejsce komórki w obszarze Hisa « sadecymal nym 
np. E018 
A — liczba 10 (dziesięć) w zapisie hek m 


Ai „AŻ - w PM anody duodiody DL w ZGP 
AD-A15 - jeden z 16 przewodów szyny adresowej 
ABO-AB1S - jeden z 16 przewodów szyny adresowej 


AL. - alarm przetwornicy PM Ci cznaczenie diody) 
AL+ — w PM sygn. alarmu podawany przez tranzystor n-pn 
ML- — j.w. przez tranz. pnp 


AB  - w PM alarm bezpiecznika Ci oznaczenie diody) 


ATR — sygnał wywołania 80 Rz 


AUO-AU3- najmłodszy półbajt szyny adresowej 
AWS — aparat wrzutowy strefowy 

AZL. — abonencki zespół liniowy 

aw — przekażniki awaryjne 


"ABM 8-bitew Czawartose komórki pamięci,stan na ośmiu przewodach 
szyny danyćh itp. > 


'- ticzba ż1 Cjedonaście) w zapisie hsksadęcynal nym 
— Cfrane. bas) - dolna cewka drążka Cwysterowane wyznaczają 


| górny poziom wielckrocia) 


8 — w PM łączówka bazy tranzystora Ti w ZGP 
- w PM opis diody sygnalizującej włażciwe napięcie Uz 


Be  - Cfranc.blanc-bielD- skr.pol. b-biażły 


BLS.BLI2 -—w PM połączenia wewnętrzne pomiędzy ŻNP a ZGP służące do 


blokady napisć 


3| BTP - badaniowa translacja przyjściowa 


Ba  - Cfrane.bleou-błękit>- skr.pol. n-=nisbieski 


Buk - niebieski — biały Cpol. nk» 


BuJ - niebieski - żółŁy Cpol. nad 


Buk - niebieski - orzechCpol. nc 
Buk - niobieski - czarnyCpol. ne) 
Buk - niebieski — karminCpol. kn) 


J-frame. jaune 

MN-Tranc. marron-kasztanowaty 
N-franc. noir 

R-franc. rouge-czerwony 


BUSAK- - potwierdzenie dostępu do szyny Cang. bus acknowiedge? 
BUSRQ/ - żądanie dostępu do szyny Cang. busz request) 


g| BuVe - niebieski — trawa Cpol. nt) 


Ve-franc. vert-zielony 


skr.franc. NC noir ) . 
skr.franc. MN CH - marron,kasztanowaty) 
skr.tranc. NVe CVe - vert , zielony? 


— czytanie Cprzępatr e stanu.np. GR-7,CWE-8 
- liczba 12 Cdwanaściej) w zapiste heksadecynalnym 
- w PM Łączówka kolektora tranzystora Ti w Z0P 
owego wewnętrznego CZPYJ 


Łączy 
próbnych "c" w CC reduktora : 
zestyków rozwiernych w centralach) lub 
zwiernych (w reduktorze) drążków 
- wejście wyboru układu scalonego Cang. chip enable) 


CK - wejście zegarowe Cang. clock) 

GLA,CLB - grzew. transmisji danych w ZS reduktora dła kierunku 
; przyjsciowego 

€LK - sygnał zegarowy procesora CFIZTYILO 

CLR" wejscie zerowania Cang. clear) 


CHRn- przewody do sprawdzania stanu mostków i łączy reduktorowych w 


z> - mostek od strony B ZPW 

Cadn- przepatrywanie linii LAn i przekażników "od"n 
Ż|CR - mostek związany z zespołem miejskim Czewnętrznym) 
i przyjści owyn-wyjści owym 


,D |- atoda. 

o -0- iczba 13 ich | docdiow cj 
, DBO-DB7 — jeden z ożmiu sygnałów szyny danych 

|OBIN — czytanie na szynie danych Cang. nią bus 1h 
DIEW - wejście sterowania kierunkiem NSG: 

(Da. Qa — w PM piórka łączówki w ZNP 

dlu8 i epoktozedąy = sl to s4aggj 

"DS  - dane sterujące ; 


+| . 
sd 
= 
N 
. 
* 
< 


| 


>) 
ż 
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s * — liczba 14 (czternaście) w zapisie heksadecymalnym 

z - wejscie aktywacji Cang. ohable) i 
s - w PM Łączówka emitera T1 w ZSP 
'EINTR/ - zewnętrzny sygnał przerwaniowy 

ERES/ - syynał zerowania zewnętrznego CEXTRV 

EWATT- - zewnętrzny sygnał wstrzymania CREADY/O 

EXTR.  - sygnał zerowania zewnątrznego CERES 


Korzystanie | udostępnianie osobom trzecim zabronione be2 zgod) 


Ark. I -301 —204 * TELKOR 


1 
s zwur JJ" 


F  - liczba 18 tpiętnascie) w zapisie tekosdecyzał uga 


FIETIL - sygnał zęgarowy miktoprocsera CQLKY 


* kluczowanie Ctaktowanió) syghałami SAW, SAM, SAN, SAZ 


- wysckt peztem napięcia TI Cpowyżej ck. 2.60- ang.high 
h.H - oznaczenie liczby Cnp. -adres) w zapisie heksadedecynalnym 
RALT/ - sygnał zablokowania procesopa 

$| NLDA/ - patwierdzónie wstrzymania procesora 
HOLD" - sygnał wstrzymania |; 


eż 
, £ 


OSR sROBÓBE: (> dish 
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nie osobom trzecim zabronione bez j 


- układ scalony Cang. integrated circuit 
siup - - przek. zza 2 | 

(IN  - wejscie np. przepatrywaczy € ang. input ) 

INT CINT/2 - wejście przerwaniowe 

INTRQ - sygnał żądania przerwania Cang. interrupt request) 

|TWTE - sygnał przerwania © św + 

(10% - ezytantej urządzeń wejScia wyjscia Cang. Lnputzewtpot read) 
| BGRQ> - AE 
"z0wź pozkchąnewi w wsmjamo ang. input/output writeż 
dk - zertwania Cang. internal reset) : 


Ę 

KOWALE - a a internał wait) 
łko< ż 

 AĘŻE Fi 

i Ki x 

| | 

i Ej 

; że 4 


J  -— CfPrane. jaunej-żółty | skińipoł. z 

:3Be -- zóżty-biały Bc-Trzne.blanc  skr.pol.-bz Chiały - żółtył 
|Je - żełty-orzech  M-frańc.marren kasztanowaty  skr.poł.- zo 
SJM  - zełty-czarnny  N-frańe.nośr skr.pol.- ze 

*1P CTP> — pole krosowe Cang. jumpór) 

"JR  - żółty-czerwony R-franc.rouge skr.pol.- kz Ckarmtn - 

JVe - żółty-zielony  Ve-vert skr.pol.- tz Ctrawa - żółty) 
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HEY > PREM 
WZA g. 
pó" Fu m 


e, 


ra 


pet me 


- niski poziom napięcia TI. Cod © do ck. 0.4V) -ang. low 
- Łącze aboneńtkie w GA | 
- łącze pomiędzy OC 4 AZ. w centraki 

- w PW-piórka żączowi ZGP 


La „Lk2 - sterowanie przek. r EE 

3 ub abon./statystycz. | 

LSA0-YSAIS - 16 linii sterowajia avizem 

1SC.LSV - linie transmiaji danych pomiędzy GC 1 CA reduktora 


Lm - w PE piórka Łączowki w ŻS i ZP 
c4 4 i 
= RR N.E IMB ZKE EXE MĘCE Z 
Ark; - 
a 


0! 


EE 


"ył KRZEW 


P> 


| uh 
MEN" 
MED 
u 
1-4 
| Pd 
M1 
na 
M2 
M 
M 
MBe 


— przek.zasilający linię od strony A zespołu połączeniowego 
me - przek.zasilający stronę B w ZPW 
MDO-MD7 - dane wewnętrzne systemu sterującego 
przek. (np. w ZPM po zajęciu zespołu przez Ab lub telefo- 
nistkę odłącza od linii miejskiej układy przek. "k" £ "ac" 
sygnał czytania pamiąci (ang. memory read» 
— sygnał zapisu do pamięci (ang. menory write) 
- dławik w ZPM 
— uikrotelefon 
— cykl M procesora 
— czytanie przez PU alarmu przepalenia bezpiecznika 
— kontrola pracy siłowni C"ziemia” wyzwala alarso 
- alarm do wykorzystania Csoegient Z3 wySwietlacza alarmów w PID 
- miejscowa centrala /SPC-100W/ 
— franc.marrcn kolor kasztanowaty skr.pol. © -orzech Chrązowy) 
— brązowy — biały Be-franc.blanc skr.poi. bo - biały -— orzech 
HEMOR/ - sygnał "pamięć wybrana" - 
MEN - sygnał aktywacji pamięci Cang. uenory enable) 
MN - brązowy - czarny N-franc.noir skr.poł. ce — czarny -orzech 
MR — brązowy -czerwony f-franc.rougo skr.pol. ko — karión- orzech 
NRSQ- - Ządanie dostępu do pafiiaci Cang. menory request) 
Ne  - brązowy -zielony W-franc.vert ukr.pol. to — trawa — orzech 
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HAMA 


| 
Ą | E 
j | h 


s 


| 
zasilanie (-48V) "normalne" układów ga € w odróżn. 
od zasilania T > > | 
- czarny  franc.noir skr.pol. c 

X) - w PM połączenie pomiędzy ZNP i ZGP dla napięcia CX); 

kontrola napięcia ż 
- niebieski skr.franc. Bu 
- niebieski - bialy skr.franc. BuBc 
— niebieski -— czarny skr.franc. Buk 
w PM połączenie Z2N i ZNP, sygnał kontroli napięcia zasilania 
- ogniwo akumułiatorowe niklowo-kadnowe 
/ — sygnał przerw. niemaskowalnsgo (ang. non-naskabie interrupt) 
— niebieski -— orzech skr.franc. Buk i 
- niebieski - trawa skr.franc. BuVe 
- aiebieski - £zółty skr.franc. BuJ 
- czarny - biały Bc-franc.blanc skr.poi. bc — biały — czarny 
— czarny - zielony Ve-franc.vwert skr.pol. ct - czarny- trawa 
— czarny — czerwony R -franc.rouge skr.poli. kc - karmin- czarny 


o - orzech (kolor brązowy?) skr.franc. M C(marron-kasztańowaty) 
|) oa  -przek. (w ZPD wykrywający bdwrócenie biegunowosci linii 


Ko”. miejskiej ż 

| sa - przekaźnik odłączny w 4ZL | 
"OF  - odbiornik tonu. z 

FL * - odbiornik Cstano lili | | | 
| Gut - wygscie p. wterowmika Cang. output? | | 


* _  -przepatrywanie stana 

P1 .P2,P12 - końcówki potancjanetróy w ZIP do reg. napięć przez ZDS 
PB1i2,PB-12 -'w 68 eterennie tyrystzrów 6> zwieranża wyjsć 
stabilizatorów 


* TELKOM 
ZWUT 


A 
| 
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I 


jod) 


<taG — uuwtyk przełączy | -* 
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SAŁ  - sygnał sterujący przek. "ali" badaniowej translacji 
przyjściowej CBTPV 

SA£  - sygnał sterujący przek. "al" w BTP 

SKM  - kluczowanie (taktowanie) sygnału 400 Hz CGZ) w zespołach 
miejskich ; 

SAM - jw. w BIP | 

SAW  - jw. w zesp. wewnętrznych 

SRZ  - jw. w BIP | 

SAZ —- wyjścia kluczy płyty SZA, .|przek. "od" w AZL 

SB  - ster. przek. "bu" wSiP 

zca.scb - przewody linii LSC | 


SDO.SDI - przewody tr syjne pomiędzy SS a ZS w reduktorze 
SÓR  - sterownik drążków 
SE - sterowania jów drążkowych (wprost lub w matrycy” 


SEAI, SEAŻ -przew. 2 wyjść sterowników służące do sprawdzania drążków 
abonenckich Ć Al wybieraąk I 2 - czytanie zestyków następuje 
po przewodach CEL, CEZ - w reduktorze 

SĘP1. SEPZ - j.w. dla drążków podziałowych 

SERCLK - zegar transmisji szeregowej 


sit,si2- przek. w zesp. liczników abon. /statyst. ckaswiky Gi tl „oj 
SLA, SLB - przewody transmisji danych w ZS reduktora dla kieruńku 
wyjściowego 
SMn  - sygnał ster. do sprawdzania mostków w CA reduktora 
sP - sygnał ster. przek. "pa" w SIP 
„ spb., spe, spd, spe, spf -— sterowania przek. pa.pf_ w redaktorze 
jas — ster. przek. "dm" w ZAP 
SPZ  - ster. przek. "of" w ZAP 
SP3  - ster. przek. "pius"w ZAP 
SP4 - ster. przek. "om" w ZAP 
SPF  - ster. przek. "pf" w reduktorze Cz płyty systemu sterującego) 
SPZ  - ster. przek. "st" (stycznik) 
ss — system sterujący CSS-082,04.080) 


nem m 0751 BAGWAREYAAA 


PPI NO — RA RZEKA Pe. ORA WIA % ga ko z zai > ZA 


st.ST - zyaók - -przek. taczający zasilanie centrali 
Cgdy PM i SS sprawnej > 

STO1.STOŻ -przew.ster. do sprawdzania stanu przeęk. "cd" w CA 
i przepatrywaczy Go 

m - ster. przek. w zespoie miejskim/zewnętrznym np. 

3 SM - przek."iup" w ZPM t 

SM  - przew. ster. do sprawdzania mostków i przepatrywaczy 
<CHn.CMRN) w reduktorze ŻE: 

| | srsme - etrcb statusu Cang. głat 

| gwa.swb - przewody linii LSP | 8 

- + Fo imie AREKREM - 20M do eynchranizecji pracy 
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Ą 
| z ż 
| j 
Ł - trawą Ckoler zielony) | | skr.frane. We Cvert> 
5] tb — trawa — biały : skr.franc. Velic CBc-blanc) 
L to - trawa-orzech Czielany-brazowy) skr.franc. Mie CM-marron 
k.kasztanowaty) 
Łz  - trawa-żółty skr.franc. JVe CJ-jaune) 
sj ę - tranzystor „zestyk zwierny, —48V do zasilania układów 
rezmównych Cfranc. torsade — skręcone) 
TGO - przewód do podtrzymanie przek. "aa" przez zestyk czółowy 
" mostka GO 
TÓR - przewód do sake kĆ przek. "aa" przez zestyk czołowy 
mostka CR - ż 
Bd. |" ERIE TT ETG$ĘL 
* TELKOM 
p 1-301-20£ ZWUT 


TP CJP) - pole krośowe lang. test point> 

TPCX)  - w PM połączenie wewnętrzne napięcia CX) do gniazd 
pomiarowych 6403-6408 CZNP) 

TPO-TP2 - 3 sygnały strobów do przepatrywaczy 


j| TPMO-TPN7 - 8 sygnałów strobów do przepstrywaczy 
E| Fao- — 16 sygnałów strobów do sterowników 
5| moe dane nadawane Cang. transmitter data) 
Ą>> > 
r ż | 
Ś| : 
e 
— 
F | 
a] Ul do Ud -— wyjścia kanałów od 1 do 6 w przetwornicy PM 
s| uz — napięcie zasilania -—48V 
3 ; 
8 
i v - gostek wybieraka 
E Vbb  - zasilanie bateryjne 
l Voc  - zasilanie +SV 
3 Ve - zielony franc. vert skr.pol. tŁ - trawa 
-| VeBc - zielońy - biały  Be-franc.blanc skr.poi. tb- trawa — biaży 
2 5 
Li 
-18V,+18V — w PM wyjscie napięć z przetwornicy pomocniczej ZEN 
w kierunku ZGP do zasilania stabilizatorów i układów 
wewnętrznych ZGP 
485 - - Uz w PM za bezpiecznikiem 
BE - Uż w PM za filtróm wejSciowym w ZGP 
Ed. B= .FE. --„ARAMETSNNINIWNE= = 
Ark. 4 * TELKOM 
|": 1-301-208 powa 
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WRBLK - sygnał błokady zapisu 
ŃRITE PROTECT - blokada zapisu pamięci RAM 
WRP/ - zygnał ochrony zapisu (ang. write protect) | | 


[od] 


x - dolna łączówka płyty elektroniki 


Y - górna łączówka płyty slsktroniki 


Bd. SEKE TEMENEREWANNNNNSES" "M 
Ark. * TELKOM 


pł I -301 -201 yć | 


4 WE 
= 


RSE 


skr.franc. J 
własc. bz biały - żółty skr.franc. 
1 skr.franc. 


EF 


skr.franc. 


-4 


TEPIEEUNITUNENIE 
EMI 
: 
| 


- zespół przetwornicy dwunapięciowej 
— zespół diod 


44 - ZWUT II 


połączeniowy wewnętrzny 
zespół połączeniowy zewnętrzny przyjściowy 
— zespół połączeniowy zewnętrzny wyjściowy 
zespół przyjsciowy do współpracy z krotnicami TCK lub TN 
- zespół sygnałowy (centrale SPO, 
zespół sygnalizącyjny (reduktor) 
zespół przekaźników testowych 
— zespół wyjściowy do współpracy z krotnicami TCK lub TN 
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